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  ام خدابه ن

  

  سلام ، یهمکار گرام     
  

      بـا  لطفـاً   .شده است يآریان آسانسور گردآور يتابلوها ينصب و راه انداز يبرا ،ضمیمهاین دفترچه      

 موارد اشاره شده را مورد  کنید یوسع را مطالعه کنیداین دفترچه و نقشه ها مطالب  ،دقت و حوصله     

  .داشته باشید یکیفیت نصب مطلوباجرا گذاشته تا      

 یآسیب جان و خطر ایجاد را مد نظر قرار داده تا از در دفترچه ذکر شده یموارد ایمن شود یکید متأ     

  .گرددجلوگیري ی ومال
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  نکات وتذکرات ایمنی
  

n ــاب ري از بــرقیبــراي جلــوگ ــو کــاهش بــه منظــور همچنــین ون آسانســور یدار شــدن تــابلو، بدنــه موتــور و ک                          زین

 .یداز ارت مناسب استفاده نمائ ستم حتماًیسدر

n يولتاژها به تابلو وصل کنید تا در صورت اتصالپس از حصول اطمینان از سالم بودن، آن را  و ابتدا سیم ارت را کنترل 

 .دنمحافظت شو یاز شوك الکتریک تابلوو  افرادبدنه،  بالا به

n 2.5حداقل (مناسب  با قطر کابین را توسط سیمی و موتور گیربکس بدنهmm( ارت تابلو را به ارت  سپس و تابلو به ارت 

 هن بدر صورت نداشتن چاه ارت استاندارد در ساختمان، به هیچ وجه از نول ساختما.(ساختمان متصل نمایید

    ).ارت جداگانه باشد يست دارایبا یر مآسانسو EN 81 مطابق استاندارد .دیارت استفاده نکن عنــــــوان

n  ه وصل مبادرت ب از انجام صحیح کار قطع کرده و پس از اطمینان کامل برق را راه اندازي الکتریکی تابلو،همیشه درحین

 .نمائید برق

n در  و نهاشدن آ ذوب ، سوختن ترمینال، باعث بروز جرقه ضعیف اتصالات. ها  به ترمینالها را محکم کنید اتصالات سیم

 .)شو استفاده کنیداز وایر (.مدار می گردد قطع شدن و دنید نهایت آسیب

n  توجه داشته باشید که ترمینالS2 قطع شده باشد تابلودار می باشد، حتی زمانی که برق  همواره برق.  

n ه سبب خرابیو خطوط الکتریکی از بکارگیري روشهاي سنتی نظیر تست جرقه ک جهت اطمینان از برق دار بودن سیمها 

 متر، مولتی از حتماً جاي آنه و ب خودداري کنید  جداً ،خواهد شد یسیم کش تابلو والکترونیکی  و هاي الکتریکی بخش در

  .تست استفاده کنید یا لامپ تستر

n  فیوزهاي شیشه اي يجاه بافشان  يازبکار بردن سیم هابراي اجتناب از آتش سوزي و خسارات به بردهاي الکترونیکی 

 .مناسب را جایگزین نمایید آمپرو فقط فیوزهاي سالم با  خودداري نمائید جداً

n نمائیداجتناب  تنظیم پتانسیومترها غیر از تابلو يداخل بردها درو یا سایر ابزارها  یپیچ گوشت مورد یبردن ب کاره ب از، 

  .وایجاد جرقه و آسیب برد شوداتصالی ممکن است باعث  زیرا

n نقشه انجام گیرد با مطابق دقیقاًًی باید اتصالات مدار ایمن.  
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n ز یباشد لذا از دست زدن به آنها جداً پره یولتاژ بالا م يقدرت تابلو به هنگام اتصال به شبکه برق شهر دارا يقسمت ها

موتور،  مربوط به دور تند و کند ينالهای، اتصالات کنتاکتورها،ترمياتورینیم يوزهاین قسمت ها شامل اتصالات فیا(. دینمائ

،  T ينالهایترم هیبرد تغذ يو رو 71، 66، 69، 68 يترمینالها یبرد اصل يرو.باشد یم L5 , L6 ،S4,S7 مگنت درب، ترمز،

S  ،R  ،BRAC  ،URAC ،UR+  ،UR-  ،BR+  ،BR-  ،L5  ،L6،F2 ، F1،AC 110  وVSC یم بالاولتاژ  يدارا 

 )باشند

n منی از پل الکتریکی استفاده نکنیدگاه براي حذف قسمتهاي معیوب مدار ای هیچ. 

n ترانسفورماتور جوشکاري  نهنگام جوشکاري با قوس الکتریکی دقت کنید جریان اتصال بدنه از گیره اتصال بده به

در غیر اینصورت ممکن است کابلهاي ارت تابلو ناخواسته . و از کوتاهترین مسیر به قطعه جوشکاري منتقل گردد مستقیماً

ارد و یا چاه ارت استاند ودهکه این کـــــــابلها نازك ب در مواردي بسیار زیاد جوشکاري قرار گرفته ودر مسیر جریان 

 .به تابلو وارد شود وجود نداشته باشد، صدمات جدي

n  مسئولیت تنظیم و اطمینان از صحت عملکرد سیستمهاي حفاظتی موتور نظیر موتورسیف، کنترل فاز و عملکرد سنسور 

FTO  تابلوي کنترل می باشدکننده م نصب بر عهده نصب نگاه به.  

n رعایت تا از بروز هرگونه حادثه  جوانب احتیاط را یتمام ،هستید مدار ایمنیبه پل کردن  در شرایط ویژه که مجبور

 .گردد يجلوگیر
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  ها يژگيو  نوع تابلو

  ناجی
NA-E16 

  يو مر 220، سلکوم مه و تمامین کی، سماتیاتوبوس ،ییساده لولا ياستفاده در درب ها
  VDC 220با ترمز   KW 9.2تا  يموتورها يراه انداز

  صبا
SA-Y22 

   مري و 3VFفرماتور ، اتوبوسی، سلکوم، 2000سماتیک مه و تمام ین ،ییساده لولا يدرب هادر  استفاده
  close loop یبا روش کنترل YASKAWA 11KWو یمجهز به درا

  CF3با انکدر و حذف سنسور  يامکان دورانداز
  يستم نجات اضطراریمجهز به س

  VDC 220با ترمز  KW 9.2 تا يموتورها يراه انداز

  یحام
HA-D16 

  مري و 3VFفرماتور  ، اتوبوسی، سلکوم،2000مه و تمام سماتیک ین ،ییساده لولا يدر درب ها استفاده
   open loop یروش کنترلبا  DANFOSS 7.5KWو یمجهز به درا

  يستم نجات اضطراریمجهز به س
  VDC 220با ترمز  KW 6.7 تا يموتورها يراه انداز

  محک
MA-S16 

  يو مر 220مه و تمام، سلکوم یک نی، سماتیاتوبوس ،ییساده لولا ياستفاده در درب ها
  VDC 220با ترمز  Kw 6.7موتور تا توان 

  يستم نجات اضطراریس يدارافت و یکرولیستم میتابلو دوسرعته با س

  فتیکرولیم
ML-S16 

  يو مر 220مه و تمام، سلکوم یک نی، سماتیاتوبوس ،ییساده لولا ياستفاده در درب ها
  VDC 220با ترمز  Kw 6.7موتور تا توان 

KOLLMORGEN 
KM-P16 

  يو مر 220مه و تمام، سلکوم یک نی، سماتیاتوبوس ،ییساده لولا ياستفاده در درب ها
  VDC 220با ترمز  KW 9.2 تا يموتورها يانداز راه

   VIPف یت تعریقابل
   Direct Approachبه صورت  يت راه اندازیقابل
   ADOو  Relevelingبه صورت  يت راه اندازیقابل

 ان یمحصولات آر يها یژگیو و یمعرف
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  ينجات اضطرار
E9 

  درب صورت تک درب و دوه ها ب انواع درب
  Kw 9موتور تا توان 

  وداریتابلو درا
 

  صورت  تک درب ، دودرب و خاصه ها ب انواع درب
DANFOSS 16-22A ،YASKAWA 16-22A، ZIEHL_ABEGG16-22A ، FUJI16-22A  و

PRIMA16A 
   VIPف یت تعریقابل

 

EXIR 
7.5KW,11KW,15KW 

  ک بسته یو در یاستفاده از کنترلر و درا
  زیع انتقال اطلاعات و کاهش اثر نویجهت تسر CAN-BUSاستفاده از پروتکل 

   CLOSE LOOPور به روش کنترل موت
  ساده و آسان يراه انداز

  

  :انيگر محصولات آريد

 سیستم آوا .1

 هم ير روبروی، دودرب روبرو و غیارائه تنوعات مختلف درب ها شامل انتخاب شست .2

 ينجات اضطرار یستم کنترل دستیمختلف به همراه س يو هایسنکرون با درا يجهت کنترل موتورها ییارائه تابلو ها .3

 فاز یجابجای یفاز و اصلاح دست یه فاز در دو تنوع اصلاح اتوماتیک جابجایجعبه س .4

 جعبه رویزیون در دو تنوع کارکدك و ساده .5

 )SMSگزارش خطاها به کمک ( GSMسیستم  .6

  مختلف يو هایبا درا یقیتلف يتابلوها .7

  

  

  انیآر يترمینال ها یمعرف
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 فيرد  نالينام ترم حاتيتوض نالياندازه ترم
 RS1 1   الیسر ارتباط 2.5
 RS2 2  الیسرارتباط  2.5
 1CF 3 طبقه ستیسنسور ا 2.5
 CF3 4  سنسور دورانداز 2.5
 Can 5 بالا يدورانداز اجبار 2.5
 CA1 6 نییپا يدورانداز اجبار 2.5
 OVL 7 نیکاب باراضافه  2.5
 CRV 8 نیون کابیوزیمشترك ر 2.5
 MRV 9  ون تابلویوزیمشترك ر 2.5
 JU1 10 نییهت پان جیون کابیوزیر 2.5
 JU2 11 ن جهت بالایون کابیزیرو 2.5
 FUL 12 نیت کابیحداکثر ظرف 2.5

 13 51  ه سنسورهایمشترك تغذ 2.5
51 

 DO 14 کیفرمان باز کردن مجدد درب اتومات 2.5
 PHC 15 فتوسل 2.5
 5KT 16 کنتاکت حد باز شدن درب کابین 2.5
 DC 17 کیفرمان بستن درب اتومات 2.5
 FIR 18 ت آتشیسنسور وضع 2.5
 K30 19 يحالت استراحت اجبار 2.5
 4BS 20  سنسور فیدبک ترمز 2.5
 EC1 21  قطع کن سرعت تند 2.5
 ECN 22  قطع کن سرعت تند 2.5
 23 80 نیا زمیارت  2.5
 FTO 24 موتور یترموسات حرارت 2.5
 LOV 25 لامپ فعال شدن اضافه وزن 2.5
 A 26 نمراتور  2.5
 B 27 نمراتور  2.5
 C 28 نمراتور  2.5
 D 29 نمراتور  2.5
 E 30 نمراتور  2.5
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 F 31 نمراتور  2.5
 G 32 نمراتور  2.5
 33 - نمراتور  2.5
 LF1 34 ن ییلامپ جهت پا 2.5
 LF2 35  لامپ جهت بالا  2.5
 DR1-8 36 طبقات يها یتسش 2.5
 DC1-8 37 ن یداخل کاب يها یتسش 2.5
 SPARE 38 رزرو  2.5
 XVL 39 تابلو دوبلکس رولت د 24تغذیه  2.5
 VLL 40 ولت نمراتور  24ه یتغذ 2.5
 LMP 41 ياضطرار یینال لامپ روشنایترم 2.5
 ALM 42   يبرگشت زنگ اضطرار 2.5
 UEL 43  يزنگ اضطرار يورود 2.5
 C 44  درب بستننال یترم 2.5
 O 45 درب باز کردننال یترم 2.5
 O1 46 )داراي فرمان مجزا( درب باز کردننال یترم 2.5
 CM 47 مشترك درب 2.5
 CMW 48  در سیستم نجات اضطراري ترك دربمش 2.5
 UO 49 ییدرب لولا Camه یتغذ 2.5
 VO 50 ییدرب لولا Camه یتغذ 2.5
 BM1 51 فرمان ترمز  مکانیکی موتور 2.5
 BM1 52 فرمان ترمز  مکانیکی موتور 2.5
 110W 53 در سیستم نجات اضطراري }ولت  110{ استپ  يمدار سر يابتدا 2.5
 54 110   }ولت  110{ تپ اس يمدار سر يابتدا 2.5
 55 90  نیثابت و کاب يمشترك استپها 2.5
 56 72 نیکاب يبرگشت استپها 2.5
 57 71  نیکاب يبرگشت استپها 2.5
 58 66 برگشت کنتاکت طبقات 2.5
 59 69 نیبرگشت دو شاخه درب کاب 2.5
 60 68 استپ يمدار سر ينتهاا 2.5
 SPARE 61 رزرو  2.5
 MP 62 نول 2.5
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  :و دار یدرا يخاص تابلوها يترمینال ها یمعرف

  لنايترماندازه  حاتيتوض ناليترم نام  رديف
1 B1 6 مقاومت ترمز 
2 B2 6 مقاومت ترمز 

  
  

  

 MPD 63  نجات اضطراري بخش ینول خروج 2.5
 SPARE 64 رزرو  2.5
 SPARE 65 رزرو  2.5
 L5D 66  بخش نجات اضطراري یفاز خروج 2.5
 L5 67 نیفاز ثابت کاب 2.5
 L6 68  نیفاز موقت کاب 2.5
 S2 69 نیکاب ییه روشنایبرق جهت تغذ يم از تابلویفاز مستق ينال ورودیترم 2.5
 S7 70 فاز فن موتور آسانسور 2.5
 S4 71  تور آسانسورفاز فن مو 2.5
 U1, V1, W1 72  دور کند موتور 6
 U2 73  دور تند موتور 6
 MPI 74  نجات اضطراري تابلوينول  6
 BT24 75  يباطر 24ولتاژ  6
 BT+ 76  يباطر 48ولتاژ  6
 77 100 ارت 6
 78 100 ارت 6
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  :ک یدرولیه يخاص تابلوها يترمینال ها یمعرف

  

حاتيتوض نالينام ترم رديف   نالياندازه ترم 

1 VA نگ طبقهیر جهت بالا تا لولیش  2.5 

2 VB ن به جهت بالایر دور تند کابیش  2.5 

3 VC نیین به جهت پایر دور تند کابیش  2.5 

4 VD نگ طبقهین تا لولییر جهت پایش  2.5 

5 SOR تیونیگرمکن روغن تانک پاور  2.5 

6 MOR تیونیگرمکن روغن تانک پاور  2.5 

7 T1 ر مجاز روغنیاز حرارت غ يریترموستات روغن جهت جلوگ  2.5 

8 T2 ر مجاز روغنیاز حرارت غ يریترموستات روغن جهت جلوگ  2.5 

9 EC1 دور تند رین جهت قطع کن شییچ پایسوئ  2.5 

10 ECn ر دور تندیچ بالا جهت قطع کن شیسوئ  2.5 

11 Com یبرق يرهایمشترك ش  2.5 

12 TLV ن با طبقهیمجدد کاب يسطح ساز هم  2.5 

گرموتور يت دارایونیمربوط به پاور 13 13  2.5 

گرموتور يت دارایونیمربوط به پاور 15 14  2.5 
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  ان آسانسوریآر  مانیآرمان فراز پ  کارامد  انه ران آذریرا
R R R R 
S S S S 
T T T T 
U U U U2 
V V V V2 
W  W W W2 
U1 U1 U1 U1 
V1 V1 V1 V1 
W1 W1 W1 W1 
N 0 MP MP 
L3 81 CL L6 
L1 82/K2 CPL L5 
BR N3 BR1 BM1 
BR 20 BR2 BM2 
RC N3  DM1 U0 
RC 28 DM2 V0 

UAL  -  DU LF1 
DAL  -  DD LF2 
34/24 99 +24 VLL 
GND P1 G22 ٨٠  

419A/419 1 TP1 90  
419A/419  2 TP2 90C 

 -  3 TP3  - 
 -  4 TP4 71 

401 5 66 66 
402 13 68 68 

400A 14 69 69 
A-1 A-1 A-1 A-1 

403 DLS 7 CA1 CA1 
410ULS 9 Can Can 

 -   -  4BS 4BS 
P1P2  -  FTO FTO 
FIR  -  FIR FIR 
OVL  -  OVL OVL 
405 77 REV CRV 
406 89 RVD JU1 
407 90 RVU JU2 

 مختلف يشرکت ها يهاتابلو ينال هایترم يمطابقت نام گذار
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412 16  SLF CF3 
411 15 LEF 1CF 

CL1-CL8 40-N C1-C8 DC1-DC8 
DL1-DL8 40-N H1-H8 DR1-DR8 

M1  -  UD U6 
M2  -  VD V6 
M3  -  WD W6 

AL2-AL1  -  AL3/AL4  - 
  

  

 کنتاکت نام نرمال حالت در تيوضع کنتاکت نوع  حاتيتوض

 CF3 بسته NC سنسور دورانداز نرمال

 1CF بسته NC ست نرمالیسنسور ا

 5KT بسته NC حد باز شدن درب

 6KT بسته NC حد بسته شدن درب

 DO بسته NC باز کردن مجدد درب یشست

 CA1 بسته NC پایین يدور انداز اجبار

 Can بسته NC بالا ينداز اجباردور ا

  ECA1 بسته NC قطع کن سرعت تند پایین
 ECan بسته NC قطع کن سرعت تند بالا

 CRV بسته NC نیکاب يون رویزیرو

 PHC بسته  NC سنسور فتوسل

 JU1 باز NO نییون به سمت پایزیحرکت رو

 JU2 باز NO ون به سمت بالایزیحرکت رو

 FIR باز NO یسنسور آتش نشان

  FUL باز NO لیت تکمیسنسور ظرف
 DC باز NO بستن درب یشست

 تفادهمورد اس يجدول نوع کنتاکت ها
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 FTS باز NO ترموستات موتور

 K30 باز NO از کار انداختن موقت آسانسور

 4BS باز NO دبک ترمزیف

 OVL باز NO سنسور اضافه بار

  
  
  
  
  

  
  

مشتركترمينال  نام ترمينال  

CA1  CAN 51  و

FTO 80 

CRV و  MRV 51 

 110 66 و 69 و 68

PHCو DO 51 

 110 71 و 90

  

 ترمینال هایی که در ابتداي راه اندازي باید پل شوند 
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  . دیر نصب نمائیآنها را باز نموده و مطابق شکل ز. تابلو نصب شده است يچهار عدد گوشواره در کناره ها

  

  
ن شکل یر گوشه ها را همانند ایسا. دهد یتابلو را نشان م) بالا(شکل فوق گوشه سمت راست  •

جاد یوار اید يرو ییگوشواره ها، سوراخها يبا توجه به مکانهاسپس . دیوار نمائید يآماده نصب رو

بعد از  .دیا سازیمه وارید يرورا امکان نصب تابلو متناسب با قطر سوراخها،  ییچهاینموده و باپ

  .دریوار قرار گید يرو محکمبطور د تا تابلو یچها، آنها را محکم نمائیپ يقرار دادن تابلو رو

 .متر ازکف نصب گردد یسانت 110 حدود فاصلهبه  و درمحل مناسب تابلو •
به تابلو  یو نور کاف داشراف داشته باش موتور و ردکه اپراتور هم زمان به تابلویقرار گ یتابلو درمحل •

 .بتابد
 .نباشد و نور خورشید رطوبت، بارانتابلو درمعرض  •
 .باشد سانتی گراد درجه 5حداقل  و 45 موتورخانه يحداکثر دما •
 )موتورخانه کم نباشد ارتفاع(.ارتفاع تا سقف مناسب باشد •
 .نباشد) یفرستنده پر قدرت مخابراتنظیر ( یسیتابلو در معرض تشعشعات مغناط •
 .ر مسئول به تابلو نباشدیافراد غ یامکان دسترس •
 .مناسب باشدبراي ایستادن وکار بر روي تابلو مقابل تابلو  يفضا •

 بروشور نصب تابلو روي دیوار و شرایط محیطی
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انه
رخ
وتو
ط م
رای
ش

  

  

  .محل نصب تابلو را در جایی انتخاب کنید که در معرض تابش مستقیم نور آفتاب نباشد •
درجـه   45و حـداکثر   5درجه حرارت موتورخانه آسانسور بایـد بـه حـداقل      EN81 – 1مطابق استاندارد  •

ارد پر ترافیـک بهتـر   براي تضمین شرایط دمایی فــــوق الذکــــر براي مـــو. سانتیگراد محدود گردد
  .است در صورت نیاز در فصل گرما از وسایل خنک کننده مناسب براي تهویه موتورخانه استفاده شود

  .برق رسانی به موتورخانه آسانسور باید توسط یک کابل مستقل با قطر مناسب انجام گیرد •

رت
ا

  

تـابلو و سـپس ارت    وتور به ارتکابین را توسط سیمی متناسب با قطر خطوط تغذیه مو بدنه موتور گیربکس •
در صورت نداشتن چاه ارت استاندارد در ساختمان، به هیچ وجه از . ( ساختمان متصل نمایید تابلو را به ارت
 ـ ه نول ساختمان ب عنـوان  ه عنــــــوان ارت استفاده نکرده بلکه بطور موقت از آهنکشی چاه آسانسـور ب

  ).اتصال ارت استفاده کنید
همچنین از ایجاد مسـیرهاي مـوازي بـراي    . برقرار نکنید) حلقه ( صورت رینگ  هت ارت را بگاه اتصالا هیچ  •

شـینه  ( تمامی خطوط اتصـــال ارت باید بصورت ستاره در یک نقطه . اتصال ارت خودداري فرمـــــایید
  .تصل گرددبهم متصل شده و خط اصلی چاه ارت نیز باید به همین نقطه م) ارت تابلو بعنوان مرکز ستاره 

هنگام جوشکاري با قوس الکتریکی دقت کنید جریان اتصال بدنه از گیـره اتصـال بدنـه ترانسـفورماتور     ه ب •
در غیر اینصورت ممکـن اسـت   . و از کوتاهترین مسیر به قطعه جوشکاري منتقل گردد جوشکاري مستقیماً

گرفتـه و در مواردیکـه ایـن    کابلهاي ارت تابلو ناخواسته در مسیر جریـان بسـیار زیـاد جوشـکاري قـرار      
  .صدمات جدي به تابلو وارد شود ، کـــــــابلها نازك بوده و یا چاه ارت استاندارد وجود نداشته باشد

ظت
حفا

ی و 
یمن
ا

  

  .)به لحاظ اهمیت مجدداً مطالعه کنید.مطالب زیرقبلاً ذکر شده بود(
قبل از شروع عملیات نصب، باید نقشه، ضمائم فنی، دفترچه راهنماي تابلو و دستورالعمل تنظیم موتورسیف  •

  .را بدقت مطالعه کرده و تفاوتهاي مربوط به مدلهاي مختلف تابلو را در نظر داشت
  .اتصالات مدار ایمنی باید با دقت کافی مطابق نقشه انجام گیرد •
  .عیوب مدار ایمنی از پل الکتریکی استفاده نکنیدگاه براي حذف قسمتهاي م هیچ  •
براي اجتناب از آتش سوزي و خسارات به بردهاي الکترونیکی به هیچ وجه فیوزهاي شیشه اي معیوب را با   •

  .سیم بندي مورد استفاده قرار نداده و فقط فیوزهاي سالم با آمپر مناسب را جایگزین نمایید
عملکرد سیستمهاي حفاظتی موتور نظیر موتورسـیف، کنتـرل فـاز  و     مسئولیت تنظیم و اطمینان از صحت  •

  .باشد هنگام نصب بر عهده نصاب تابلوي کنترل میه ب  FTO عملکرد سنسور 

دار
یو 
درا

ي 
وها
تابل

  

در سیستمهاي مجهز به درایو کنترل سرعت، براي شیلد کابلهاي قدرت منتهی به موتور و مقاومت ترمز باید  •
همچنـین بـراي   . طرف به زمین وصل کنید هردوبدنه خرطومی فلزي را از و ستفاده کرده از خرطومی فلزي ا

  .را به ارت وصل کنید اتصال تاکو از کابل شیلددار استفاده نموده و یک سر شیلد آن
پیچ ترمینالهاي مربوط به خطوط قدرت ورودي، موتور و مقاومت ترمز را در تابلوهاي مجهز به سیستم درایو   •

 ت ضـعیف ل سرعت با قدرت کافی محکم کرده و در دوره هاي بازبینی آنها را چک کنید زیرا اتصـالا کنتــر
  .این خطوط باعث خسارات شدید به درایو کنترل سرعت خواهد شد

 جهت نصب در تابلو  نکات مهم نصب و راه اندازي
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 :عبارتند از  وشرایط تاثیرگذار ن عواملیاز ا یبرخ. باشند یقدرت مؤثر م يمهایدر انتخاب قطر س يعوامل متعدد    

  
 :قدرت موتور -1

لف موتور مخت يقدرتها يبرا يشنهادیر قطر پیجدول ز. باشد یم، قدرت موتور میدر انتخاب قطر س یعامل اصل
  .دهد یرا نشان م

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
 :مکان نصب تابلو -2

ط یشرا يکه محل استفاده از تابلو دارا یدر صورت. باشد یرگذار میثم تأیدر انتخاب قطر س ییط آب و هوایشرا
ن شرکت یا یم مناسب با واحد فنی، جهت انتخاب قطر س.......) ا یش از حد یب يگرما(خاص باشد  ییآب و هوا

  .   دیتماس حاصل نمائ
   کابل ایم ینحوه انتقال ونصب س -3
 جادیا زا طرف تابلو ارت شود تااز  و عبور داده شود يفولاد یخرطوم داخل لوله از را باید قدرت ا کابلی هامیس
 .گردد يریجلوگتابلو ستم یز در سینو
  یکش میاسیو  یر کابل کشیمس -4
  .دیینما يکابلها خوددار مورد یخم کردن ب از .شود عبور دادهرین مسیتر از کوتاه باید قدرت يوکابل ها مهایس  

   ورعب  RS11 , RS12 و  CF3 , 1CFيسنسورها يها یکش میر سیقدرت از مس يبل هاشود کا یسع
  . نکند
  . دیگر عوامل تاثیر گذار می باشند...جریان مصرفی موتور و مسیر سیم کشی از برق ورودي تا موتورخانه و* 

 بروشور انتخاب سیم قدرت و شرایط تاثیر گذار بر آن

 قدرت موتور فیرد
(Kw) 

 یان نامیجر
) A(  

  م قدرتیقطرس
) mm( 

1  5.5 11.5 4  
2  6.5 13.5  4  
3  7.5 15.5  4  
4  11 23  6  
5  15 30  6  
6  18.5 36  10  
7  22 43  16  
8  30 57  25  
9  37 72  25  
10  45 85  25  
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این سنسورها اطلاعات مورد نیـاز  . سنسور دارند تعداديجهت اطلاع از موقعیت کابین در چاه آسانسور نیاز به کننده یستم هاي کنترل س
سنسـورهاي   کـه یکـی از آنهـا اسـتفاده از     می کنند جهت انتقـال ایـن اطلاعـات روشـهاي مختلفـی وجـود دارد       لرا به تابلو فرمان منتق

و بصـورت   مـی دهـد  با توجه به اینکه سنسور مغناطیسی پس از عبور از مقابل هر یک از قطبهاي آهنربا تغییر وضـعیت  . مغناطیسی است
 دیگـر نمونه هـاي   به مراتب سهل تر از ایست راست طبقهو نقطه  لحظه دوراندازيلذا امکان تنظیم ) بی استابل(دخودنگهدار عمل می کن

 .ات مهم در نصب و راه اندازي این سنسورها به شرح زیر استنک .می باشد

  
  .روي یوك کابین نصب نمائید1 بق شکلاطمسنسورهاي دورانداز و توقف را  - 1
عبـور کنـد کنتاکـت آن بسـته     ) مشـکی ( Sو اگر از مقابل قطب  می شودعبور کند کنتاکت آن باز ) قرمز(آهنربا  Nاگر سنسور از مقابل قطب   - 2

  .خواهد شد
   دو آهنرباي قرمز در وسط و دو آهنربـاي مشـکی در بـالا و پـائین قـرار       .در نظر گرفته می شود عدد آهنربا 4 )سنسور توقف(1CFاي سنسوربر - 3

 .باشد cm 5باید فاصله بین آهنرباي مشکی تا قرمز  حداقل. می گیرند
 .دمی گردآهنربا استفاده  2 فقط در بالاترین و پائین ترین طبقه: ذکرت      

  
  
  
  

  
  
  

  
  

  
  

  
با بالابردن یـا    در نتیجه و گرددقطع می  ،)قرمز(آهنربا Nقطب است سنسور توقف با عبور از مقابل حرکت در پائین  در جهتزمانی که کابین  :تذکر 

 قطـب این سنسور با عبور از مقابل کابین از راست طبقه خارج می شود وقتی  .ودمنتنظیم را پائین در جهت لول می توان ین آوردن آهنرباي قرمز یپا
S دگردمی براي تنظیم لول آسانسور در جهت بالا، استفاده  نمایش داده شده دو آهنرباي دیگر که در شکل فوق .وصل می شود ،)مشکی(آهنربا.  

  
گیـرد  مـی  آهنرباي قرمز در وسـط قـرار    1ي مشکی در بالا و پائین و دو آهنربا. در نظر گرفته می شودآهنربا  3 ،)دورانداز( CF3براي سنسور   -4

 . باشد  cm 5باید آهنربا  3فاصله بین  حداقل
 
  
 
 
 
 
 
 

 راهنماي نصب سنسورهاي مغناطیسی

  یا توقف در راست طبقه1CF هنرباي آ حوه چیدنن :2شکل 
  

  مشکی

  قرمز

  قرمز

  مشکی

  از پایین به بالا وصل

  از پایین به بالا قطع

  از بالابه پایین وصل

  از بالابه پایین قطع

  دورانداز یاCF3هنرباي آ حوه چیدنن: 3شکل 
  

  مشکی

  قرمز

  مشکی

  از پایین به بالا وصل

  از پایین به بالا قطع

  از بالابه پایین وصل

  از بالابه پایین قطع

  1شکل 
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در صورت استفاده از 
 آهنرباي خطی

 در صورت استفاده از آهنرباي گرد

1CF  
 

1CF  
 

  CF3, 1CF يسنسورها يبرا و گرد یخط ياستفاده از انواع آهن رباها نصب و طرز
  

  
  
.  

  
    

  
  
 
 

یف
رد

  

  نوع آسانسور

  خطی وگرد
  

  خطی

محدوده فاصله دور 
  (cm)اندازي

حداقل طول آهنرباي 
 (cm)ایست

حداقل طول 
آهنرباي 
 (cm)دورانداز

  8  20الی 16  120الی  80  دوسرعته  1

  180  20  8  (1m/s)درایو دار  2

  12  20  280الی 240 (1.6m/s)ار ددرایو  3

ترین پایین 
 طبقه

1CFپایین ترین طبقه  

CF3
33 

CF3
33 

1CF 
 

 ترین طبقه پایین

1CFبالاترین طبقه 

1CF 
 

CF3
33 

CF3
33

CF3
3 

CF3
33

 طبقات میانی

1CF
F 

1CF 

CF3
3 

CF3
33

1

1

C

C

1

1

C

C

1

C

C

1

 ترین طبقهبالا

طبقات 
  میانی

 بالاترین طبقه
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ر یذکر شده در جداول ز ينالهایتراول را به ترم يم هایس شماره ستم ،یلال در ستاخ و زیاز نو يریجهت جلوگ گردد یشنهاد میپ

  ).طبق جدول عمل گردد 8تا  1از  سعی شود حتماً( .دیوصل کن

  .باشد یبه سرعت قابل رفع م با پیداکردن سیمها یوقطع یل اتصالیباز ق یکیرفع هر گونه اشکال الکتر ذیل،ت جداول یالبته با رعا

 .دنوصل گرد 80 ترمینال به تابلو د از طرفیهستند که با در تراول کابل  )بدون استفاده(رزرو  SPARE  يم هایس : 1 نکته

  .اضافه می شوند W6و  U6,V6در صورت سه فاز شدن درب ترمینال هاي  :2 نکته

 
 

 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  

 تراول کابل يبند میس حیطرز صح

 ترمینال
اره سیمشم  
تراول    

 
RS11 1 
RS12 2 
1CF 3 
CF3 4 
JU1 5 
JU2 6 
CRV 7 

51 8 
SPARE 9 

80 10 
CM 11 
O 12 
C 13 

SPARE 14 
VLL 15 

90 16 
72 17 
69 18 
66 19 
U0 20 
V0 21 
L5 22 
L6 23 
MP 24 

بوط به تابلوهاي مر جدول
  داراي کارکدك

  تراول کابل اول تراول کابل دوم
شماره  ترمینال

  سیم
 تراول

DC1 1 
DC2 2 
DC3 3 
DC4 4 
DC5 5 
DC6 6 
DC7 7 
DC8 8 
80 9 

LF1 10 
LF2 11 

A 12 
B 13 
C 14 
D 15 
E 16 
F 17 
G 18 
- 19 

VLL 20 
5KT 21 
DO 22 
DC 23 

PHC 24 
 

شماره  ترمینال
  سیم
 تراول

1CF 1 
CF3 2 
JU1 3 
JU2 4 
CRV 5 
FUL 6 
OVL 7 

51 8 
ALM 9 
UEL 10 

80 11 
CM 12 
O 13 
C 14 

LMP 15 
90 16 
72 17 
69 18 
66 19 
U0 20 
V0 21 
L5 22 
L6 23 
MP 24 

 

 

بوط به تابلوهاي مر جدول
  کارکدك بدون
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  :رعایت نمایید  تابلوهاي درایودارنکات زیر را در نصب تابلو هاي فرمان خصوصأ   همکاران محترم لطفاً

  
 :چگونگی اتصالات قدرت موتور  -1

  .کوتاهترین مسیر را انتخاب کنید  ،براي کابل قدرت موتور •
  اگر کابل شیلددار در دسترس . هاي شیلددار استفاده کنید براي کابل قدرت موتور باید از کابل   •

هر دو نمی باشد می توانید کابل موتور را از خرطومی فلزي عبور داده و بدنه خرطومی فلزي را از 
توجه  4جهت برقراري ارت صحیح به توضیحات بند .(شکل ارت نمایید  Ωطرف به کمک بست 

 .)نمایید 
 

 : مزچگونگی اتصالات مقاومت تر -2

  .مقاومت ترمز را در خارج تابلو نصب نمایید تا انتقال حرارتی به خوبی صورت گیرد و خنک شود  •
درصورتیکه کابل .مقاومت ترمز را به کمک کابل شیلدار و از کوتاهترین مسیر به تابلو متصل کنید  •

 .توانید از خرطومی فلزي استفاده نمایید  شیلدار موجود نباشد می
مناسب از سمت تابلو ارت نمایید  و از طرف مقاومت ترمز به  فلزي را به روش شیلد یا خرطومی •

 .محفظه مقاومت ترمز اتصال دهید
   ولتاژهاي بالایی به مقاومت ترمز منتقل می شود بنابراین اتصالات باید  ،هنگام عملکرد درایو •

 . عایق بندي لازم را جهت جلوگیري از برق گرفتگی داشته باشد
 :چگونگی اتصالات تاکو  -3

  .کابل تاکو باید شیلد دار بوده و باید تا حد امکان دور از کابل قدرت موتور قرار گیرد  •
اگر این شیلد از طرف موتور نیز . دقت کنید که شیلد این کابل فقط از طرف تابلو ارت گردد  •

 .ابلو جدا نمایید ارت شده و حذف آن نیز غیر ممکن باشد ، اتصال ارت این شیلد را از سمت ت
 :چگونگی اتصالات ارت  -4

  .د باشو پهن  کوتاه اتصالات ارت باید تا حد امکان •
، از سیم  Ωبه ارت هرگز بجاي استفاده از بست ) شیلد(براي برقرار کردن اتصال خرطومی فلزي •

 .طرف به ارت متصل نمایید  هر دورا از سیم هاي موتور همیشه شیلد . استفاده نکنید 
از یک طرف یکه براي انتقال اطلاعات از کابلهاي شیلد دار استفاده می گردد شیلد آنرا در صورت •

ارت کنید در غیر اینصورت استفاده از کابلهاي بدون شیلد بهتر می باشد زیرا شیلد ارت نشده 
 .سطح بالاتري از اعوجاج ها را هدایت می کند 

 

 نکات مهم جهت کاهش تأثیر سیگنال هاي مزاحم
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  :نمایش داده می شوند آمده است Lcdدر زیر لیستی از خطاهایی که روي 
  .جدول زیر مفهوم هر یک از آلارمها را نشان می دهد. نمایش داده می شود) در سمت راست آن (  Lcdآلارمهاي زیر در خط اول  
 توضیحات عنوان

LAT  آسانسور در وضعیت قفل قرار دارد ،رخی از خطاها با تعریف خاصببدلیل بروز.  
PF آلارم افت ولتاژ تغذیه برد  

  :دهد جدول زیر اطلاعات وضعیتی را نشان می
 توضیحات عنوان ضیحاتتو عنوان

K300 Warning  مدk300 PHC Warning فعال شدن فتوسل 

Revision mode مد رویزیون Full Load warning ظرفیت کابین کامل است 

Fire2 Active warning  2وضعیت اضطراري مود Park Warning حرکت به سمت طبقه پارك 

Fire1 Active warning  1وضعیت اضطراري مود Test Run Warning مود حرکت آزمایشی 

Do/Kp Warning  فعال شدن شستیDo Lifter Mode مود لیفتر 

Calibration Run حرکت شناسایی  Safety Circuit cut کامل نبودن مدار ایمنی  
RevDirection Warning شاسیهاي جهت  فعال شدن همزمان

  در مود رویزیون
Stand by مود استراحت  

 

 لیست خطاهاي تابلو فرمان

 توضیحات عنوان
Main error شدن یا غیر فعال شدن همه ورودیها وضعیت غیر عادي فعال 

Error on 71  هنگام حرکت  71قطع مدار ایمنی از نقطه 

Error on 66  هنگام حرکت 66قطع مدار ایمنی از نقطه 

Error on 68  هنگام حرکت 68قطع مدار ایمنی از نقطه 

External Fault خطاي ناشی از عوامل خارجی 

Contactor Error خطا در عملکرد کنتاکتورها  

FTO Error گرم شدن فوق العاده موتور(فعال شدن سنسور حرارتی موتور(  

Mrv&Crv Error ین و تابلو کابرویزیونهاي  همزمان فعال شدن 

Travel Error نگام حرکته عدم تغییر در وضعیت سنسورهاي حرکتی و یا باز نشدن ترمز به(خطاي حرکت(  

Can & Ca1 Error از  اند ر فعال شدن همزمان سنسورهاي اضطراري دو  

Direction Fault  اتصال اشتباهCa1 وCan یا معکوس شدن فاز  

Safety Bypass Fault  ایمنیپل شدن مدار 

Closing Time out درب شدن خطاي طولانی شدن زمان بسته  

Opening Time out درب شدنخطاي طولانی شدن زمان باز  

Over Load Error بیش از حد مجاز کابین  ظرفیت  

Fatal Error نا معتبر شدن پارامترها در حافظه سیستم 
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 Aضمیمه 

 

  
  

  وضعیت کلیدهاي تنظیمات واقع در قسمت پائین برد اصلی -1شکل 
  

پس از گذشت . را بصورت همزمان نگهداشته و تابلو را روشن نمائید àو  áابتدا تابلو را خاموش کرده و کلیدهاي 
  :گردد چند ثانیه عبارت زیر برروي نمایشگر ظاهر می

 
 
 
 
 

  وضعیت نمایشگر پس از ورود به مود تنظیمات -2شکل
  

شوید ویا کلمه عبور اول و دوم را تغییر نداده اید دوبار کلید  صورتیکه براي اولین بار وارد مود تنظیمات میدر

ENTER  در غیر اینصورت ابتدا کلمه عبور اول را با استفاده از کلیدهاي . را فشار دهیدá  وàانتخاب نموده 

را فشار   ENTERرا فشار داده و سپس کلمه عبور دوم را مانند قبل انتخاب و دوباره کلید   ENTERکلید 

و براي خروج از آن   ENTERو براي ورود به یک منو از کلید  àو  áبراي حرکت بین منوها از کلیدهاي . دهید

سپس با  .را فشار دهید  ENTERدرصورت نیاز به تغییر یک پارامتر ابتدا کلید .استفاده کنید MODEاز کلید 

را فشار   ENTERدر صورت تائید مقدار فوق یکبار دیگر کلید . مقدار دلخواه را تنظیم نمائید àو  áکلیدهاي  

  .استفاده کنید MODEکردن تغییرات از کلید  Cancelبراي . دهید

  طرز کار با برنامه و تنظیم پارامترها
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  ترول یتنظیم برنامه دیج: الف 
  :نحوه ورود به برنامه 

  )از طریق کلید سه فاز تابلو.(را همزمان نگه داشته و همزمان برق تابلو را وصل کنید  DOWNو UP دکمه هاي  _
  .ا دو بار فشار دهیدر  Enterدکمه .)باشد 00با فرض اینکه کلمه عبور ( ظاهر شد  LCDدر صفحه  Enter your passwordهنگامی که عبارت _
  .در صفحه ظاهر شد شما وارد برنامه شده اید  Main settingهنگامی که عبارت _
  

    Main settingپارامترهاي منوي 
  تعداد توقفهاي آسانسور _
                               (push button_colletive down_collective selective full_collective)نوع سرویس دهی به شاسی هاي احضار_
  )تمام اتوماتیک_نیمه اتوماتیک _ساده (نوع درب اول _
  )تمام اتوماتیک_نیمه اتوماتیک _ساده (نوع درب دوم_
  )هیدرولیک_مجهز به درایو _معمولی (نوع آسانسور_
  ) MICOVERT - VACON - RST – OMRON(نوع درایو_

  انتخاب سرعت لولینگ_ 
  )مطابق با جهت  - شاسی بالا و پایین( الت کلکتیو سلکتیونحوه پاك کردن شاسی ها در ح  _
  .طبقه اي که براي پارك آسانسور انتخاب می گردد_
  .طبقه اي که براي پارك آسانسور در شرایط اعلام حریق در نظر گرفته می شود _
  .طبقه کمکی  که براي پارك آسانسور در شرایط اعلام حریق در نظر گرفته می شود _
  .برود standbyکه پس از توقف و بازکردن درب باید سپري شود تا آسانسور به حالت استراحت  مدت زمانی_
  )شاسی هاي احضاردر هنگام بالا رفتن و پایین آمدن آسانسور_شاسی هاي کابین.(کدامیک از شاسی ها پذیرفته شود و کدامیک پذیرفته نشود_
  ...) _دوبلکس  _تکی (نحوه کنترل گروهی آسانسور _
  انتخاب و یا عدم انتخاب سیستم کارکدك_
  انتخاب و یا عدم انتخاب سیستم پیشرفته بازکننده درب _
  تعداد روزهاي مجاز براي ارائه سرویس توسط آسانسور _

  

  .وارد شوید) ل تنظیمات مربوط به درب او(  Door No.1 settingبه قسمت  Upخارج شده و با زدن دکمه   Main settingاز قسمت   modeبا زدن دکمه 
  

      Door No.1 settingپارامترهاي منوي 
  ) Oو   Cحذف شدن فرمان ( روش خارج شدن درب از زیر بار  _
  68مدت زمان زیر بار قرار دادن درب بعد از دریافت سیگنال  _
  69مدت زمان زیر بار قرار دادن درب بعد از دریافت سیگنال  _
  یی کابیننحوه تشخیص باز شدن کامل درب کشو _
  نحوه تشخیص بسته شدن کامل درب کشویی کابین _
  مدت زمان تخمینی حرکت کامل درب کابین به هنگام باز یا بسته شدن _
  حداکثر زمان انتظار براي دریافت سیگنالی مبنی بر بسته شدن کامل درب کشویی _
  وییحداکثر زمان انتظار براي دریافت سیگنالی مبنی بر باز شدن کامل درب کش _
    URAحداکثر زمان قابل قبول براي تکمیل مدار ایمنی بعد از فعال شدن  _
  براي معتبر تلقی شدن آن 66حداقل زمان فعال بودن سیگنال  _
  تأخیر باز شدن درب بعد از توقف _
  باز یا بسته بودن درب کشویی آسانسور در هنگام پارك _
  از شدن درب کابینزمان لازم جهت صدور فرمان پارك درب از لحظه ب _
  زیر بار قرار گرفتن یا قرار نگرفتن درب در هنگام پارك _
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  .وارد شوید) تنظیمات مربوط به درب دوم  ( Door No.2 settingبه   Upخارج شده و با زدن دکمه  Door No.1 settingاز   modeبا زدن دکمه

  
     Door No.2 settingپارامترهاي منوي 

  ) Oو   Cحذف شدن فرمان ( ز زیر بار روش خارج شدن درب ا _
  68مدت زمان زیر بار قرار دادن درب بعد از دریافت سیگنال  _
  69مدت زمان زیر بار قرار دادن درب بعد از دریافت سیگنال  _
  نحوه تشخیص باز شدن کامل درب کشویی کابین _
  نحوه تشخیص بسته شدن کامل درب کشویی کابین _
  کامل درب کابین به هنگام باز یا بسته شدن مدت زمان تخمینی حرکت _
  حداکثر زمان انتظار براي دریافت سیگنالی مبنی بر بسته شدن کامل درب کشویی _
  حداکثر زمان انتظار براي دریافت سیگنالی مبنی بر باز شدن کامل درب کشویی _
    URAحداکثر زمان قابل قبول براي تکمیل مدار ایمنی بعد از فعال شدن  _
  براي معتبر تلقی شدن آن 66حداقل زمان فعال بودن سیگنال  _
  تأخیر باز شدن درب بعد از توقف _
  باز یا بسته بودن درب کشویی آسانسور در هنگام پارك _
  زمان لازم جهت صدور فرمان پارك درب از لحظه باز شدن درب کابین _
  زیر بار قرار گرفتن یا قرار نگرفتن درب در هنگام پارك _
  )درب اول براي همه طبقات و یا درب دوم (نتخاب درب اول یا دوم براي طبقات به طور کلی ا _
  )   در هر طبقه کدام درب باز شود(انتخاب درب اول یا دوم براي طبقات به طور جداگانه  _

  .وارد شوید Numeratorبه قسمت  Upخارج شده و با زدن دکمه  Door No.2 settingاز   modeبا زدن دکمه
  

      Numeratorپارامترهاي منوي 
  انتخاب و یا عدم انتخاب انتقال سریال اطلاعات مربوط به نمراتور  _
  جهت برنامه ریزي خاص براي نمایش نمراتور آنها )در صورت وجود(تعداد طبقات زیر زمین به علاوه طبقه همکف _
  نوع نمراتور از لحاظ خطی و یا کد شده بودن _
  )رمال ، زوج ، فردن( نحوه نمایش  _
   (Prog . Numerator #1)کد نمایش بالاترین طبقه قابل برنامه ریزي  _
  (Prog . Numerator #2-8)کد نمایش طبقه قابل برنامه ریزي بعدي  _
  )عادي یا چشمک زن( وضعیت نمایشگر جهت  _
  )عادي یا چشمک زن(   Standbyوضعیت نمراتور در هنگام  _
  ش پیغام هانمایش یا عدم نمای _
  ) برد اصلی PO1ترمینال (PO1پایین ترین طبقه جهت فعال شدن خروجی  _
  )برد اصلی PO1ترمینال ( PO1بالا ترین طبقه جهت فعال شدن خروجی  _
  )برد اصلی PO2ترمینال ( PO2پایین ترین طبقه جهت فعال شدن خروجی  _
  )رد اصلیب PO2ترمینال ( PO2بالا ترین طبقه جهت فعال شدن خروجی  _
  )برد اصلی PO3ترمینال ( PO3پایین ترین طبقه جهت فعال شدن خروجی  _
  )برد اصلی PO3ترمینال ( PO3بالا ترین طبقه جهت فعال شدن خروجی  _

  .وارد شویدTravel Statusبه قسمت  Upخارج شده و با زدن دکمه  Numeratorاز قسمت   modeبا زدن دکمه
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      Travel Statusپارامترهاي منوي 
  انتخاب و یا عدم انتخاب حرکت شناسایی بعد از روشن شدن آسانسور _
  انتخاب سرعت حرکت شناسایی _
   بعد از نصب و راه اندازي آسانسور  در صورت بروز اشکال ، بهتر است براي پیدا کردن اشکال مد حرکت (انتخاب و یا عدم انتخاب تست حرکت  _

  .مد شاسی هاي احضار پذیرفته نمی شود و کنترل در اختیار فرد داخل کابین می باشد در این. آزمایشی انتخاب گردد
   1cfمدت زمان تأخیر در توقف در جهت پایین بعد از فعال شدن سنسور  _
   1cfمدت زمان تأخیر در توقف در جهت بالا بعد از فعال شدن سنسور  _
  )چم اول و یا همگی با پرچم دومهمگی با پر( انتخاب روش دور اندازي براي همه طبقات _
  )کدام طبقه با کدام پرچم دوراندازي کند (انتخاب روش دور اندازي براي تک تک طبقات _
  )در صورتی که کابین از سطح طبقه بالاتر و یا پایین تر رود(انتخاب و یا عدم انتخاب هم سطح سازي مجدد کابین _
  درب جهت پیاده شدن مسافر ، درب آسانسور بسته می شود تا آسانسور به زمانی که  پس از باز شدن(زمان استارت مجدد _
  )حرکت خود ادامه دهد 

  .پس از سپري شدن چه مدت آسانسور به مد پارك برود _
  مدت زمان نمایش جهت پیش فرض _

  Times  Travel Statusبه قسمت  Upخارج شده و با زدن دکمه     Travel Statusاز قسمت   modeبا زدن دکمه
  .وارد شوید

  
    Timesr  Travel Statusپارامترهاي منوي

  حداکثر زمان مجاز انتظار براي بستن درب _
  میزان تأخیر فعال شدن کنتاکتور جهت پس از بسته شدن درب  _
  میزان تأخیر فعال شدن کنتاکتور سرعت پس از کنتاکتور جهت _
  میزان تأخیر در باز شدن ترمز پس از فرمان حرکت _
  زمان لازم براي رسیدن به حداکثر سرعت _
  حداکثر زمان حرکت با سرعت ثابت _
  زمان فعال بودن توأم فرمانهاي سرعت تند و کند _
  زمان لازم براي کاهش سرعت به سرعت کند _
  حداکثر زمان مجاز حرکت با سرعت کند _
  تأخیر در رها شدن کنتاکتور هاي جهت از لحظه ایست _
  س از ایست اجباريانتظاراجباري پ _
  انتظاراجباري پس ازناموفق بودن عمل بسته شدن در زمان مجاز _
 Error Monitorinبه قسمت  Upخارج شده و با زدن دکمه Times  Travel Statusاز قسمت  modeبا زدن دکمه 

  .وارد شوید
  

     Error Monitoringپارامترهاي منوي 
   Last event (#1)تازه ترین رویداد ثبت شده  _
   event (#2-16)رویداد ثبت شده قبلی   _
  خطایی که موجب قفل سیستم شده است   _
  مد قفل سیستم _
  تعداد خطا _
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   Watch dogتفداد ریست شدن  _
  تعداد ریست هاي سرد _
  تعداد ریست هاي گرم_
  تعداد افت ولتاژ تغذیه _
  تعداد خطاي مربوط به افزایش زمان برنامه _

  . بزنیم ، خطاي مربوطه پاك می شود Enterدام از خطاها دوبار چنانچه روي هر ک
  Error Parameterبه قسمت  Upخارج شده و با زدن دکمه     Error Monitoringاز قسمت   modeبا زدن دکمه

  .وارد شوید
  

    :   Error Parametersپارامترهاي منوي 
  .وان شود باشد در این قسمت باید عن Micovertچنانچه نوع درایو  _
  .نحوه عکس العمل سیستم به خطاهاي تابلو مشخص گردد _

  . قابل انتخاب می باشند Enterهر کدام از آنها با زدن کلید . خطاهایی که قابل انتخاب براي شمارش می باشند دیده می شوند
  :این خطاها شامل 

  وضعیت غیرعادي فعال شدن یا غیر فعال شدن همه ورودیها _
  71یمنی از نقطه قطع مدار ا _
  66قطع مدار ایمنی از نقطه  _
   69یا  68قطع مدار ایمنی از نقطه  _
  )موتور سیف یا پاور و یا درایو(خطاي ناشی از عوامل خارجی _
  خطا در عملکرد کنتاکتورها_
  بالا رفتن حرارت موتور _
  فعال شدن همزمان ریویزیونهاي روي تابلو و کابین _
  )در وضعیت سنسورهاي حرکتی و یا باز نشدن سنسور عدم تغییر(خطاي حرکت  _
   CANو  CA1فعال شدن همزمان  _
  یا معکوس شدن فاز CANو  CA1جابجا شدن _
  پل شدن مدار ایمنی  _
  افزایش بار کابین از حد مجاز _
  افزایش زمان بسته شدن درب از حد مجاز _
  افزایش زمان باز شدن درب از حد مجاز  _
  حافظه پارامترهانا معتبر بودن  _

  Safety & Protectioبه قسمت  Upخارج شده و با زدن دکمه  Error Parametersاز قسمت   modeبا زدن دکمه
  .وارد شوید

  
   Safety & Protectionپارامترهاي منوي  

  حرکت وقتی کابین از بین طبقه شروع به (حداکثر زمان انتظار براي مشاهده تغییرات بر روي سنسورهاي حرکتی  _
  .)می کند

  .)وقتی کابین از راست طبقه شروع  به حرکت می کند( 1cfحداکثر زمان انتظار براي مشاهده تغییرات بر روي سنسور  _
  حداقل فاصله زمانی بین تغییر وضعیت فرمانهاي درب اتوماتیک _
  انتخاب و یا عدم انتخاب عملکرد  درب در وضعیت ریویزیون _
  باید فعال گردد   1cfل حداقل زمانی که سیگنا _
  )ظاهر گردید بعد از چه مدت آسانسور متوقف گردد FTOپس از اینکه خطاي ( FTOزمان حفاظت  _
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  )پس از چه مدت آسانسور متوقف گردد  CA1 CANبعد از فعال شدن ( CANو  CA1زمان حفاظت  _
  Load defaultبه قسمت  Up خارج شده و با زدن دکمه Safety & Protectionاز قسمت   modeبا زدن دکمه

  .وارد شوید
  Load defaultپارامترهاي منوي 

   پاك کردن تمامی خطاها _
  .چنانچه  بخواهید تنظیمات برنامه را به مقادیر اولیه برگردانید در این قسمت این تنظیم صورت می گیرد _

  .وارد شوید System settingمت به قس Upخارج شده و با زدن دکمه  Load defaultاز قسمت   modeبا زدن دکمه
  

   System settingپارامترهاي منوي 
  تغییر رمز عبور _
  برنامه ریزي ورودي ها و خروجی ها _
  آدرس کنترلر _
  سرعت انتقال اطلاعات سریال _
  )حافظه داخلی و یا حافظه خارجی(نوع نمایش اطلاعات موجود در حافظه  _
  )بایت است 256هر صفحه برابر ( جی انتخاب صفحه مورد نظر از حافظه خار _

  .وارد شوید Tacho settingبه قسمت ، Upخارج شده و با زدن دکمه  System settingاز قسمت   modeبا زدن دکمه
  

  Tacho settingپارامترهاي منوي 
 فاصله بین طبقات بر حسب تعداد پالس -
 فاصله بین طبقات بر حسب سانتیمتر -
 ارتفاع بالاترین طبقه -
 ه دوراندازي براي سرعتهاي مختلففاصل -
 انتخاب سیکل شناسایی فاصله طبقات توسط تاکو گاورنر -
 تنظیمات دوراندازي -
  1CFعرض  -
 CF3عرض  -
 ازیا سنسور براي دوراند  Tachoانتخاب  -

 
 لیست پارامترهاي اصلی     

MainSetting 
Number of stops/ ها تعداد توقف  انتخاب تعداد توقف 1-32 

Service type/نوع سرویس به شاسیهاي احضار 
 

Down collective یک شاسی احضار در طبقه 

selective Collective  دو شاسی احضار در طبقه 

Full collective یک شاسی احضار در طبقه و توقف در هر دو جهت 

Push button یک شاسی احضار بدون حافظه براي احضارها 

Door Number.1/ 1نوع  درب شماره  
Simple ساده  
Semi automatic اتوماتیک نیمه 

Automatic اتوماتیک 

Door Number.2/ 2نوع  درب شماره  
Simple ساده 

Semi automatic اتوماتیک نیمه 

Automatic اتوماتیک 
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Elevator type/نوع آسانسور 
Normal یک یا دو سرعته معمولی 

Acvv or vvvf مجهز به درایو کنترل دور 

Hydraulic هیدرولیک 

Driver Type /نوع درایو 

Micovert   
Vacon   
RST   
Omron   

Auto Leveling speed 
سرعت آسانسور بعد از تغییر وضعیت از رویزیون به نرمال در محدوده 

CA1  CANو  

Speed  V0   
Speed  VR   

Clear Hallcall Type/ نحوه پاك کردن شاسی ها   Up&Down  پایینبالا و  
With direction مطابق با جهت  

Park floor* 0-32 طبقه پارك 

Fire park floor 0-32 آتش  طبقه پارك  
Aux  Fire park floor 0-32 آتش پارك کمکی  طبقه  

Stand by time 0-4    (minute) کردن درب رفتن به مد استراحت بعد از توقف و باز مدت زمان تاخیر 

Floor 
Mask** 

Car service1-8(1) 11111111  8-1پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي کابین براي طبقات 

Carservice9-16 11111111 16-9پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي کابین براي طبقات 

Car service17-24 11111111 24-17پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي کابین براي طبقات 

Car service25-32 11111111 32-25ش یا عدم پذیرش شاسیهاي کابین براي طبقاتپذیر 

Up service1-8(1) 11111111 8-1پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي احضار جهت بالا براي طبقات 

Up service9-16 11111111 16-9پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي احضار جهت بالا براي طبقات 

Up service17-24 11111111 24-17ش شاسیهاي احضار جهت بالا براي طبقاتپذیرش یا عدم پذیر 

Up service25-32 11111111 32-25پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي احضار جهت بالا براي طبقات 

Down service  1-8(1) 11111111 8-1پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي احضار جهت پایین براي طبقات 

Down service 9-16 11111111 16-9پذیرش شاسیهاي احضار جهت پایین براي طبقات پذیرش یا عدم 

Down service17-24 11111111 17پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي احضار جهت پایین براي طبقات-
24 Down service25-32 11111111 25پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي احضار جهت پایین براي طبقات-
32 

Group 
contorol 

Group contorol mode 

Active IGC (yes/no)   
single یک دستگاه 

... ...  
Eight car 8 دستگاه  

Offset 0_31     
Exc.top 0_31 تعداد طبقاتی از بالا که فقط این آسانسورمی تواند به آنها جواب دهد. 

Exc.bottom 0_31  تعداد طبقاتی ازپایین که فقط این آسانسورمی تواند به آنها جواب دهـد     .      
        

Carcodec 
mode 

Disable   عدم انتخاب استفاده از کارکدك در دیجیترول و دیناتک  

Enable  انتخاب استفاده از کارکدك در دیجیترول و دیناتک  

Advance door 
opening 

Disable   عدم استفاده از سیستم پیشرفته باز کننده درب  

 Enable  رفته باز کننده درباستفاده از سیستم پیش  

Valid Days 
0-255  

                               .تعداد روزهایی که آسانسور مجاز اسـت سـرویس دهـد    
   .وارد شود ، آسانسور دائماً سرویس دهی خواهد داشت 255اگر عدد 

Inspection Mode Internal [On Board]    

 External Panel    
 
 .انتخاب شود به معناي حذف حرکت پارك میباشد 31اگر عدد  .)30تا 0از (ره طبقه پارك را مشخص میکنداین پارامتر شما× 
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طبقه را حذف  در شرایطی اتفاق می افتد که کاربران می خواهند آسانسور به یکی از طبقات سرویس ندهد در این حالت کافی است شاسیهاي کابین و احضار آن×× 
  نمود
براي هر طبقه به معنی  upدیجیترول قابل استفاده می باشد مورد اول براي تنظیم پذیرش یا عدم پذیرش شاسیهاي کابین می باشد انتخاب  این موارد براي××× 

طبقه  انتخاب شود شاسی احضار آن  Downو  Up اگر براي طبقه اي  .نیز مشابه بالا می باشد  Downبراي  .می باشد   Upپذیرش شاسی آن طبقه بعنوان شاسی 
  .تلقی میشود Down و هم بعنوان Upهم بعنوان شاسی 

Door No.1 Setting / Door No.2 setting 

Door unload method* 
 روش خارج کردن درب از زیر بار

69 69 
69 with delay 69 با تأخیر 

68 68 
68 with delay  68با تأخیر 

Loaded درب در حرکت از زیر با رخارج نشود 

Door unload 68 time  1s  68مدت زمان زیر بار قرار دادن درب بعد از دریافت سیگنال  

Door unload 69 time 1s 69مدت زمان زیر بار قرار دادن درب بعد از دریافت سیگنال  
Door opened sensor** 

 نحوه تشخیص باز شدن کامل درب کشویی
5kt    5سنسورkt 

Time به کمک زمان تخمینی 

Door closed sensor** 
 نحوه تشخیص بسته شدن کامل درب کشویی کابین

69 69 
Time به کمک زمان تخمینی 

Door operation time 4 s مدت زمان تخمینی حرکت کامل درب کابین به هنگام باز یا بسته شدن  
Close protection time 6 s ه شدن کامل درب کشویی ماکزیمم زمان انتظار براي دریافت سیگنالی مبنی بر بست

ماکزیمم زمان انتظار براي دریافت سیگنالی مبنی بر باز شدن کامل درب کشویی   Open protection time 6 sکابین
 URAحداکثر زمان قابل قبول براي تکمیل مدار ایمنی بعد از فعال شدن  Ura protection time 5  sکابین

Debounce 66 300 ms براي معتبر تلقی شدن این  66بودن سیگنال  حداقل زمان فعال
  تاخیر باز شدن درب بعد از توقف Door opening delay 0  sورودي

Door park Yes/No پارك درب بسته باشد؟ 

Door park time 8 s  زمان لازم جهت صدور فرمان پارك درب بسته از لحظه باز شدن
کامل درب

Park closing mode 
Not Foced  بار قرارندادن درب در مد پاركزیر 

Force زیر بار قرار دادن درب در مد پارك  

Default Door  Distribution*** 
First Door For All 
Second Door For All 

Door distribution*** 
  توزیع شماره درب براي طبقات

Floor# 8-1 11111111 …
 

…  

Floor# 32-25 11111111 
 
فوق درب را از زیر بار  ي با دیدن سنسورها 68و 69در دو مورد .  است لت براي آن ذکر شده دارد که در جدول پنج حا کردن درب از زیر بار وجود فی براي خارجروشهاي مختل *

با  68مد .گردد می تنظیم  with delay 69ارامتر زمانیتاخیر مذکور توسط پ. شود می با یک تاخیر درب از زیر بار خارج 69بعد از دریافت سیگنال , با تاخیر 69کند در مد می خارج
 .تنظیم می گردد  with delay 68بوده و تاخیر لازم توسط پارامتر زمانی    68باشد با این تفاوت که سیگنال مربوطه می  مشابه با حالت فوق,  تاخیر

زمان تخمینی براي آن در نظر گرفته میشود که  ,   باشد در مواردي که سنسور وجود نداشته.  شود رششدن کامل درب کشویی باید توسط سنسورهایی به برد کنترلی گزا باز و بسته **
 .گردد می تنظیم Door operation Timeتوسط پارامتر زمانی 

 . شود می ظاهرDoor No.2 Setting  فقط در منوي***

Numerator 
Serial آیا اطلاعات نمراتور به شکل سریال منتقل می شود؟ 

Numerator Type 
 نوع نموراتور از لحاظ خطی یا کد شده

 

Coded کد شده 
Linear 
 

 خطی

Numerator Display 
Type  Display  

Normal 
Even 
Without 13 
Odd 

Start Floor  0-8 
Prog. Numerators No  Prog. Numerators No           ه ریزيبرنام ل یمجموع تعداد طبقات قا  
Prog. Numerator #1  ریزي کد نمایش بالاترین طبقه قابل برنامه  
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Left  segment  
Right  segment  

…  …

   

Prog. Numerator #8  ریزي کد نمایش پایین ترین طبقه قابل برنامه  

Direction LED 
Normal  
Blink in Moving  

Blink in Standby Yes/No  
Display Message Yes/No  

Po1 active Low Zone  PO1 حد پایینی فعال شدن خروجی             

Po1 active High Zone  PO1 حد بالایی فعال شدن خروجی      
Po2 active Low Zone  PO2 حد پایینی فعال شدن خروجی      
Po2 active High Zone  PO2 حد بالایی فعال شدن خروجی      
Po3 active Low Zone  PO3 حد پایینی فعال شدن خروجی      
Po3 active High Zone  PO3 حد بالایی فعال شدن خروجی      

 

Travel Status 
Power up calibration Yes/No شدن روشن از بعد شناسایی حرکت انتخاب 

Calibration Speed 
 انتخاب سرعت براي حرکت شناسایی موقعیت

Slow دکن  
Fast تند 
Medium متوسط 

Test run mode** No/yes  اي بدون عملکرد درب و شاسیهاي احضار و تست دوره(مد تست حرکت( 

1cf Down delay 0  1مدت زمان تأخیر در توقف در جهت پایین بعد  از فعال شدنcf  

1cf Up delay 0  1 مدت زمان تأخیر در توقف در جهت بالا بعد  از فعال شدنcf 

Default slow down 
All First pulse 
All Second pulse 

Slow down method 
انداختن دور روش  

Floor# 8-1 11111111 …
  

Floor# 32-25 11111111 
Auto releveling No/yes مجدد سازي سطح هم(اتوماتیک ریلولینگ(  

Passenger time 3 s زمان استارت مجدد 
Park time 10 s دت زمان رفتن به مد پاركم  

Preference time 0 مدت زمان نمایش جهت پیش فرض 
  
  .در زیر منوهاي که داراي این علامت هستند، تکرار میشود )  ( right segment , left segmentدو منوي   (prog numerator #1)مشابه منوي فرعی  *

در این مد شاسیهاي احضار پذیرفته نمی شوند در . ور بهتر است براي پیدا کردن اشکال مد حرکت آزمایشی را انتخاب کرد در صورت بروز اشکال بعد از نصب و راه اندازي آسانس**
 .ضمن درب آسانسور نیز باز نمیگردد و کنترل آن در اختیار فرد  داخل کابین می باشد 

 
Travel State Timers 

Wait to close 50 second ر براي بستن دربحداکثر زمان مجاز انتظا  
U/D activation delay 300 ms تأخیر فعال شدن کنتاکتور جهت پس از بسته شدن درب 

 Speed contactor delay 100 ms سرعت پس از کنتاکتور جهت تأخیر فعال شدن کنتاکتور  
Brake opening delay 1s تأحیر باز شدن ترمز پس از فرمان حرکت 

Acceleration time 2s ن لازم براي رسیدن به حداکثر سرعتزما  
Maximum travel time 5 minute حداکثر زمان حرکت با سرعت ثابت 

Overlapping time  300 ms زمان فعال بودن توأم فرمانهاي سرعت تند وکند 
Deceleration time 1s زمان لازم براي کاهش سرعت به سرعت لولینگ 

Leveling  time  5 minute زمان مجازحرکت با سرعت لولینگ حداکثر  
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U/D released delay 1s تأخیر رها شدن کنتاکتورهاي جهت از لحظه ایست 
Wait on emerg. Stop 1s انتظار اجباري پس از ایست اضطراري 
Wait on closing fail 1s انتظار اجباري پس از ناموفق بودن عمل بسته شدن در زمان مجاز 

 
Error Monitoring 

Last event(#1)  تازه ترین رویداد ثبت شده 

 

Event  code  کد خطا 
Travel status  وضعیت حرکتی 
First 8 inputs 8  ورودي اول  
Second 8 inputs 8  ورودي دوم  
Third 8 inputs 8 ورودي سوم  
Safety circuit  status وضعیت مدار ایمنی 
First 8 outputs 8  خروجی اول  

Second  8 outputs 8 خروجی دوم  …
 **  

event(#16) ** آخرین رویداد ثبت شده  
Latched Error  خطایی که موجب قفل سیستم شده است 
Latching mode  مد قفل شدن سیستم 
Error counter  شمارنده خطاي انتخابی 

WDT reset counter  Watch dog  شمارنده ریست  

Cold reset counter  شمارنده ریست سرد 
Warm reset counter    رمگشمارنده ریست  
Power fail counter  شمارنده افت ولتاژ تغذیه 

Long process counter  شمارنده خطاي افزایش زمان برنامه 
  

  Event code, Travel status , First 8 inputs , Second 8 inputs(هشت منوي )  last event 1#(مشابه منوي فرعی **
 Third 8 inputs , safety circuit status, first 8 outputs, second 8 outputs (در زیر منوهایی که داراي این علامت است تکرار میشود.  

Error Parameter 
Normal 

External FLT.Reflex 
Micovert  
None 

Main Error Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Error On 71 Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Error On 66 Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Error On 68 Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

External fault Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None Contactor Error 



    راهنماي نصب و راه اندازي                                                                                               آریان آسانسور               

31 
 

Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

FTO Error Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

MRV&CRV Error Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Travel Error Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

CA1&CAN Error Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Direction Fault Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Safety Bypass Fault Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Overload Error Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Closing Time Out Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Opening Time Out Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  
None 

Fatal Error Power On Latch &Buffer  
Manually Latch &Buffer  
Bufferring  

       Main errorي فعال شدن یا غیر فعال شدن همه ورودیها                     وضعیت غیر عاد

Selected error  
خطاي انتخاب شده براي 

  شمارش

   Error on 71      )                                                    71قطع مدار ایمنی از نقطه (71خطاي 
   Error on 66        )                                                  66قطع مدار ایمنی از نقطه (66خطاي 
   Error on 68 )                                                69یا  68قطع مدار ایمنی از نقطه (68خطاي 

  External fault                      )     درایو پاور، موتور سیف و(خطاي ناشی از عوامل خارجی 
  Contactor error          خطا در عملکرد کنتاکتورها                                                          

  FTO error                                             بالا رفتن حرارت موتور                                     

  Mrv &Crv error              لو و کابین                  ان ریویزیونهاي روي تابفعال شدن همزم
  Travel error  ) حرکتی و یا باز نشدن ترمز عدم تغییر در وضعیت سنسورهاي(خطاي حرکت 

    CAN                                                         Ca1&Can error و  CA1فعال شدن همزمان
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  Direction fault                                با معکوس شدن فازها         CA1 CANجابجا شدن 
  Safety bypass fault           پل شدن مدار ایمنی                                                               

  Overload  error                        افزایش بار کابین از حد مجاز                                           
  Closing time outافزایش زمان بسته شدن درب از حد مجاز                                             

 Opening time out                             باز شدن درب از حد مجاز                  افزایش زمان 
  Fatal errorنامعتبر بودن حافظه پارامتر ها                                                                    

 
Safety & Protection 

Non Level tolerance 5 s ن انتظار براي مشاهده تغییرات بر روي سنسورهاي حرکتی وقتی کابین از بین طبقه شروع به حرکت می کندماکزیمم زما.  

Level tolerance 5 s 1 ماکزیمم زمان انتظار براي مشاهده تغییرات بر روي سنسورcf وقتی کابین از راست طبقه شروع به حرکت می کند.  

URS1,2 time 500 ms  بین تغییر وضعیت فرمانهاي درب اتوماتیکحداقل فاصله زمانی  

Rev Door Operation No/Yes عملکرد درب در مد ریویزیون 

1cf debounce time 50 ms  1زمان دیبانس رويcf  

FTO protection time 6.5 s  زمان حفاظتFTO  

Ca1 n Protection time 6.5 s  زمان حفاظتCAN,CA1 

 
Load default 

Clear Event Buffer Are you 
sure?  پارامترها با مقادیر اولیه تنظیم شود 

Default Main Setting Are you 
sure?   

Default Door Number1 Are you 
sure? 

  

Default Door Number2 Are you 
sure? 

  

Default Numerator Are you 
sure?   

Default Travel Status Are you 
sure?   

Def. Travel State Time Are you 
sure? 

  

Def. Safety Protect. Are you 
sure? 

  

Default system Seting Are you 
sure?   

System setting 

Changingpassword 
 تغییرات کلمات عبوري

First 
Password 

 کلمه عبور اول 
second  

Password  کلمه عبور دوم 

Programmable I/O 
Input 
#1,2,3 

ظیم تن
ورودیهاي 

Not Used استفاده  نشده 

Brake feedback(4bs) 4bs ورودي    

Fire 2  2ورودي اضطراري  
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3و2و1  Lifter switch سوئیچ مد لیفتر 

Auxilary  Fire   ورودي کمکی براي مداضطراري 

Releveling flag  1(RF1) سنسور شروع ري لولینگ در جهت پایین 

Releveling flag  2(RF2) سنسور شروع ري لولینگ در جهت بالا 
 

Input 
#1,2,3 

activation 

Active close فعال در صورت کنتاکت بسته 

Active open فعال در صورت کنتاکت باز 
 
 

output 
#1,2,3 

  
      

Door select انتخاب درب 

Aux Numerator خروجی مربوط به نمراتور 

Releveling خروجی فعال به هنگام حرکت ري لولینگ 
Not Used                                                                    استفاده نشده 

Self address   آدرس کنترلر 

Baud  r ate 
 سرعت انتقال اطلاعات سریال

 2400 bps  2400 بیت در هر ثانیه  
 19200 bps 19200  هر ثانیهبیت در  
 9600 bps 9600 بیت در هر ثانیه  

 4800 bps 4800 بیت در هر ثانیه  
Display Type 

نوع نمایش اطلاعات موجود در حافظه را 
)داخلی یا خا رجی(نشان می هد   

 Internal Ram حافظه داخلی 

 External Ram حافظه خارجی 

Place   بایت می باشد256ابر هر صفحه بر(صفحه مورد نظر از حافظه خارجی(  

 

Tacho Setting 

Floor Monitoring(Pulse) 

Pulse Floor #1  
Pulse Floor #1  
…  
Pulse floor #32  

Floor Monit.(Metric) 

Pulse Floor #1  
Pulse Floor #1  
…  
Pulse floor #32  

Height Floor(Metric) Metric Floor(cm)  

Breake Dist. (pulse) 

Breake Dist. V0(cm)  
Breake Dist. VR(cm)  
Breake Dist. VM(cm)  
Breake Dist. V3(cm)  

Breake Dist. (Metric) 

Breake Dist. V0(cm)  
Breake Dist. VR(cm)  
Breake Dist. VM(cm)  
Breake Dist. V3(cm)  

Tacho Training (Yes/No)  
Setup Distance (cm)   

1CF  width (cm)   
CF3  width (cm)   

Select Tacho/Sensor Tacho/Sensor  
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a 

  Bضمیمه          

 ک از طبقـات مـورد اسـتفاده قـرار    ین در هر ین و همچنی، در داخل کابکه آسانسور در آن حضور دارد  يش طبقه اینمراتور جهت نما
  .ردیگ یم
  .دارد یبستگ آن يزیبرنامه ر یش نمراتور به چگونگینحوه نما 

تـوان   یک رقـم م ـ ی ـباشد و با  یاز آسانسور ها که تعداد طبقات کمتر م یخدر بر. شود یده مید یک نمراتور دو رقمیر ، یدر شکل ز
  .شود یاستفاده م یک رقمیاز نمراتور  ش دادینماشماره طبقه را 

  
  
  
  
  
  
  
  
  

کدام از سگمنت ها در مورد  ت هرین وضعیهمچن .شود یده میر دیز يدر نمراتور ها P2  ، -1 ، GF , 14ش یبه عنوان مثال  نما
      ).ش داده شده اندینما 0و هر کدام خاموش هستند با  1هر کدام از سگمنت ها که روشن هستند با (.داده شده استش یانم 2عدد 

  
  
  
  
  
  
  

      
  
  
  

  :نمراتور  يزینحوه برنامه ر
 Prog. Numerator Noبخش به علاوه طبقه همکف در  همکفر یزطبقات  مجموع Numerator، در قسمت برد اصلی در برنامه

م ، نگ دویپارک ن اولیرزمین دوم، زیرزمیز( -,1,2,3,4P2,P1,G,1,-2ش طبقات ینما دیبخواه اگربه عنوان مثال . شود یم   ن ییتع
بصورت  قرار است که یبه جز طبقات(. دیرا قرار ده 5دعدد یبا Prog. Numerator No باشد در  ) ک تا چهارینگ اول ، همکف ، یپارک

در  Gش ینما يزیجهت برنامه ر سپس . )دیده یمقرار  Prog. Numerator Noه طبقات را در ی، تعداد بقودش داده شینما  …,1,2,3
 Leftرا در  00000000و مقدار ) سمت راست رقم( Right segment را در 00111101مقدار  Prog. Numerator #1بخش 

segment    )ش یدر نما .دیقرار ده) رقم سمت چپG ، يسگمنتها a,c,d,e,f, ,  مقدار،  نمراتور در رقم سمت راستروشن هستند لذا 
    )ریمطابق شکل ز( .دیده یرا قرار م 00111101

  

 نمراتور

 يک از رقمهـا ی ـشـود هـر    یده میهمانطور که در شکل د
ک ی ـل شده کـه هـر کـدام از آنهـا     یجزء تشک 7نمراتور از 
نـام   a,b,c,d,e,f,gشود و بـا حـروف    یده مینامسگمنت 

ش ید نمـا ی ـکـه با  يشده است و بر اساس شـماره ا  يگذار
  .شوند یروشن مسگمنت هاي مربوطه  داده شود ، 
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در  را 00000110مقدار Prog. Numerator #2در بخش . دیرا مشخص کن P1ش ی، نحوه نما Gش ینما يزیپس از برنامه ر   ◄       

Right segment )1 ش یمادر  رقم سمت راست جهت ن ( را در  11110011و مقدارLeft segment )ش یدر رقم سمت چپ جهت نماP (

   . دیده یقرار م

را در  01011011مقدار  Prog. Numerator #3در بخش . دیرا مشخص کن P2ش ی، نحوه نما P1ش ینما يزیپس از برنامه ر  ◄ 

Right segment )2ش یسمت راست جهت نما در رقم ( را در  11110011و مقدارLeft segment )ش یدر رقم سمت چپ جهت نماP (

 .دیرا مشخص کن 1-ش ی، نحوه نما P2ش ینما يزیپس از برنامه ر.  دیقرار ده

 00000000و مقدار ) 1- شینماسمت راست جهت  در رقم( Right segmentرا در  10000110مقدار  Prog. Numerator #4در بخش  

  . دیقرار ده )چپمت در رقم س( Left segmentرا در 

 )-(نالینمراتورها ، ترم یم کشیو در س .دیار دهقر segment Right   ،1را در  h مقدار،  pو   b،یعلامت منف شینما يبرا:  نکته
  . دیسمت چپ وصل کن نمراتور  gتابلو فرمان را به سگمنت

را در  11011011مقدار  Prog. Numerator #5در بخش . دیرا مشخص کن 2-ش ی،نحوه نما 1-ش ینما يزیپس از برنامه ر◄

Right segment )2-ش ینماسمت راست جهت  در رقم ( را در  00000000و مقدارLeft segment ) دیقرار ده )چپدر رقم سمت .  

   

اما طبقه  ندارند در برنامه تابلو فرمان  يزیبه برنامه ر يازیشوند ن یش داده مینما … , 3 , 2 , 1که بصورت  یطبقات  : 1نکته

ب یترت.  شوند يزیبرنامه ر فرماند در برنامه تابلو یدارد ، با یبه نوع ساختمان بستگ ش آنها ین که نحوه نمایر زمیز همکف و طبقات

و  Prog. Numerator #2 را در P1سپس  # Prog. Numerator 1رادر G ابتدا (  .باشد ین مییز  از بالا به پایآنها ن يزیبرنامه ر

  )ن طبقهین تریین روش تا پایو به هم Prog. Numerator #3را در  P2بعد 

  

مربوط به ( تابلو فرمان  1نال یش دهگان ، از ترمینما يباشد برا یم 9ش از یکه شماره طبقات آنها ب ییدر ساختمانها  :2نکته 

  .هگان نشان دهدرا به عنوان د 1م تا عدد یکن ینمراتور سمت چپ وصل م   b,c يبه سگمنت ها) نمراتورها 

٠٠١١١١٠١ 

a 
b 

c d e f g 
h 
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  نحوه تنظیمات نمراتور -2جدول 

  
  نحوه نمایش  )LEFT SEGMENT( سگمنت چپ  )RIGHT SEGMENT( سگمنت راست

a b c d e f g h a b c d e f g h 
1  1  0  1  1  0  1  1  0  0  0  0  0  0  1  0  -2 
0  1  1  0  0  0  0  1  0  0  0  0  0  0  1  0  -1  
1  1  0  1  1  0  1  1  1  1  0  0  1  1  1  0  P2 
0  1  1  0  0  0  0  1  1  1  0  0  1  1  1  0  P1 
1  1  0  1  1  0  1  1  0  0  1  1  1  1  1  0  B2 
0  1  1  0  0  0  0  1  0  0  1  1  1  1  1  0  B1 
1  0  0  0  1  1  1  1  1  0  1  1  1  1  0  0  GF 
1  0  1  1  1  1  0  0  0  0  0  0  0  0  0  0  G 

 .دکر دهاستفاتوان  نیز می hساخت کاراکتر سمت چپ از سگمنت  يدر اینجا برا ***
 
  

  )کابین سرعت ( m/s 1 و )طبقه ارتفاع(متر  3 با احتساب  بر حسب تعداد توقف   زمان حرکت کابین حداکثرمقدار   -3جدول 

 زمان بر حسب تعداد توقف -3جدول 

  
Msc Sec Min تعداد طبقات  

0  20  0  2  
0  20  0  3  
0  20  0  4  
0  22  0  5  

200  25  0  6  
0  28  0  7  

200  31  0  8  
600  37  0  9  
600  37  0  10  
600  41  0  11  
600  45  0  12  
600  49  0  13  
600  49  0  14  
600  53  0  15  
600  57  0  16  
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 Cضمیمه 

  .این برد وظیفه پخش موزیک، اعلام طبقه و پیغام هاي خاص را در آسانسور به عهده دارد
  :ویژگیهاي این سیستم به شرح ذیل می باشد

  و امکان ذخیره موزیک دلخواه توسط مشتري MMCاستفاده از کارت حافظه  .1
  MP3قابلیت پخش فایلهاي صوتی  .2
  هاي مختلف به کمک دیپ سوئیچ  هاي متنوع براي مناسبت قابلیت انتخاب موزیک با تم .3
  قابلیت حذف نمودن پخش موزیک در حین حرکت به کمک دیپ سوئیچ .4
 ارتباط با تابلو فرمان به صورت سریال  .5
 )تا ماکزیمم ظرفیت کارت حافظه (به تعداد نامحدود  MP3توانایی پخش  فایلهاي  .6
 ئیچهاتنظیم کلیه وضعیتهاي برد آوا توسط دیپ سو .7
 قابلیت انتخاب موزیکهاي شاد یا غمگین توسط کاربر .8
 پخش پیغامهاي مشتري در هر طبقه .9

 AVA MP3برد

 نحوه گویش
 کد نمراتور

نحوه 
 سگمنت چپ سگمنت راست نمایش

a b c d e f g h a b c d e f g h 

زیرزمین 
 چهارم

0 1 1 0 0 1 1 0 0 0 1 1 1 1 1 0 B4 

0 1 1 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 -4 

0 1 1 0 0 1 1 0 0 0 1 1 1 1 1 1 B.4 

0 1 1 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 -.4 

0 1 1 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 4. 

0 1 1 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0 0 1 0 -4. 

0 1 1 0 0 1 1 1 0 0 1 1 1 1 1 0 B4. 

0 1 1 0 0 1 1 1 0 0 1 1 1 1 1 1 B.4. 

 زیرزمین سوم

1 1 1 1 0 0 1 0 0 0 1 1 1 1 1 0 B3 

1 1 1 1 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 -3 

1 1 1 1 0 0 1 0 0 0 1 1 1 1 1 1 B.3 

1 1 1 1 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 -.3 

1 1 1 1 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 3. 

1 1 1 1 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 0 -3. 

1 1 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 1 1 1 0 B3. 

1 1 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 1 1 1 1 B.3. 
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 زیرزمین دوم

1 1 0 1 1 0 1 0 0 0 1 1 1 1 1 0 B2 
1 1 0 1 1 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 -2 
1 1 0 1 1 0 1 0 0 0 1 1 1 1 1 1 B.2 
1 1 0 1 1 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 -.2 
1 1 0 1 1 0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 2. 
1 1 0 1 1 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 0 -2. 
1 1 0 1 1 0 1 1 0 0 1 1 1 1 1 0 B2. 
1 1 0 1 1 0 1 1 0 0 1 1 1 1 1 1 B.2. 

 زیرزمین اول

0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 0 B1 
0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 B.1 
0 1 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1. 
0 1 1 0 0 0 0 1 0 0 1 1 1 1 1 0 B1. 
0 1 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 1 0 -1. 
0 1 1 0 0 0 0 1 0 0 1 1 1 1 1 1 B.1. 

 زیرزمین

0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 -.1 

0 0 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 B 

0 0 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 -B 

0 0 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 -.B 

0 0 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 .B 

0 0 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 1 0 -B. 

0 0 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 1 1 -.B. 

پارکینگ 
 چهارم

0 1 1 0 0 1 1 0 1 1 0 0 1 1 1 0 P4 
0 1 1 0 0 1 1 0 1 1 0 0 1 1 1 1 P.4 
0 1 1 0 0 1 1 1 1 1 0 0 1 1 1 0 P4. 

0 1 1 0 0 1 1 1 1 1 0 0 1 1 1 1 P.4. 

0 1 1 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0 0 1 1 -.4. 
 

 پارکینگ سوم
1 1 1 1 0 0 1 0 1 1 0 0 1 1 1 0 P3 
1 1 1 1 0 0 1 0 1 1 0 0 1 1 1 1 P.3 

1 1 1 1 0 0 1 1 1 1 0 0 1 1 1 0 P3. 
1 1 1 1 0 0 1 1 1 1 0 0 1 1 1 1 P.3. 
1 1 1 1 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 1 -.3. 

 
 پارکینگ دوم

1 1 0 1 1 0 1 0 1 1 0 0 1 1 1 0 P2 

1 1 0 1 1 0 1 0 1 1 0 0 1 1 1 1 P.2 

1 1 0 1 1 0 1 1 1 1 0 0 1 1 1 0 P2. 

1 1 0 1 1 0 1 1 1 1 0 0 1 1 1 1 P.2. 

1 1 0 1 1 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 1 -.2. 

 پارکینگ اول

0 1 1 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 1 1 0 P1 
0 1 1 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 1 1 1 P.1 
0 1 1 0 0 0 0 1 1 1 0 0 1 1 1 0 P1. 
0 1 1 0 0 0 0 1 1 1 0 0 1 1 1 1 P.1. 

0 1 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 1 1 -.1. 

 پارکینگ

1 1 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 -P 

1 1 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 P 
1 1 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 .P 

1 1 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 -.P 
1 1 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 1 0 -P. 

1 1 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 P. 
1 1 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 1 1 -.P. 

0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 -1 

 
 همکف

1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

1 0 0 0 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 F 

1 0 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 G 
1 0 0 0 1 1 1 0 1 0 1 1 1 1 0 0 GF 
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 L 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 0 0 0  لابیِِِ

 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0  طبقه اول

 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1 0 1 1  طبقه دوم

 3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1 1 1  طبقه سوم

 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 1 0 طبقه چهارم

 5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 1 1 0 1  طبقه پنجم

 6 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 0 1  طبقه ششم

 7 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1  طبقه هفتم

 8 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 طبقه هشتم

 9 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 1 1 1 1  طبقه نهم

 10 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0 1 1 1 1 1 1  طبقه دهم

 11 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 1 0 طبقه یازدهم

 12 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 0 1 1 0 1 1 طبقه دوازدهم

 13 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 0 0 1 1 1 1  طبقه سیزدهم

 14 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0  طبقه چهاردهم

 15 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 1 0 1 1 0 1  طبقه پانزدهم

 16 0 0 0 0 0 1 1 0  0 1 1 1 1 1 0 1  طبقه شانزدهم

 17 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 1 1 1  طبقه هفدهم

 18 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 1 1 1 1 1 1  طبقه هجدهم

 19 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 1 0 1 1 1 1  طبقه نوزدهم

 20 0 1 0 1 1 0 1 1 0 0 1 1 1 1 1 1 طبقه بیستم

 یکمطبقه بیست و 
0 1 1 0 0 0 0 0 1 1 0 1 1 0 1 0 21 

طبقه  بیست  و  
 دوم

1 0 1 0 1 1 0 1 1 1 0 1 1 0 1 0 22 

 23 0 1 0 1 1 0 1 1 0 1 0 0 1 1 1 1 طبقه بیست و سوم

طبقه  بیست  و 
 چهارم

0 1 1 0 0 1 1 0 1 1 0 1 1 0 1 0 24 

 25 0 1 0 1 1 0 1 1 0 1 1 0 1 1 0 1 طبقه بیست و پنجم

طبقه  بیست  و 
 ششم

1 0 1 1 1 1 1 0 1 1 0 1 1 0 1 0 26 

طبقه  بیست  و 
 هفتم

1 1 1 0 0 0 0 0 1 1 0 1 1 0 1 0 27 

طبقه  بیست  و 
 28 0 1 0 1 1 0 1 1 0 1 1 1 1 1 1 1 هشتم

 29 0 1 0 1 1 0 1 1 0 1 1 0 1 1 1 1 طبقه  بیست  و نهم

 30 0 1 0 0 1 1 1 1 0 0 1 1 1 1 1 1 طبقه سی ام

 31 0 1 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 0 1 1 0 طبقه سی و یکم

 32 0 1 0 0 1 1 1 1 0 1 0 1 1 0 1 1 طبقه سی و دوم

  اتوربر اساس نمر  AVA mp3نحوه گویش برد :  1جدول شماره 
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  :روش برنامه ریزي کارت حافظه 
  .مراحل زیر توسط کاربر انجام شود باید MMCبراي برنامه ریزي کردن کارت 

  .فرمت گردد  FAT16یا FATبا نوع  MMC کارت حافظه -1
 .شود ایجاد INFOو MUSIC ،CUSTOMERسه پوشه اصلی به نامهاي   -2
و با  MP3و موزیکهاي مورد نظر با فرمت .ایجاد شود MUSICداخل پوشه  HAPPYو  SADدو زیر پوشه به نامهاي  -3

نـام انتخـابی بـراي    کـاربر از لحـاظ   .(توجه به نوع موزیک از لحاظ غمگین یا شادبودن داخل این دو زیر پوشه کپـی شـود  
 .)موزیکها محدودیتی ندارد

و فایـل صـوتی دینـگ بـا      .ایجاد نماید INFOداخل پوشه  OTHERSو DINGو   FLOORسه زیر پوشه به نامهاي -4
و همچنین فایلهاي صوتی فتوسل ، اضافه بار و طبقه  کپی شود  DIبانام استاندارد DINGداخل زیر پوشه  MP3فرمت 

همچنین داخل زیر پوشـه  . کپی گردد OTHERSداخل زیر پوشه  FLو  OVو PHاستاندارد و نامهاي  MP3با فرمت 
FLOOR فایلهاي صوتی شماره طبقه با فرمتMP3  کپی شود 2و طبق استاندارد نامگذاري با توجه به جدول شماره. 

ات کپـی مـی   ري شـماره طبق ـ و دقیقاً با توجه به نامگذا MP3پیغامهاي مشتري با فرمت  CUSTOMERداخل پوشه -5
لازم به ذکر اسـت قبـل از کپـی    . با نحوه گویش به شکل جدول زیر می باشد MMCارتباط نام فایلهاي موجود در. گردد

 .الزاماً فرمت شودMMC باید  MMCکردن فایلهاي صوتی به 
  :بلوك زیر مثالی براي برنامه ریزي کردن کارت حافظه می باشد

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
   

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

PH.mp3 
OV.mp3 
FL.mp3 
 

DI.mp3 

04.mp3 
05.mp3 

04.mp3 
05.mp3 

Piano.mp3 
Guitar.mp3 

 کارت حافظه

CUSTOMER 

MUSIC 

HAPPY 

SAD 

FLOOR 

OTHERS 

INFO 

DING 
 

Nava.mp3 
Soog.mp3 

 MMCکارت نحوه برنامه ریزي : 1شکل 
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پس از اعلام )  CUSTOMERدرپوشه 05و 04به عنوان مثال قرار دادن فایل پیغام مشتري با نامهاي (ظیمات فوق طبق تن
  . شماره طبقه ،پیغام مشتري پخش می شود

  .قرار گیرد FLOORدر پوشه باید  باشد که جدول زیر استاندارد نامگذاري براي فایلهاي مربوط به طبقه می 
                                                      

نوع 
  اعلان

    نام فایل  نوع اعلان    نام فایل

زیرزمین 
  جهارم

B4 17 هفدهم 

زیرزمین 
  سوم

B3 18 هجدهم  

زیرزمین 
  دوم

B2 19 نوزدهم 

زیرزمین 
  اول

B1 20 بیستم  

 21 بیست و یکم 0B  زیرزمین

پارکینگ 
  چهارم

P4 22 بیست و دوم 

پارکینگ 
  سوم

P3 23 بیست و سوم 

پارکینگ 
  دوم

P2 24 بیست و چهارم 

پارکینگ 
  اول

P1 25 بیست و پنجم 

 26   بیست و ششم  0P  پارکینگ

 27 بیست و هفتم 01  اول

 28 بیست و هشتم 02  دوم

 29 بیست و نهم 03  سوم

 30 سی ام  04  چهارم

 31 سی و یکم 05  پنجم

 32 سی و دوم 06  ششم

 0G همکف 07  هفتم

 0L لابی 08  هشتم

    09  نهم
   10  دهم

   11  یازدهم

   12  دوازدهم

   13  سیزدهم

 طبقه
  چهاردهم

14   

طبقه 
  پانزدهم

15   

طبقه 
  شانزدهم

16   

  
  .گیرند میقرار  FLOORاستاندارد نامگذاري فایلهاي مربوط به شماره طبقه که در پوشه :  2جدول شماره 
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  نحوه تنظیم دیپ سوئیچها 
   :و یا با تأخیر بلافاصله پس از دوراندازي قابلیت اعلام شماره طبقات  -1

بنـابراین در  . مـی گیـرد   ثانیـه تـأخیر صـورت    3اعلام طبقه پس از ،  1با روشن کردن دیپ سوئیچ شماره 
ورهاي دو سـرعته ، ایـن   س ـر آسانامـا د . باشد ONآسانسورهاي درایو دار این دیپ سوئیچ باید در وضعیت 

   .قرار دهید تا بلافاصله پس از دور اندازي ، اعلام طبقه نیز صورت گیرد OFFدیپ سوئیچ را در وضعیت 
      قابلیت پخش ادامه موزیک زمانی که آسانسور پس از توقف هنوز شاسی دارد  و باید بـه حرکـت   -2

  :خود ادامه دهد
در صورتی که چند تا از شاسی هاي آسانسور انتخاب شـده   ،ا روشن نماید ر 2اگر کاربر دیپ سوئیچ شماره 

باشد، پس از توقف آسانسور در یکی از طبقات و اعلام شـماره طبقـه، بـا شـروع مجـدد حرکـت آسانسـور ،        
موزیک عوض نمی شود و ادامه موزیک قبل پخش می گردد واین روند تـا زمـانی ادامـه دارد کـه آسانسـور      

  .پس از آن شاسی دیگري براي پاسخ دادن باقی نمانده باشدتوقف نموده و 
   :انتخاب موزیکهاي شاد یا غمگین -3

به این ترتیـب کـه   . نوع آهنگهاي پخش شده را انتخاب کند  3کاربر می تواند با تنظیم دیپ سوئیچ شماره 
. . مـی شـود   با خاموش بودن این دیپ سوئیچ آهنگهاي غمگین و با روشن بودن آن آهنگهـاي شـاد پخـش   

براي تغییر وضعیت این دیـپ سـوئیچ، آسانسـور    . براي این کار به خاموش کردن دستگاه نیازي  نمی باشد 
  . باید در حالت توقف باشد

  :عدم پخش موزیک-4
موزیکی  را در وضعیت روشن قرار دهد، در حین حرکت آسانسور هیچگونه  4اگر کاربر دیپ سوئیچ شماره  

هنگام توقف کلمه دینگ و پیغامهاي خاص مشتري و شماره طبقه پخـش خواهـد    پخش نخواهد شد و فقط
براي این کـار بـه خـاموش    . اما در حالت خاموش بودن این دیپ سوئیچ ، موزیک نیز پخش خواهد شد. شد

  . براي تغییر وضعیت این دیپ سوئیچ، آسانسور باید در حالت توقف باشد. کردن دستگاه نیازي  نمی باشد 
  
 6تـا   3دو دیپ سوئیچ اول کاربردي ندارند و دیپ سوئیچ هاي  دیپ سوئیچ می باشند ، 6داراي بردهایی که  : تذکر 

  .به ترتیب براي تنظیمات فوق در نظر گرفته شده اند

  

 Segment-7و وضعیت  Linkبررسی خطاها با توجه به نمایشگر 

  .اشدروشن و یا خاموش ب مکن استم  Link نمایشگر در حالت معمولی
  .ثانیه یکبار چشمک خواهد زد 0.5هر  Link برقرار نباشد، نمایشگر  (MMC)اگر ارتباط با کارت حافظه - الف
 linkنمـایش داده خواهـد شـد و نمایشـگر      Eاگر ارتباط سریال برقرار نباشـد ، روي سـگمنت نمراتـور، حـرف      -ب

  .چشمک نخواهد زد
بطور متناوب .(نمایش داده خواهد شد E2نت نمراتور حرف ، برعکس باشد، روي سگم RS2و   RS1اگر جهت  -ج

  .ثانیه یکبار چشمک خواهد زد 5/2هر  linkنمایشگر و )2 و یکبار  Eیکبار 
  

  .ظاهر می شود Segment-7در  توقف، شماره  عاديدر حالت : 1تذکر 
 .ان ظاهر می شونددر صورتیکه خطاي الف و ج با هم رخ دهند، علائم مربوط به هر دو خطا همزم: 2تذکر 
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  D ضمیمه

ضروري است بـرد موتورسـیف را    هاي دوسرعته و هیدرولیکهنگام راه اندازي کامل و استفاده از آسانسور
  .نمائید کالیبرهو یا به اصطلاح  تنظیمبا دقت 

انـد یکـی   موتورسیف اگر به درستی کالیبره شده باشد سیم پیچی موتور را از سوختن که عامل آن می تو
  :باشد حفاظت کند ذیل از موارد 
  عدم تعادل جریان فازهاي موتور -دو فاز شدن   د -اضافه بار   ج -باز نشدن ترمز   ب -الف

 
 
 

 کلید فشاري
 

 
      

 
 
  

  

    :تنظیم موتورسیف براي حفاظت دور تند موتور 
 .آسانسور را در بالاترین طبقه بدون بار متوقف نمائید .1
 . کابین را با دور تند به سمت پایین حرکت دهید .2
تمـام  ( 1را طوري تنظیم نمائید که نمایشـگر جریـان تـا ضـریب      FASTدر حین حرکت پتانسیومتر  .3

LED توجه کنید که . روشن شود) هاي سبز رنگLED هاي قرمز رنگ نباید روشن شوند.  
  :تنظیم موتورسیف براي حفاظت دور کند موتور 

 .دور تند آسانسور را در بالاترین طبقه بدون بار متوقف نمائیدمانند تنظیم  .1
 .به سمت پایین حرکت دهید) حالت رویزیون(کابین را با دور کند  .2
 .را مانند آنچه در دور تند گفته شد تنظیم نمائید SLOWدر حین حرکت پتانسیومتر  .3

 
 
  

  : توصیه می شود
از عملکـرد آن مطمـئن    و یویزیون موتـور سـیف را تسـت کنیـد    ترمزدر دو حالت نرمال ورسیم هاي با بازکردن  ◄ 
 .شوید

  کنترل فاز –تنظیم موتورسیف 

 نمايشگر جريان موتور        

کليد 
RESET 
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  .شود سیف تست و کنترل رماه یک بار موتو 6هر " ◄ 
  
  

  

  )موتور سیف در برد(کنترل فاز  
را بـه عهـده    و محافظت از موتور و آسانسورذیل شرایط  قطع برق آسانسور درو ورودي  فاز برق سه کنترل ،کنترل فاز

  .دارد

که ناشی از کاهش یا افت ولتاژ یا هـم نـام   ( :  و عدم بالانس بودن فازها )قطع یک فاز (تشخیص دو فاز شدن-1
  .همراه خواهد بودUBF  ، نمایشگربا روشن شدن و  )باشد می شدن فازها

  
  .همراه است PRF،  نمایشگرکه با روشن شدن : جابجائی فازها -2

با استفاده از پتانسیومتر نشـان داده    UBFشبکه محلی و اعلام خطاي برق تاژبه علت مختصر تغییرات در ولممکن است 

  .و خطا را برطرف نمود شده می توان مقدار حساسیت را  کاهش داد

  
  .ناشی از قطع کامل یکی از فازها می باشد PRFو  UBFروشن شدن : نکته      
                            کنترل فاز                                                                  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

UBF 

 PRF  

پتانسیومتر 
براي تنظیم 
 بالانس ولتاژ
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 Eضمیمه  

  
و  تلفیقی از تابلو درایـودار  ،هادر واقع این تابلو. جهت کنترل آسانسور در عملکرد عادي و نجات اضطراري می باشدها این تابلو 

و سـري هـاي    7.3kwاین طـرح بـراي موتورهـا تـا قـدرت      (. می باشدتابلو دو سرعته و نجات اضطراري و یا نجات اضطراري 
مز مکانیکی در نظر گرفته شده است که در حالت سفارشی نیزاین تابلوها قابـل سـاخت و تولیـد مـی     رایج درب و ترمعمول و 

  ).باشند
درفاصـله بـین   حرکت با قطـع بـرق مواجـه شـود ،     چنانچه در حال را نداشته باشد ،  تلفیقیآسانسوري که ویژگی تابلو فرمان 

نایی اضـطراري  و فقط نور محـدود روش ـ . حبوس شده در تاریکی به سر می برنددر این شرایط افراد م. طبقات متوقف می گردد
. در این حالت هر کدام از افراد محبوس شده به طریقی تلاش براي فراخوانی افراد بیرون کابین می کننـد  .در کابین وجود دارد

چنانچه قطع برق در شب اتفاق . گردد تمام تلاشهاي افراد محبوس شده منجر به مطلع شدن افراد خارج از کابین آسانسور می
در سـاختمان حضـور   ) ماننـد سـرایدارها   (  Hand wheelفتد و یا افراد دوره دیده براي بازکردن ترمزمکانیکی و گردانـدن ابی

ایـن واقعـه در سـاختمانهاي کـم تـردد و یـا در ایـام         .در زمان قطع برق در دسترس نباشدو یا کلید موتورخانه نداشته باشند 
به . و یا وقایع تلخ تري را بوجود آورد. یل که اکثر ساکنین به مسافرت رفته اند می تواند شرایط بحرانی تري را ایجاد نمایدتعط

هر حال می بینید که آزاد شدن افراد و زمان محبوس شدن آنها در کابین می تواند به عوامـل متعـددي وابسـته باشـد و ایـن      
 . شاید روزها حبس در داخل کابین گردد عوامل ممکن است منجر به ساعت ها و

هم اکنون با قطع بـرق   ": ی شده است که قطع برق را تشخیص داده وبا پخش پیغامهایی نظیر حطوري طرا محکتابلو فرمان 
موجب آرامـش گردیـده و بـا رعایـت نکـات ایمنـی،        " مواجه شده ایم و آسانسور تا چند ثانیه دیگر مجدداً به کار خواهد افتاد

  . سانسور را به حرکت در می آورد و به راستاي طبقه رسانده و درب را باز می کند تا افراد از داخل کابین آزاد شوندآ
  . تقسیم می شوند )صبا و حامی( درایودار تلفیقی و) محک(این تابلوها به دو دسته دوسرعته تلفیقی 

  : ECBبرد 
فازها برد کنترل فاز تابلو این حالت را تشـخیص داده و رلـه اي کـه بـدین      فاز ورودي تابلو و یا جابجایی 3در هنگام قطع برق 

فعال میشود ، بـا   ECBبرد  SBOشود که با خاموش شدن این رله ورودي  باشد خاموش می منظور بروي برد کنترل فاز می
فرمـان بسـتن   ) نباشـد  فعال 1CFپرچم (وارد عمل شده و اگر آسانسور در بین طبقه باشد  ECBفعال شدن این ورودي برد 

کنـد ، امـا اگـر راسـت طبقـه باشـد        کند و درب را باز می دهد و آسانسور را تا رسیدن به راست طبقه کنترل می درب را می
  .دهد  فقط فرمان باز کردن درب را می) فعال باشد 1CFپرچم (

  : ECBکلیدهاي برد 
  .شود  باشد که عملکرد هر کدام در ادامه بیان می ذیل میکلید پوش باتن به نام هاي  4داراي  ECBهمانند شکل ذیل برد 

 
  

 : ENTERکلید  -1

 : ▲کلید  -2

 :▼کلید  -3

 : MODEکلید  -4

 .شود  براي وارد شدن به منوها و ذخیره مقادیر مورد نظر استفاده می ENTERاز کلید 

  تابلوهاي تلفیقی
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مورد نظر یک به یک افزایش می یابد  بار این کلید مقدار میتوان مقادیر منوها را افزایش داد ، با زدن هر یک ▲توسط کلید 

داشتن آن مقادیر منوها بطور پیوسته افزایش می یابد ، با رسیدن به مقدار نهایی منو بروي مقدار نهـایی مـی مانـد و    ه و با نگ
 استفاده کرد که در این حالت نیز با رسیدن بـه  حـداقل مقـدار    ▼توان از کلید  کند براي کاهش مقدار فوق می تغییر نمی

  .منو،  بروي مقدار حداقل ثابت می ماند 
زده نشـود مقـدار    ENTERتوان از منو خارج شد و یا هنگام تغییر مقادیر یک منـو اگـر کلیـد     می  MODEتوسط کلید 

  .دهد  قبلی منو را نمایش می
بـاطري نمـایش    و ولتاژ) EPS(، جریان تک فاز ) EMD(فاز  3مقادیر جریان  MODEداشتن کلید  در حالت نرمال با نگه

  .شود داده  می
  :ذکر دو نکته در اینجا ضروري به نظر می رسد

 .گرفته شود  L5Dتغذیه درایو سر درب باید از ترمینال  -1

 .گرفته شود  L5تغذیه روشنایی روي کابین از ترمینال  -2

  : ECBمنوهاي برد 
( متر یا از مقدار حداکثر بیشتر باشد که مقدار منوي مورد نظر از مقدار حداقل ک در صورتی ECBتمامی منوهاي برد  -1

 .گردد  آن منو ذخیره می Defaultمقدار  ECBهنگام روشن شدن برد ) باشد  Not Validمقدار آن منو 
  .شود  می Loadآن منو  Defaultمقدار  ▼▲هنگام وارد شدن به یک منو با زدن همزمان کلیدهاي  -2

Time  Open  Door 
 4باشـد ، حـداقل زمـان ایـن منـو       امکان پذیر می OPENن مدت زمان فعال بودن فرمان توسط این منو امکان تعریف کرد

  .باشد ثانیه می10آن  Defaultباشد مقدار  ثانیه می 40ثانیه و حداکثر زمان آن 
 
Time Close Door 

ثانیـه   4ن این منو باشد ، حداقل زما امکان پذیر می Closeتوسط این منو امکان تعریف کردن مدت زمان فعال بودن فرمان 
  .ثانیه میباشد10آن  Defaultثانیه میباشد و مقدار  40و حداکثر زمان آن 

 
Time URA Protection 

کـه   باشد ، در صورتی تا کامل شدن مدار ایمنی می URAتوسط این منو امکان تعریف کردن مدت زمان فعال بودن فرمان 
ثانیه و حـداکثر زمـان    4کند ، حداقل زمان این منو  اعلام خطا می ECBفعال نشود برد  68قبل از اتمام زمان فوق ورودي 

  .باشد ثانیه می 4آن  Defaultباشد و مقدار  ثانیه می 10آن 
  : ECBورودي و خروجی هاي برد 

  باشد می ECBرله بروي برد  3
  عهده دارند ه تیغه هاي این رله ها وظیفه زیر را ب -الف  

MPD رارينول خروجی بخش نجات اضط  
MP نول تابلو  

MUP  بخش نجات اضطراري 32/220نول ترانس  
R4D فاز خروجی بخش نجات اضطراري  

R4 فاز تابلو فرمان  
SUP  بخش نجات اضطراري 32/220فاز ترانس   

شود  استفاده می V24می باشد و براي تغذیه بردها از  VLLشود از  ولتاژي که براي شاسی ها طبقات استفاده می -ب 
  .در هنگام قطع برق این ولتاژها  قطع شوند که باید
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بخواهد حرکت کند لازم است از بسته بودن درب ها مطمئن  ECBبراي اینکه برد  : 69،  68،  66مدار سري استپ 

باشد و به دلیل اینکه مدار ایمنی از کنتاکهاي درب هاي داخل و بیرون می گذرد لذا با چک کردن مدار سري استپ از 
درب ، فعال نبودن سوئیچ گاورنر ، فعال نبودن کلید استپ روي جعبه رویزیون و فعال نبودن کلید ته چاه  بسته بودن

فرمان بسته  ECBدر درب هاي نیمه اتوماتیک برد  66و یا  69،  68مطلع می شود ، در صورت فعال نبودن ورودي هاي 
  .شدن درب را صادر می کند 

  : SW1کلید   
 توسط ایـن کلیـد مـی   ) هنگام راه اندازي تابلو(شود که نخواهیم از بلک اوت استفاده کنیم  ستفاده میاین کلید هنگامی ا  

  .توان برد را از مد بلک اوت خارج کرد 
  

  : LCDنمایش خطاها بروي نمایشگر 
١- Over Current EMD : 
خروجی فوق را  مرتبهسه  ECBشود که در ادامه برد  فاز خطاي فوق نمایش داده می 3در صورت اضافه بار در خروجی  

 فعال کرده تا در صورت برطرف شدن مشکل موتور را حرکت داده که در صورت مرتفع نشدن مشکل ، سیستم خاموش می
  .شود 
٢- Over Current EPS : 

خروجی فوق را  مرتبهسه  ECBدر صورت اضافه بار در خروجی تک فاز خطاي فوق نمایش داده میشود که در ادامه برد 
کرده تا در صورت برطرف شدن مشکل ولتاژ تک فاز تولید کند که در صورت مرتفع نشدن مشکل ، سیستم خاموش  فعال

  .میشود 
 

٣- Low Battery  : 
شود  نمایش داده می LCDپائین تر باشد خطاي فوق بروي نمایشگر ) ولت 45(که ولتاژ باطري از ولتاژ مطلوب  در صورتی

.  
 

٤- Cut 68 : 
تنظیم شده است خطاي  Time URA Protection مدارسري استپ بعداز زمانی که براي منوي 68درصورت قطع بودن

  .کند  را پخش می) پیام دوم(دهد و برد آوا پیام مربوط به مشکل در سیستم  فوق را نمایش می
  
٥- Cut 69 : 

ست خطاي فوق را تنظیم شده ا Time Close Doorمدار ایمنی بعد از زمانی که براي منوي  69در صورت قطع بودن 
  .کند  را پخش می) پیام دوم(دهد و برد آوا پیام مربوط به مشکل در سیستم  نمایش می

 
6 - Cut 66  : 

شود و برد آوا پیام مربوط به  ثانیه پیام خطاي فوق نمایش داده می 4مدار ایمنی بعد از زمان 66در صورت قطع بودن 
  .کند  را پخش می) پیام دوم(مشکل در سیستم 
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) روشن باشد 1CF(که آسانسور راست طبقه نباشد  پخش میشود در صورتی 1پیام شماره   Black outشروع به کار  با
شوند و با کامل شدن مدار ایمنی موتور شروع به تست تشخیص جهت کرده و سپس  فعال می C,URA,UPSRفرمانهاي 

بعد  1CFدر صورت خاموش نشدن . کت میکندحر) 1CFخاموش شدن (با انتخاب جهت مناسب تا رسیدن به راست طبقه 
می آید و  Oفرمان ) خاموش باشد  1CF(که آسانسور راست طبقه باشد  خاموش میشود و در صورتی ECBدقیقه برد  4از 

  . شود  خاموش می ECBماند و سپس برد  باقی می  Time  Open  Doorبه مدت زمان  
  :لک اوت وصل شدن برق ورودي تابلو هنگام بودن در مد ب

اگر دوباره برق  دهد و همچنین به کار خود ادامه می ECBبرق ورودي تابلو وصل شود تابلو   ECBاگر در طول زمان کار
  .شود یموارد مد بلک اوت  مجدداَفاز ورودي همچنان باشد سیستم  3قطع شود یا اینکه مشکل در 

شود هنگامی که سیستم  استفاده می L5و سر درب از خروجی و براي درای R4براي تغذیه ولتاژ ومگنت درب و ترمز از فاز 
جایگزین ) SUP( 32/220شود براي تغذیه مگنت درب و ترمز  و درایو سردرب از فاز خروجی ترانس  وارد مد بلک اوت می

R4  وL5 شود  می.  

  تابلو محک   شرح و توصیف
  :اجزاء این طرح به شرح زیر است . ده استاین طرح بصورت فشرده و با تمام قابلیت هاي مورد نیاز طراحی ش

 براي کنترل آسانسور در مد نجات اضطراري به کمک باطري ECBبرد  .1

 براي ساخت و کنترل ولتاژ هاي مورد نیاز در حرکت اصلی و اضطراري آسانسور Powerبرد  .2

 جهت کنترل آسانسور در مد نرمال MAINULIFTبرد  .3

 براي کنترل بار و فاز در آسانسور در مد نرمال  Motor safeبرد  .4

 براي شارژ باطریها  Chargerبرد  .5

  UP,DN,F,Sکنتاکتورهاي کنترل موتور آسانسور شامل  .6

 ترانس اصلی آسانسور و ترانس مربوط به نجات اضطراري .7

 ECBجهت انتخاب مدار کنترلی موتور توسط برق شهر با برد  UPSRرله  .8

  :زیر می باشد مزایاي این طرح به شرح
 کوچک کردن فضاي مورد نیاز براي تابلو .1

 حذف سیم کشی بین تابلو فرمان و نجات اضطراري .2

  سهولت راه اندازي تابلو .3

  :ویژگی هاي این تابلو 
 قابلیت برنامه ریزي تمامی پارامترها توسط استفاده کننده با حفاظت رمز عبور -
  دو سرعته  قابلیت نصب براي آسانسورهاي کششی -
  داراي سیستم حفاظت فیوز الکترونیک براي مدار ایمنی و مدار نمراتورها و شاسی ها _
  قابلیت کاردر حالت کلکتیودان،کلکتیوسلکتیو،فول کلکتیو وپوش باتن -
توقـف در حالـت کلکتیوسـلکتیو     6توقف در حالت کلکتیودان و فول کلکتیو و  8قابلیت راه اندازي آسانسور تا حداکثر  _

توقـف در حالـت    9توقـف در حالـت کلکتیـودان و فـول کلکتیـو و       16راه اندازي آسانسور تـا حـداکثر   کدك و بدون کار
  لکتیو با کارکدكکلکتیوس

   1m/s  سرعت آسانسورهایی با قابلیت کار در -
  قابلیت تنظیم زمان ایست براي سهولت تراز کردن کابین در طبقات -
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  توسط برنامه ریزي ا دوم در هر طبقهاول ی ي با پرچمقابلیت تنظیم دورانداز -
  براي تمامی ورودیها و خروجیهاي اصلی)  LED(رهاي نوري گداراي نمایش -
  قابلیت کار با انواع نمراتورهاي خطی یا کد شده و قابل برنامه ریزي جهت نمایش کدهاي ویژه -
 امی آنها جهت از کـار انـداختن موقـت   حتی تم(امکان مسدود کردن هر کدام از شاسی هاي احضار توسط برنامه ریزي  -

  ) آسانسور
  ،) سرویس در جهت پایین( Down Collectiveسی احضار هر طبقه بصورت اتنظیم مستقل ش -
 Up Collective)(و یا در هر دو جهت ) سرویس درجهت بالاUp&Down Collective  (  
  سیستم جامع نمایش و اعلام خطاها  -
  جهت نصب و تعویض آسان بردهاي الکترونیکی بکارگیري ترمینالهاي مناسب -
داراي شارژر اتوماتیک و باطري سیلد اسید براي تأمین ولتاژ مورد نیاز مدار آلارم و روشنایی اضطراري کـابین درهنگـام    -

  قطع برق
   داراي سیستم آوا جهت اعلام طبقات ، اعلام اضافه بار و خطاي فتوسل و پیغامهاي خاص مشتري  -
یستم حفاظتی موتور در برابر اضافه بار، عدم عملکرد صحیح ترمـز ،  اتصـالی در سـیم پـیچ هـاي موتـور و یـا        داراي س -

  گیرکردن کابین
  داراي سیستم حفاظتی کنترل فاز در هنگام جابجایی فاز و یا عدم تعادل در فازها  -
  داراي جعبه مقاوم با رنگ الکترواستاتیک  _

 
  :اراي ویژگی هاي ذیل می باشدبخش نجات اضطراري این تابلو د

  استقلال کامل سیستم نجات اضطراري از سیستم کنترل _
  امکان راه اندازي انواع ترمزها و مگنتهاي درب  _
  داراي باطري هاي سیلد اسید  _
  مجهز به شارژر اتوماتیک جهت افزایش عمر مفید باطري ها _
  عادل فازها و یا جابجایی فازهاتضمین عملکرد نجات اضطراري در صورت قطع فاز،عدم ت _
  آسان راه اندازيطراحی بهینه جهت  _
  انتخاب جهت حرکتی مناسب براي کاهش مصرف انرژي _
   

 و صبا تابلو حامی  شرح و توصیف
  :اجزاء این طرح به شرح زیر است 

 براي کنترل آسانسور در مد نجات اضطراري به کمک باطري  ECBبرد  .1

 نترل ولتاژ هاي مورد نیاز در حرکت اصلی و اضطراري آسانسوربراي ساخت و ک Powerبرد  .2

 جهت کنترل آسانسور در مد نرمالDigitrol D1-MD برد  .3

 براي کنترل  فاز در آسانسور در مد نرمال  PHCبرد  .4

 
 براي شارژ باطریها   Chargerبرد  .5

 دطراري مورد استفاده قرار می گیربراي قطع برق تابلو در مد نجات اض RSVرله  .6

  TC1,TC2,BMکنتاکتورهاي کنترل موتور آسانسور شامل  .7

 ترانس اصلی آسانسور و ترانس مربوط به نجات اضطراري .8

 ECBجهت انتخاب مدار کنترلی موتور توسط برق شهر با برد  UPSRرله  .9

  .در ادامه جزئیات این طرح آمده است
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  :این تابلو داراي ویژگی هاي ذیل می باشد 
 Yaskawaو  Danfossبدون لرزش در هنگام حرکت و توقف با استفاده از درایو کنترل سرعت ایجاد حرکتی نرم و  _
  کاهش در مصرف انرژي و هزینه هاي برق به دلیل استفاده از درایو  _
  قابلیت برنامه ریزي تمامی پارامترها توسط استفاده کننده با حفاظت رمز عبور -
 با موتور آسنکرون  قابلیت نصب براي تمامی آسانسورهاي کششی -
  داراي سیستم حفاظتی فیوز الکترونیک در هنگام وقوع اتصالی در مدار ایمنی و یا در سیم کشی شاسی ها و نمراتورها _
  قابلیت کاردر حالت کلکتیودان،کلکتیوسلکتیو،فول کلکتیو وپوش باتن -
توقـف در حالـت کلکتیـو سـلکتیو      6کلکتیو و  توقف در حالت کلکتیودان وفول 8قابلیت راه اندازي آسانسورتا حداکثر  _

  طبقه 32و در حالت هاي خاص تا  بدون استفاده از سیستم کارکدك
توقف در حالت کلکتیـو سـلکتیو    9توقف در حالت کلکتیودان وفول کلکتیو و  16قابلیت راه اندازي آسانسورتا حداکثر  _

  در صورت استفاده از سیستم کارکدك
  جیهاي برنامه پذیرداراي ورودیها و خرو -
  قابلیت تنظیم زمان ایست براي سهولت تراز کردن کابین در طبقات -
  توسط برنامه ریزي اول یا دوم در هر طبقه ي با پرچمقابلیت تنظیم دورانداز -
  براي تمامی ورودیها و خروجیهاي اصلی)  LED(رهاي نوري گداراي نمایش -
  کد شده و قابل برنامه ریزي جهت نمایش کدهاي ویژه قابلیت کار با انواع نمراتورهاي خطی یا -
  براي حفظ موقعیت کابین به هنگام قطع برق BACK UPمجهز به باطري  -
   CPUداراي سیستم جامع مراقبتی پروسسور در برابر کاهش ولتاژ تغذیه و یا از کار افتادن  -
 حتی تمامی آنها جهت از کـار انـداختن موقـت   (ي امکان مسدود کردن هر کدام از شاسی هاي احضار توسط برنامه ریز -

  ) آسانسور
  ،) سرویس در جهت پایین( Down Collectiveسی احضار هر طبقه بصورت اتنظیم مستقل ش -
 Up Collective)(و یا در هر دو جهت ) سرویس درجهت بالاUp&Down Collective  (  
  ابی آنهاسیستم جامع نمایش و اعلام خطاها به همراه ثبت و بازی -
  آتش نشانی IIو  Iقابلیت عملکرد در فازهاي  -
  بکارگیري ترمینالهاي مناسب جهت نصب و تعویض آسان بردهاي الکترونیکی -
داراي شارژر اتوماتیک و باطري سیلد اسید براي تأمین ولتاژ مورد نیاز مدار آلارم و روشنایی اضطراري کـابین درهنگـام    -

  قطع برق
   سیستم جامع آوا جهت اعلام طبقات ، اعلام اضافه بار و خطاي فتوسل و پیغامهاي خاص مشتريقابلیت بکارگیري  -
داراي سیستم حفاظتی موتور در برابر اضافه بار، عدم عملکرد صحیح ترمـز ،  اتصـالی در سـیم پـیچ هـاي موتـور و یـا         -

  گیرکردن کابین به کمک درایو
  ابجایی فاز و یا عدم تعادل در فازهاداراي سیستم حفاظتی کنترل فاز در هنگام ج -
  داراي جعبه مقاوم با رنگ الکترواستاتیک _

  :همچنین بخش نجات اضطراري این تابلو داراي ویژگی هاي ذیل می باشد
  
  استقلال کامل سیستم نجات اضطراري از سیستم کنترل _
  امکان راه اندازي انواع ترمزها و مگنتهاي درب  _
  د اسید داراي باطري هاي سیل _
  مجهز به شارژر اتوماتیک جهت افزایش عمر مفید باطري ها _
  تضمین عملکرد نجات اضطراري در صورت قطع فاز،عدم تعادل فازها و یا جابجایی فازها _
  آسان راه اندازيطراحی بهینه جهت  _
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  انتخاب جهت حرکتی مناسب براي کاهش مصرف انرژي  _
  
  
  مد هاي عملکردي 

  وضعیت عاديعملکرد در : الف 
به بردهاي  PHCدر هنگامی که برق سه فاز تابلو با توالی صحیح و سطح ولتاژ مناسب وصل می باشد ، این وضعیت توسط برد 

DIG D1-MD  وECB   ارسال می شود.  
ن می تغذیه بردهاي تابلو و مدار ایمنی را تأمی Powerدر چنین شرایطی که آسانسور در شرایط عادي به سر می برد، برد  

  . نماید
  . به شارژ باطري ها می پردازد charger برد 
  . قرار دارد Standbyنیز در حالت   ECBبرد 

می باشد و فرمانهاي لازم به درایو کنترل سرعت ، توسط این برد  DIG D1-MDدر حالت عادي، کنترل آسانسور به عهده برد 
  . ی باشنداین فرمانها شامل سرعت و جهت و استارت م. صادر می شود

  .می باشد DIG D1-MDبرد کنترل وضعیت مدار ایمنی و فرمان باز و بسته شدن درب آسانسور نیز به عهده 
  عملکرد در وضعیت نجات اضطراري: الف 

جابجایی فاز  ، قطع حداقل یکی از فازها و یا نول ، کاهش سطح ولتاژ  هر کدام از فازها ، ( در صورت اختلال در برق سه فاز 
  .ارسال می شود ECB به برد PHC، توسط برد ) تعادل فازها  عدم

  .می باشد و تأمین ولتاژ این برد توسط باطري ها صورت می گیرد ECB در چنین شرایطی ، کنترل آسانسور به عهده برد
ک سمت به حرکت این برد ابتدا فرمان بسته شدن درب را صادر می نماید و پس از تکمیل شدن مدار ایمنی ، آسانسور را به ی

  . در می آورد ، سپس آسانسور توقف می نماید و در جهت عکس حرکت می کند 
تشخیص می دهد در کدام جهت راحت تر می تواند حرکت   ECBبعد از اینکه آسانسور  در هر دو جهت حرکت نمود، برد

  .و در آن جهت حرکت می نماید تا به موقعیت هم تراز طبقه برسد. نماید
  . ، فرمان باز شدن درب را صادر می نماید ECBدن به سطح همتراز طبقه ، برد پس از رسی

  .پس از باز شدن درب آسانسور ، تابلو حامی یا صبا خاموش می شود
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 F مهیضم

  
   :مشخصات اصلی

  :تابلو فرمان آسانسور هیدرولیک با قابلیت 
  ت هایونیبا توجه به انواع مختلف پاور  مثلث یا و مثلث_ستاره ياز روشها ییکراه اندازي پمپ هیدرولیک با  -      
  مختلف يبا ولتاژها عدد شیر برقی ار، دو و چهتوسط سه SOFT STOPراه اندازي و کنترل آسانسور به روش  -      

  امکان هم سطح سازي مجدد کابین درمواقع جابجا شدن از سطح همتراز طبقه در هنگام توقف آسانسور -
  
  :)ن تابلوهایاز تنوعات ا یکی(کیدرولیه يخاص تابلو يترمینالها 

COM  :مشترك فرمان شیرهاي الکتریکی  
VSS :   فرمان شیرالکتریکی جهت بالا(soft stop)   
VA:  فرمان شیرالکتریکی دو جهته  
VB: فرمان شیرالکتریکی جهت پایین  
T1 وT2: به دو سر ترموستات روغن وصل می شود.  

 LUV:  ازکنتاکت باز سنسورReleveling یک سر کنتاکت . استفاده می شودReleveling  به ترمینالLUV    و سـر دیگـر
  .    وصل می گردد 51کنتاکت به ترمینال 

: OVLH  : یک سر کنتاکت فشار روغن بـه ترمینـال   . ازکنتاکت باز سنسور فشار روغن استفاده می شودOVLH   و سـر
  .   وصل می گردد 51دیگر کنتاکت به ترمینال 

 SOR وMOR :  این دو ترمینال به دو سرheater روغن متصل می گردند.  
  
    Releveling  سطح سازي مجدد  یا   هم

صورت گرفته باشد ،هنگـامی کـه در حالـت توقـف کـابین       Relevelingنرم افزاري و سخت افزاري در مورد چنانچه تنظیمات 
آسانسور از سطح همتراز با طبقه خارج گردد و اندکی بالا و یا پایین قرار گیرد آسانسور به حرکت در مـی آیـد و کـابین را بـه     

  .سطح همتراز طبقه می رساند
  :نامه تنظیمات نرم افزاري بر: الف 

  اتوماتیک  Relevelingپذیرفتن  -1
Travel status \ Auto Releveling                     Yes   

 
 Relevelingتعریف یک یا دو ورودي به عنوان سنسورهاي  -2

  . در هر دو جهت امکان پذیر می باشد و براي هر جهت یک ورودي نیاز دارد که باید تعریف گردد Relevelingعمل 
  . تعریف کرد Releveling را می توان براي    PI4و  PI1   ،PI2  ،PI3ز از چهار ورودي هر کدام ا 

  .بصورت زیر خواهد بود  Relevelingبراي سنسورهاي  PI2 و   PI1به عنوان نمونه تعریف ورودي هاي  
System setting \ Programmable I/O \ Input #1                      Releveling Flag 1  

 System setting \ Programmable I/O \ Input #2                      Releveling Flag 2  
  

و  PI1 طبقه نصب مـی شـود بایـد بـه ترمینـال        1cfطبق تعریف فوق ، سنسوري که آهن رباهاي آن پایین تر ازآهن رباهاي 
  .وصل شود PI2ود باید به ترمینال  طبقه نصب می ش 1cfسنسوري که آهن رباهاي آن بالاتر ازآهن رباهاي 

 Relevelingتعریف نحوه فعال شدن سنسورهاي  -3
 

 کیدرولیه يتابلو
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  :استفاده شود ، نحوه تنظیم اینگونه خواهد بود  Relevelingچنانچه از کنتاکت هاي باز سنسورهاي 
System setting \ Programmable I/O \ Activation  Input #1                      Active close   
System setting \ Programmable I/O \ Activation  Input #2                    Active  close   

  
  :استفاده شود بدین صورت   Relevelingو اگر از کنتاکت هاي بسته سنسورهاي 

  
                                         System setting \ Programmable I/O \ Activation  Input #1                   Active  open   

System setting \ Programmable I/O\ Activation  Input #2                    Active  open  
  

  Relevelingنحوه چيدمان  آهن رباهاي مربوط به سنسور : ب 
 1CFاين سنسورها دقيقـاٌ در کنـار سنسـور    . تابلو فرمان تأمين گردد  ۵۱بايد از ترمينال   Releveling تغذيه سنسورهاي 
بين دو آهن رباي سـياه ، دو آهـن ربـاي قرمـز قـرار      . ( مي باشد 5cmفاصله هر آهن ربا با آهن رباي بعدي .بايد نصب گردند

  )گرقته است
  
  
  
   
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 1CF يآهنرباها

 بالاReleveling   يآهنرباها

 پايينReleveling   يآهنرباها

 1CF يآهنرباها

 بالاReleveling   يآهنرباها

 پايينReleveling   يآهنرباها
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  :ک يدروليه يت هايونيچند تنوع از پاور 

  
  : -90E Start Elevatorتيپ 
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  : 98E - Start Elevatorتيپ  
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 Gضمیمه 

  :ويژگيها 
 کنترل درب آسانسور و باز کردن آن قبل از توقف کامل آسانسور - ۱
 امکان استفاده برای آسانسورهای دو سرعته و درايودار - ۲
 در اين برد براي تعيين محدوده باز کردن درب  CFOاستفاده از خروجي سنسور  - ۳
تيغه رله هاي اين برد ، جهت ممانعت از توقف آسانسور به هنگام بـاز  اتصال نقاط مدار ايمني مرتبط با درب آسانسور از طريق  - ۴

 شدن زود هنگام درب  
 امکان استفاده در آسانسورهاي دو درب - ۵

، قبل  ADOبه منظور باز شدن درب کابین آسانسور قبل از توقف کامل ، سنسور ممانعت از باز شدن درب در سرعت تند آسانسور
چنانچـه  . ان بـاز شـدن درب را صـادر مـی نمایـد     فرم ـ ، آسانسـور  ADOفعال شدن سنسور  با. نصب می شود 1CFاز سنسور 

  .اقدامات ایمنی لازم صورت نگیرد ، باز شدن زود هنگام درب آسانسور خطرات زیادي را در پی خواهد داشت
    . ایمنی لازم را براي آسانسور تأمین می نماید و از باز شدن نابهنگام درب آسانسور ممانعت به عمل می آورد ADOبرد 

  :در هنگام استفاده از این برد به نکات ذیل توجه فرمایید 
 غیـر ایـن   بایـد نصـب شـوند و در    J1  ،J2استفاده نشود ، جامپرهاي ) خروجی مربوط به درب( در صورتی که از خروجی درایو

   .صورت ، جامپرهاي مذکور را حذف نمایید
وصل   +Drvباشد، این خروجی باید به ترمینال 24Vdcدر صورتی که خروجی درایو که به این برد وصل می شود، داراي ولتاژ 

  . وصل شود GNDنیز به  -Drvشود و ترمینال 
وصـل    -Drvیچ می کند، این خروجی باید به ترمینـال را سوئ GNDدر صورتی که خروجی درایو که به این برد وصل می شود 

  . وصل شود  V24نیز به +Drvشود و ترمینال 
  
 

  ADOبرد 

   ADO شماي کلی برد
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 Hضمیمه 

  
انکدر مورد نظر بـرروي گـاورنر   ستم، سیستم انکدر دار همانطور که از نام آن مشخص است از انکدر بهره می گیرد ، در این سی

دهد و یا از انکدر روي موتور استفاده میشود کـه از یـک بـرد     نصب میشود که فیدبک حاصل از حرکت آسانسور را به تابلو می
شود ، تابلو با بهره گیري از پالس هاي دریافتی از انکدر تصمیمیات لازم جهت دوراندازي و توقـف   انس استفاده میمقسم فرک

  .را انجام می دهد
  : ویژگیها

  
  CF3عدم نیاز به پرچم هاي دورانداز  -1

زي بـه سـوئیچ   تواند توسط انکدر موقعیت دوراندازي را مشخص کرده و به موقع دوراندازي کند ، و نیـا می آسانسور 
  .نباشد  CF3هاي 

  
 قابلیت استفاده براي ساختمانهایی که داراي طبقات کوتاه هستند  -2

علت اینکه درایو امکان دوراندازي در آن طبقه را ندارد یـا بایـد   ه هایی که داراي طبقات کوتاه هستند ب در ساختمان
د می شود و یا آن طبقـه را بسـت و یـا بایـد     سرعت درایو را کاهش داد که در نتیجه زمان پاسخگویی به طبقات زیا

کار باعث شوك در توقف می شود که هـر چـه    تنظیم درایو به نحوي باشد که بتواند در آن طبقه توقف کند که این
ارتفاع آن طبقه کوتاه تر باشد این شوك بیشتر خواهد بود و اگر ارتفاع دو درب از حد مشخصـی کمتـر باشـد دیگـر     

با طراحی این سیستم ، آسانسور باید قادر به پاسخگویی بـه طبقـات بـا هـر ارتفـاعی       . اهد بود امکان پاسخگویی نخو
  .باشد

 
 هستند 1.6M/Sاستفاده براي آسانسورهاي داراي سرعت بالاتر از  -3

متـر نیـاز داریـم و     3بیشتر شود بعلت اینکه براي دوراندازي به فاصـله اي بیشـتر از    1.6M/Sاگر سرعت آسانسور از 
راً ارتفاع طبقات از این حد کمتر می باشد بنابراین در افزایش سرعت محدودیت داریم اما توسـط سیسـتم انکـدر    اکث

  .شودنمی محدودیتی ایجاد  ، در ارتفاع طبقه و سرعت درایو دار چون دوراندازي توسط انکدر انجام می شود
 

 تسریع در پاسخگویی به شاسی ها  -4
بنابراین در پاسخگویی بـه طبقـات   . صله مشخصی از هر طبقه باید دوراندازي کندفا آسانسور باانکدر سیستم توسط 

  .باید سرعت مورد نظر را انتخاب کند که خود باعث افزایش سرعت پاسخگویی به طبقات  می شود 
  

را آمـوزش  در این روش مبناي کار سیستم تابلو بر اساس فیدبک گرفته شده از انکدر می باشد بدین گونـه کـه ابتـدا سیسـتم     
تعداد پالسهاي شمارش شده انکدر تـا رسـیدن بـه آن    (  2هاي هر طبقه مقادیر تایمر  1cfداده که طی آن سیستم با مشاهده 

کند  بعد از آن در مرحله عمل سیستم براساس اینکه شاسی کدام طبقـه   را براساس شماره طبقه مورد نظر ذخیره می) طبقه 
کند بعـد از آن بـر    به آن طبقه را که در مرحله آموزش ذخیره شده است را استخراج می زده شده است تعداد پالس تا رسیدن

 v0)slow ( ،vr )revision ( ،vm )mediom ( ،v3، یکی از سـرعتهاي  تکنسینهاي تنظیم شده توسط  break distanceاساس 
)fast (اد پالسـها و رسـیدن بـه مقـادیر     کند بعـد از شـمارش تعـد    را انتخاب کرده و با آن سیستم شروع به حرکت میbreak 

distance  مورد نظر دوراندازي کرده و با سرعتv0 دهد تا رسیدن به آن طبقه ادامه می.  
  

 سیستم انکدر دار
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     :آموزش تابلو  -

 .ابتدا آسانسور را به پائین ترین طبقه برده و رویزیون کنید -١
  .انتخاب شود Tacho/Sensor  ،Tachoدر منوي انتخاب  -٢
 .کنید Yesشده و آنرا  Tacho Trainingزیر منوي  Tacho Settingوارد منوي  -٣
متوقف شده که با نرمـال کـردن تـا دیـدن      PI2با رویزیون تا بالاترین طبقه حرکت کنید ، آسانسور با دیدن سوئیچ  -۴

 .ادامه مسیر میدهد  1CFسوئیچ 
 .کنید  Noشده و آنرا  Tacho Trainingزیر منوي  Tacho Settingوارد منوي  -۵
  .حرکت کند  1CFنرمال شود و تا دیدن پرچم  PI2هنگام آموزش دقت شود که سیستم هنگام دیدن سوئیچ :  نکته

  
  ) :بعد از آموزش( Tacho Settingتنظیم نرم فزار منوي  -4

 ارتفاع بر حسب سـانتی متـر مـی   (آخر را وارد کنید  1CFشده و ارتفاع دو  Height Floor(Metric)وارد منوي  -١
  ).باشد

  
مشـخص کنیـد    4الی  1شده و ارتفاع دوراندازي را براي هر یک از سرعتهاي  Break Dist. (Metric)وارد منوي  -٢

در ایـن منـو   (اسـتفاده کـرد    Floor Monit.(Metric)براي مشخص کردن این مقادیر میتوان از محتواي منـوي  
   .)یباشدارتفاع تمام طبقات بر حسب سانتی متر موجود م

براي آنها انتخاب شوند قبل از اینکه موتور به دور نامی خود برسد سیستم فرمان  V3طبقاتی هستند که اگر سرعت 
دوراندازي میدهد که این عمل باعث میشود موتور با دور کند مدت زمان زیادي حرکت کند براي این حالت بهتـر از  

 Setupزیـر منـوي    Tacho Settingوارد منـوي  تـوان   انتخـاب شـود ، بـدین منظـور مـی      Mediumسـرعت  
Distance     شده و مقداري را وارد کرد که این مقدار هنگام محاسبه سـرعت بـا مقـادیرBreak Distance   جمـع

 .شده و سپس سرعت مورد نظر انتخاب میشود 
د و دورانـداز بـراي   سانتی متر داشته باش ـ 170سانتی متر باشند اما طبقه اي  300فرض کنید ارتفاع طبقات : مثال 

انتخاب میشود اما به محض حرکـت   V3گذاشته باشید در این حالت براي آن طبقه نیز سرعت  160را  V3سرعت 
سانتی متري قبل از اینکه سیستم به سرعت نامی برسد دوراندازي میکنـد و همـین باعـث     10با طی کردن مسافت 

را مقدار بیشـتر   Setup Distanceمنوي  ید مقدارور یا بامیشود که کل طبقه را با دور کند حرکت کند بدین منظ
وارد کنیـد در ایـن حالـت    ) اختلاف بین مقدار دوراندازي براي دور تند و ارتفاع طبقه مـورد نظـر  (سانتی متر  10از 

  .کند که باعث افزایش کارآیی سیستم میشود را انتخاب می Mediumسیستم براي این طبقه سرعت 
 ).مقدار فوق بر حسب سانتی متر میباشد (را براي آن انتخاب کنید  10الی  5مقدار   CF3 Width (cm)منوي  -٣
 .را براي آن انتخاب کنید  0مقدار   1CF Width (cm)منوي  -۴

 
  :خطاهاي سیستم انکدر 

  .تعاریف اصلی قبلی خود را دارند و موارد ذیل به آنها افزوده شده است  2و  1خطاهاي : نکته 

END 
FLOOR 1CF 

 

 1CF 
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1 - Direction Fault :  

  . +K2و  +K1در صورت جابجا بسته شدن ورودي هاي پالس 
  
2 – CA1 & CAN Error :  

  .جابجا بسته شوند و یا هر دو قطع باشد  PI2و  PI1در صورتیکه ورودي هاي 
  
3 – Tacho Training Warning :  

باشید سیستم بـا نمـایش    انتخاب کرده Yesگزینه  Tacho Trainingزیر منوي  Tacho Settingهنگامی در منوي 
  .این پیام کاربر مطلع میکند که سیستم در مد آموزش میباشد

  

  : نکاتي در خصوص انکدر
با  .ا موتور وصل می شود و می تواند میزان چرخش را اندازه گیري کندیچرخ دنده  ،حسگري است که به محور چرخ ،انکودر

  .درتعیین ک ا زاویه چرخشی راشتاب ی، سرعت ،جابه جایی اندازه گیري میزان چرخش می توان
در دو سمت ) 1شکل (می باشند و یک فرستنده و یک گیرنده مادون قرمز ) optical Encoders( انکودر ها از نوع نوري معمولاَ

به عبارت دیگر می توان گفت زمانی که نور  .یک جسم مکانیکی چرخنده قرار می گیرد و پالس هاي الکتریکی تولید می کنند
رسالی توسط فرستنده از شیارهاي جسم مکانیکی عبور می کند، توسط گیرنده دریافت می گردد و مقدار ولتاژ خروجی یک ا

می گردد و زمانی که نور ارسالی به پره ها برخورد می کند، توسط گیرنده دریافت نمی شود و مقدار ولتاژ خروجی از گیرنده 
این پالس ها توسط میکروکنترلر دریافت می گردند و میزان  یکی تولید می شوند،به این ترتیب پالسهاي الکتر. صفر می گردد

  .چرخش را تعیین کنند

  
  
  

نشان داده شده است به جاي گیرنده و فرستنده معمولی، می توان از یک بسته آماده کوچک و به  2همان طور که در شکل
  .یک صفحه مدرج ، که به چرخ وصل می شود، استفاده کردجاي جسم مکانیکی چرخنده از 

با دانستن زاویه چرخشی بین هر کدام از پالس ها و زمان شروع تا پایان هر کدام از آنها به راحتی می توان موقعیت، سرعت و 
 .شتاب را تعیین کرد

  
  
  
  
  

 قرمز مادون رندهیگ و فرستنده:  1شکل 



                             راهنماي نصب و راه اندازي                                                                                                آریان آسانسور
  

60 
 

  
  : )Incremental Encoder(شی يانکودر افزا

در کنار یکدیگر و با فاصله اي مشخص در دو طرف چرخ شیاردار قرار می گیرند، استفاده می از دو گیرنده و فرستنده که 
  ) 3شکل .( شود

  

  
  ساختار انکدر افزایشی:  3شکل                                           

شکل ( که نسبت به یکدیگر داراي اختلاف فاز می باشند ) 4شکل (د می شوند چرخش جسم شیاردار، دو سري پالس تولی با
  .و بر اساس آن می توان جهت چرخش را تعیین کرد) 5
  
  

  پالس هاي تولید شده توسط انکدر افزایشی: 4شکل                         

  
  

  اختلاف فاز پالس هاي تولید شده توسط انکدر افزایشی: 5شکل                         

  : ) Absolute Encoder( انکودر مطلق 
این صفحه . ) 6شکل ( هاي خاصی از آن سیاه شده اند  در انکودرهاي مطلق از یک صفحه شفاف استفاده می شود که بخش

صفر و برخی یک را ، ر لحظه تعدادي از این گیرنده هادر ه .ددر میان چندین گیرنده و فرستنده مادون قرمز قرار می گیر
  .درجه را نشان می دهد 360ین ترتیب یک عدد باینري به دست می آید که زاویه اي بین صفر تا دب .نشان می دهند

 39برابر  10که در مبناي ( 00100111عدد و عدد باینري به دست آمده  8براي مثال اگر تعداد گیرنده ها و فرستنده ها 
  ،)است 

      :زاویه مطلق برابر خواهد بود با 
                                                         

39 *360
255

=55                                                                                                        

  
  

 ساده ينور انکدر: 2 شکل
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  انکدر مطلق: 6شکل                                                    

  :نمونه هايي از انکدرهاي استفاده شده در آسانسور 
  

E50S8-1024-6-L 
 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  )افزایشی( Incremental  نوع انکودر

  مربعی  نوع سيگنال خروجي

  1024  رزولوشن

  V DC± 5% 24-12  ولتاژ تغذيه

  ندارد  ي ديتاخروج

 موتورهاي آسنکرون  موارد استفاده
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E50S8-1024-6-L  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  )افزایشی( Incremental  نوع انکودر

  مربعی  گنال خروجیينوع س

  1024  رزولوشن

  V DC± 5% 5  هيولتاژ تغذ

  ندارد  تايخروجی د

 موتورهاي آسنکرون  موارد استفاده
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ECN 1313  
  
  
  
  
  
  
  
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  
  
  
  

ERN 1387 
  
  
  
  
  
  
  
 

  Absolute  نوع انکودر

  ولت پیک تو پیک 1سینوسی با دامنه   نوع سيگنال خروجی

  2048یا  512  رزولوشن

  V ± 5% 5  ولتاژ تغذيه

  دارد  خروجی ديتا

 موتورهاي سنکرون  موارد استفاده

  )افزایشی( Incremental  نوع انکودر

  ولت پیک تو پیک 1سینوسی با دامنه   گنال خروجیينوع س

  2048  رزولوشن

  V ± 5% 5  هيولتاژ تغذ

  ندارد  تايخروجی د

 سنکرونموتورهاي   موارد استفاده
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  Iضمیمه 

 
  مقدمه

در این میان موتورهاي القایی در . اندامروزه موتورهاي الکتریکی به طور گسترده در صنایع مختلف مورد استفاده قرار گرفته
- موتور میاند که علت آن قیمت مناسب موتور، طول عمر بالاي آن و پایداري عملکرد اکثر صنایع مورد بهره برداري قرار گرفته

هاي مهم در نظر با این وجود در بسیاري از کاربردها که بازده، نسبت گشتاور به اینرسی و چگالی توان به عنوان ملاك. باشد
 هايموتور. انداي مناسب به وفور مورد استفاده قرار گرفتهشوند موتورهاي سنکرون مغناطیس دائم به عنوان گزینهگرفته می
فلکه کشش مستقیماً به شفت موتور متصل .( دنتوسط درایو کنترل سرعت راه اندازي می شو فقط) بدون گیربکس( سنکرون 

  .)می باشد و ترمز الکتریکی نیز بطور مستقیم روي شفت موتور اعمال می گردد
باز نمودن ترمز شرکت آریان آسانسور این تابلو ها را به دو دسته تلفیقی و مستقل تقسیم بندي نموده و در هر دو نوع قابلیت  

 .قرار داده است که در ادامه بررسی خواهد شد به صورت دستی را
  .سه فاز خود را به تابلواصلی منتقل می کند ،UPSتابلوي  در هنگام قطع سه فاز،

ولی در  .برد فعال شده و سه فاز مورد نیاز تابلوي اصلی را تامین می نماید در صورتیکه آسانسور ما بین طبقه قرار داشته باشد،
  .سه فاز تولید نمی شود لول،هنگام 

  :عبارتند از UPSتابلوي  U3برخی از ویژگی هاي برد 
  .قابل راه اندازي باشد ±%25با تلورانس  24VDC+با ولتاژ  -1
در صورتی که اما کند، می برد فعال شود و سه فاز مورد نیاز را تامین  باشدهنگام قطع برق اگر آسانسور بین طبقه  -2

 . در راستاي طبقه باشد نیاز به ساخت سه فاز ندارد
 .توسط درایو و با سرعت رویزیون طبقه راستحرکت موتور و رساندن به  -3
در صورت وارد شدن به مد نجات از طریق ارتباط سریال دو پیام را براي برد آوا ارسال کند که پیام اول جهت اطلاع  -4

  .در صورتی که برد به هر دلیلی موفق به طی فرایند نشود، پیام دوم ارسال می شود از ورود به مد نجات می باشد و
 .باشد میدو رله به منظور تعیین جهت حرکت کابین مجهز به  -5

  :نکات مهم 
G سیم هاي موتور می بایستی نظیر به نظیر به ترمینال هاي تابلو متصل شوند. 
G که در صورت قطع برق اجازه  .وسط پنل دستی دارا می باشداین سیستم قابلیت کنترل حرکت در مد رویزیون را ت

 .رفتن به مد نجات را نمی دهد
G  دارا بودن بردABS گر ویژگی هاي این تابلو می باشداز دی. 
G  در این سیستم با قطع برق، بردU3 با ساختن برق سه فاز تابلو را روشن می کند. 

  
  

  :و شارژر  U3برد 
 )که به این منظور در تابلو قرار داده شده( K1تابلو این حالت را تشخیص داده و رله ،تابلو وروديفاز  3در هنگام قطع برق 

شود ، با فعال شدن  فعال می U3برد  SBOکه با خاموش شدن این رله ورودي قطع می شود  MCکتور اعمل کرده و کنت
 1CFپرچم (گر آسانسور در بین طبقه باشد ا تابلو در حالت رویزیون روشن می شود و وارد عمل شده و U3این ورودي برد 

کند و درب را باز  تا رسیدن به راست طبقه کنترل میدر مد رویزیون دهد و آسانسور را  فرمان بستن درب را می) فعال نباشد
  .دهد فقط فرمان باز کردن درب را می) فعال باشد 1CFپرچم (کند ، اما اگر راست طبقه باشد  می

 آسانسور هاي گیرلس 
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  :U3کلیدهاي برد 
  .شود  باشد که عملکرد هر کدام در ادامه بیان می کلید پوش باتن به نام هاي ذیل می 4داراي  ECBهمانند شکل ذیل برد 

  
 : ENTERکلید  -1
 : ▲کلید  -2
 :▼کلید  -3
 : MODEکلید  -4

 .شود  براي وارد شدن به منوها و ذخیره مقادیر مورد نظر استفاده می ENTERاز کلید 
بار این کلید مقدار مورد نظر یک به یک افزایش می یابد  میتوان مقادیر منوها را افزایش داد ، با زدن هر یک ▲توسط کلید 

و با نگداشتن آن مقادیر منوها بطور پیوسته افزایش می یابد ، با رسیدن به مقدار نهایی منو بروي مقدار نهایی می ماند و 
استفاده کرد که در این حالت نیز با رسیدن به  حداقل مقدار منو،   ▼از کلید کند براي کاهش مقدار فوق میتوان  تغییر نمی

  .ی ماندبروي مقدار حداقل ثابت م
زده نشود مقدار قبلی  ENTERمیتوان از منو خارج شد و یا هنگام تغییر مقادیر یک منو اگر کلید   MODEتوسط کلید 

  .دهد منو را نمایش می
  .شود و ولتاژ باطري نمایش داده  می) EMD(فاز  3مقادیر جریان  MODEدر حالت نرمال با نگهداشتن کلید 

  :U3منوهاي برد 
  :نکته 

      که مقدار منوي مورد نظر از مقدار حداقل کمتر یا از مقدار حداکثر بیشتر باشد در صورتی U3تمامی منوهاي برد   -1
 .گردد  آن منو ذخیره می Defaultمقدار  U3هنگام روشن شدن برد ) باشد  Not Validمقدار آن منو (

 .شود  می Loadآن منو  Defaultمقدار  ▼▲هنگام وارد شدن به یک منو با زدن همزمان کلیدهاي  -2
  

Door Loaded  
تا پایان سیکل نجات باقی  closeتعریف شود، فرمان  yesدر صورتی که . می باشد noو  yesاین منو داراي زیر منوهاي 

کامل شدن سري استپ برداشته بعد از  closeتعریف شود، فرمان  noدر صورتی که  .مانده و در واقع درب زیر بار می ماند
  .می شود

  
Time Open Door 

ثانیه و  4، حداقل زمان این منو باشد امکان پذیر می Openتوسط این منو امکان تعریف کردن مدت زمان فعال بودن فرمان 
  .باشد ثانیه می10آن  Defaultباشد و مقدار  ثانیه می 40حداکثر زمان آن 

 
Time Close Door 

ثانیه و  4، حداقل زمان این منو باشد امکان پذیر می Closeتوسط این منو امکان تعریف کردن مدت زمان فعال بودن فرمان 
  .باشد ثانیه می10آن  Defaultباشد و مقدار  ثانیه می 40حداکثر زمان آن 

 
Time URA Protection 

تا کامل شدن مدار ایمنی میباشد ، در صورتیکه قبل  URAتوسط این منو امکان تعریف کردن مدت زمان فعال بودن فرمان 
 10ثانیه و حداکثر زمان آن  4، حداقل زمان این منو کند اعلام خطا می U3فعال نشود برد  68از اتمام زمان فوق ورودي 

  .باشد ثانیه می 4آن  Defaultباشد و مقدار  ثانیه می
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Time Delay on   
 10حداقل زمان این منو . را روشن می کند ju2و ابتدا رله  .پس از گذشتن این زمان، فرمان تعیین جهت صادر می شود

  .باشد ثانیه می 10آن  Defaultباشد و مقدار  ثانیه می 255ثانیه و حداکثر زمان آن 
  

Time UPSR on   
یاز به زمان دارند تعریف شده است تا با این منو جهت درایو هایی که براي روشن شدن مجدد به محض خاموش شدن ن

ثانیه و  4حداقل زمان این منو  .افتدمی زمان تنظیم شده در این منو انتقال سه فاز ساخته شده به تابلو به تاخیر  گذشت
  .باشد ثانیه می 4آن  Defaultباشد و مقدار  ثانیه می 255حداکثر زمان آن 

  
   : ABSبرد 

در برخی از موتورها که امکان آزاد کردن ترمز موتور به طور دستی وجود ندارد، در صورت قطع برق این سیستم با ساختن 
از حرکت موتور، جهت و ولتاژ مورد نیاز ترمز موتور به کمک ترانس این امکان را فراهم می سازد تا ترمز موتور آزاد شده و پس 

  .سرعت آن با کمک انکدر مانیتور می شود
که با این سیستم قادر به آزاد کردن ترمز آن ) Ziehl-Abegg SM200(موتور زیر نمونه اي از موتورهاي سنکرون می باشد 

  .در شرایط قطع برق خواهیم بود
  

  :  پنل کنترل دستی
کاربري که از پنل مذکور استفاده می کند می ذکر این نکته ضروري است که قبل از توضیح در مورد عملکرد این سیستم، 

  .بایست خونسردي خود را حفظ کرده و با رعایت نکات ایمنی از آن استفاده نماید
. این سیستم در صورت قطع برق و نیز عدم وجود سیستم نجات اضطراري در تابلو، قابل استفاده خواهد بود: نحوه استفاده

به منظور تعیین جهت حرکت و یک عدد کلید انتخاب وضعیت به منظور ) کلید فشاري(ر داراي سه عدد پوش باتن پنل مذکو
براي گام اول در صورت انتخاب عملکرد نجات . انتخاب عملکرد کنترل ترمز و انتخاب حالت کار عادي سیستم می باشد

 هايگام دوم با توجه به موقعیت کابین با فشردن کلید حال می بایست در. این سیستم عملیاتی خواهد شد) کنترل ترمز(
در گام سوم پس از پایان عملیات نجات پس از رها کردن  .طبقه هدایت می گرددراست فشاري ترمز آزاد شده و کابین به 

  .دمواز آسانسور استفاده ننباید و تا زمان آمدن برق پوش باتن ها، کلید سلکتوري را به حالت نرمال بر گردانده 
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  :م ياسکاوا را مورد بحث قرار می دهيو ين قسمت به عنوان نمونه درايدر ا

  .تنظیم کنید A1-02=7و براي موتور گیرلس  A1-02=3براي موتور گیربکسی  •
اگر  .را انجام دهید 4و  3و  1هاي  تیون) بدون برداشتن سیم بکسل(براي موتور گیرلس و انجام تیون ایستا  •

چرخشی  11تیون  تنها( .را انجام دهید 11و 4و  3و 1بکسل از روي موتور برداشته شده است تیونهاي سیم 
 )است

 .انجام شود 10باید به جاي آن تیون چرخشی  انجام نشد،) ایستا( 3اگر تیون  •

   متربسیاري از خطاهایی که هنگام تیون رخ می دهد به علت اشتباه بودن جاي فازهاي موتور یا مقدار پارا •
F1-05  این موارد را به دقت رعایت کنید .و یا سیم کشی نادرست انکودر و شیلد آن می باشد. 

موتور را عوض  Vو Uرخ داد،جاي فاز ... و dEvاگر تیون با موفقیت انجام شد اما موتور حرکت نکرد یا خطاي  •
 مجدداَ اَیگر را عوض کنید و نهایتدو فاز دمطمئن بودید، جاي  F1-05اگر مشکل برطرف نشد و از مقدار  .کنید

 .خیرالبته وضعیت فک ترمز را مد نظر داشته باشید که با فرمان حرکت باز می شود یا  .تیون را انجام دهید

 .را کاهش دهید C5-01 , C5-03 , C5-13اگر حرکت کابین ویبره ریز داشت مقادیر پارامترهاي •

وجود دارد باید   Undershootو  Overshootو یا ) شبیه ویبره آرام گاهاَ(اگر انحراف سرعت وجود دارد  •
 .پارامترهاي فوق را افزایش دهید

 .را افزایش دهید Position Lockو بهره   DC-injectionبراي حذف رول بک در استارت و استپ زمان •
)S1-04 , S1-05 , S3-01 , S3-02(  ود باز شود در هر اگر ترمز ز. به زمان باز شدن ترمز دقت کنیدو

 )S1-06 , S1-07 پارامتر( .لذا زمان آزاد شدن ترمز را افزایش دهید .صورت ایجاد رول بک می کند

اگر استارت با غرش و ویبره بسیار شدید همراه است، حاکی از زیاد بودن بهره استارت است، لذا پارامترهاي  •
S3-01 , S3-02 , C5-19 عمدتا ( را کاهش دهیدS3-02( 

 .را کاهش دهید C1-02را رد می کند، levelکابین  اگر •

پارامتر خانه هایی که سایه زده شده اند با مقدار  مقدار .بقیه پارامترها مطابق جدول زیر تنظیم می شود •
DEFAULT درایو فرق دارند. 
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نصب مکانیکی  -1

 سیم کشی درایو -2

 تغذیه صحیح انکودراطمینان از  -3

 روشن کردن درایو -4

 چک کردن جهت چرخش موتور -5

 A1-02= 7تنظیم مد کنترلی  -6

  و چک کردن جهت پالسهاي انکودر  **-F1تنظیم پارامترهاي مربوط به انکودر   -7

 O1-21=1 =و نسبت گیربکس  O1-21 =و  نسبت تعلیق  O1-20=قطر پولی موتور -8

 rpm( =0  O1-03برحسب درصد، هرتز یا ( انتخاب واحد نمایش - 9

  ) تیون موتور گیرلس بدون برداشتن سیم بکسل از روي موتور ( 4و   3و  1انجام تیون هاي  -10

  b1-08=1 اجازه انجام تغییرات در حین حرکت موتور -11

 d1-18=1اولویت سرعت  -12

  )این پارامترها به صورت پیش فرض،تنظیم هستند(**-H2 و **-H1تعریف ورودي و خروجی هاي درایو در  -13

>S6=V0-06=53-, S1 >S5=VM-05=51-H1>S4=VR , -04=54-, H1 >S3=V3-03=50-H1 

>M3/M4=Contactor Control -02=51-H2 >M1/M2=Brake control ,-01=50-H2 

>M5/M6=ADO-*=52 *-, H2>MB/MC=Fault -03=6-, H2 
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بدون نیاز به برداشتن ( و ایستا ) برداشتن سیم بکسل از روي موتور ( درایو قابلیت انجام تیون به صورت چرخشی 

  . در ابتداي تیون باید مشخصات موتور و انکودر به درایو داده شوند. را دارد) سیم بکسل از روي موتور 

بطور خلاصه  .فلوچارت هاي زیر نحوه انجام این دو نوع تیون را نشان می دهد. هر دو نوع تیون نتایج یکسانی دارند
براي تیون چرخشی تیون  .باید انجام شود 4و  3و  1می توان گفت براي انجام تیون با ترمز بسته تیون هاي 

  .باید انجام شود 11و  10و  3و  1هاي 

 =d1-19= V3 , d1-20=Vm , d1-24=VR , d1-25= V0 , d1-26: تعریف سرعت ها -14

  تنظیم توالی زمانهاي ترمز - 19

 شتاب کاهشی:  S C1-02=2شتاب افزایشی  و  :   C1-01=3S :تنظیم شیبها -15

 .ثانیه مناسب است 1.5حدود   **-C2 :ها در  JERKتنظیم  -16

 

 حرکت در مد ریویزیون در هر دو جهت -17

  LEVELINGابتدا یک طبقه و سپس چند طبقه و تنظیم شتابها و جرك ها  و تنظیم زمان ( حرکت نرمال -18

 تنظیم حلقه کنترل سرعت و بهبود استارت و استپ -20

 پایان
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  شروع تیون 

  )درایو M3 , M4پل دادن  (  TC2و  TC1جذب کردن 

  BM1خارج کردن سیم ترمز موتور از ترمینال 

 T2-01=1و   auto tuningانتخاب منوي 

  . نشان داده شود  runتا زمانی که UPبا زدن کلید  **-T2وارد کردن مشخصات موتور در پارامترهاي 

 T2-01=3و   auto tuningانتخاب منوي 

  )دقیقه 1حدود (و انتظار تا پایان اتو تیون  runفشردن کلید 

آیا تیون موفقیت 
  آمیز بود؟

 خیر
به  ،پس از رفع خطا

 .خطاها مراجعه شود

 بلی   

 RUNزدن کلید  runو پس از نمایش  UPزدن کلید 

قطب موتور آیا تیون 
  موفقیت آمیز بود؟

 .باید تیون چرخشی انجام شود
  خیر

 ER22خطاي 

 بلی

تیون 
 ایستا

تیون 
 چرخشی
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 امکان تیون چرخشی وجود دارد    - بله

 خیر

نگه داشتن کنتاکتور ( و باز کردن فک ترمز موتور UPزدن کلید 
BM (  

تیون 
 چرخشی

  برداشتن سیم بکسل از روي موتور 

T2-01=10  ) انتخاب تیون
 )چرخشی

انتظار تا اتمام – RUNزدن کلید 

آیا تیون موفقیت 
  آمیز بود؟

پس از رفع خطا،براي 
بررسی علت خطا به فصل 

خطاها در ادامه همین 
بستن (T2-01=11انجام تیون چرخشی  .راهنما مراجعه شود

  )کنتاکتورهاي موتور و ترمز

 RUNزدن کلید   UP –زدن کلید 

  پایان

 خیر

 بلی

T2-01=4 -  زدن کلیدUP -  زدن کلیدRUN –انتظار تا اتمام تیونینگ 

تیون 
 ایستا

آیا تیون موفقیت 
  آمیز بود؟

به فصل خطاها در 
ادامه همین راهنما 

 .مراجعه شود

آیا موتور بی بار 
می تواند (است؟

  )آزادانه بچرخد؟

 خیر

 بلی
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  :جهت چرخش موتور

. می توان جهت چرخش موتور را عوض کرد  b1-14  با تعویض جاي دو فاز موتور و یا تغییر مقدار پارامتر
باید توجه شود  .داد نیز می توان این کار را انجام  F1-05هاي انکودر در پارامتر البته با تعویض جاي پالس

در هنگام تیون  مخصوصاَ. بر تعویض جاي پالسهاي انکودر اولویت دارد b1-14که تغییر چرخش با پارامتر 
     پارامتر b1-14یا امثال آن رخ داد بهتر است قبل از تغییر پارامتر  Wrong Directionاگر خطاي 

F1-05 تغییر داده شود . 

  : ردير صورت می گيجدول زم مد کنترلی مطابق با يتنظ

  نوع موتور  مد کنترلی A1-02  کارت انکودر 
 V/f  0  بدون نیاز به کارت

  برداري  حلقه باز  2  بدون نیاز به کارت  بدون انکودر )گیربکسی(موتور القایی 
 (Open loop Vector control) 

PG-B3 /PG-X3 3  گیربکسی(موتور القایی   برداري حلقه بسته(  
PG-F3  7  موتور   برداري حلقه بستهPM )با انکودر ) گیرلسEnDat 
PG-E3  7  موتور   برداري حلقه بستهPM )با انکودر  )گیرلسERN1387   یاERN487 
PG-X3  7  موتور  برداري حلقه بستهIPM  ساخت یاسکاوا  

  

  : ر استيمات مربوط به انکودر به صورت زيتنظ 

مقدار پیش   توضیح
 پارامتر  مقدار  فرض

 F1-01  2048  2048  شن انکودرورزول
  F1-05  1  1  تعویض جاي پالسهاي انکودر

  F1-06  132  132  )براي حالت دور اندازي با پالس(نسبتی براي مونیتور کردن پالسهاي انکودر 
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 Jضمیمه 

 
DANFOSS :  

این مرحله براي شناسایی موتور به درایو صورت می گیرد و مقاومت و اندوکتانس روتور و استاتور محاسبه و ذخیره 
  ) 36-1تا  30-1در پارامترهاي . (می گردد

طور اتوماتیک ه ب 36-1تا  30-1مقادیر پارامترهاي  ) 25-1تا  20-1پارامترهاي ( وتوربا تنظیم پارامترهاي پلاك م
، این پارامترها مقادیر دقیق تري را ورت گیردص Tuneدر صورتی که . سط درایو محاسبه و ذخیره می گرددتو

  .بدست می آورند
 ) TC2و  TC1به منظور جذب کنتاکتورهاي (  110 تابلو به ترمینال  68اتصال ترمینال  •
   Enable Complete AMAبصورت 29-1تنظیم پارامتر  •
  Hand Onبا زدن کلید  Tuneآغاز مراحل  •
 در پایان این مراحل  OKزدن کلید  •

  :تذکر  
، سریعاً نی بیش از جریان نامی موتور شدچنانچه جریان تزریق شده به درایو براي مدت طولا Tuneدر هنگام  -الف

  .ب دیدن موتور ، تابلو را خاموش نماییدبراي جلوگیري از آسی
  .گونه حرکتی نخواهد داشت ، ترمز بسته بوده و موتور هیچ Tuneدر مراحل  -ب
، تفاوت زیاد بین رنج درایو و موتور و یا ثبت اشتباه پارامترهاي پلاك موتور  Tuneدلایل وقوع خطا در هنگام  -ج

  .می باشد
، و موتور داراي حرکت مناسبی نباشداجرا نگردد  Tune، مرحله Tuneم چنانچه به دلیل وقوع خطا در هنگا -د

  .طور دستی وارد نموده ب  Sizeرا باید مشابه با موتورهاي هم  36-1تا  30-1پارامترهاي 
بطور اتوماتیک  36-1تا  30-1، پارامتر هاي موتور را تغییر دهید، مقادیر پارامترهاي  Tuneچنانچه پس از  -ه

  .ارامتر هاي موتور تغییر خواهند نمودمطابق با پ
  :ح برخی از پارامترهای کاربردی يتوض

 پارامتر [...] تعریف پارامتر  توضیحات

 Speed closed loop [1] 1-00  انتخاب مد عملیاتی

 Flux w / motor feedb [3] 1-01  انتخاب وضعیت کنترل موتور

 s  1-71 1/2 -0/7 نبعد از صادر شدن فرما STARTمقدار تاخیر در لحظه 

 START vvc+ / flux counter-cw [7] 1-72وضعیت 

 In  1-76 1/2 )نصف جریان نامی موتور(STARTجریان اولیه در لحظه 

 coast [0] 1-80 تعریف تابع توقف

 RPM( 0 rpm  1-81(شود مقدار سرعتی که در آن تابع توقف فعال می

 مراحل تیون درایو هاي دانفوس و یاسکاوا به همراه تنظیم برخی پارامترها
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 resistor brake  2-10 )می شودتعریف همیشه به صورت مقاومت ترمز (تابع ترمز

 brake resistor(ohm)  2-11  مقدار مقاومت ترمز

 brake resistor(kw)  2-12 مقدار توان مقاومت ترمز

 A  2-20 8 - 5  )آمپر 8تا  ROLL BACK 5 (جهت جلوگیري از 

 RPM( 0 RPM  2-21( می شودمقدار سرعتی که در آن تابع ترمزفعال 

 S  2-23 1 ر جهت فعال شدن ترمزمقدار تاخی

 03-3  1440 می شودتنظیم  RPMمطابق با سرعت موتور بر حسب 

 Leveling 8% - 10%  3-10[0]تعریف سرعت 

 [1]10-3  %100 تعریف سرعت نامی

 [2]10-3  %30 تعریف سرعت رویزیون

 s-ramp const jerk  3-40 )می شودتنظیم  jerkمعمولا روي حالت (وضعیت نمودار حرکتی

 start 2/8 s  3-41زمان لازم جهت رسیدن به سرعت نامی از لحظه 

 s  3-42 2/8  از لحظه دوراندازيleveling زمان لازم جهت رسیدن به سرعت 

 45-3  %75 در ابتداي شیب افزایشی jerkمقدار 

 46-3  %25 در انتهاي شیب افزایشی jerkمقدار 

 47-3  %50 هشیدر ابتداي شیب کا jerkمقدار 

 48-3  %50 در انتهاي شیب کاهشی jerkمقدار 

 both direction  4-10 موتور در هر دو جهت قادر به چرخش باشد

 13-4  1440 می شودتنظیم  RPMمطابق با سرعت موتور بر حسب 

 16-4  %160 حداکثر گشتاور در حالت موتوري

 17-4  %160 حداکثر گشتاور در حالت ژنراتوري

 18-4  %160 حداکثر جریان

 HZ  4-19 70 - 50 تنظیم شود 7HZ این پارامتر روي A62در صورت بروز خطاي 

 feed back trip  4-30عکس العمل درایو در برابر نبود 

 rpm  4-31 300 اختلاف بین حداکثر سرعت واقعی موتور و سرعتی که باید باشد

 disable [0] 4-58 تنظیم شود disableاین پارامتر روي  A30در صورت بروز خطاي 

 PNP [0] 5-00 وضعیت ترمینال هاي خروجی

 out put [1] 5-01 درایو 27وضعیت ترمینال 

 out put [1] 5-02 درایو 29وضعیت ترمینال 

 START [8] 5-10 برد اصلی متصل باشد v0درایو به ترمینال  18که ترمینال در صورتی

 Preset ref bit 0 [16] 5-11 برد اصلی متصل باشد v3درایو به ترمینال  19که ترمینال  در صورتی

 no operation [0] 5-14 انکودر Aاتصال به پالس 

 no operation [0] 5-15 انکودرB اتصال به پالس 

 reversing [10] 5-16  متصل باشد DWNبه ترمینال  MCBکارت 2که ترمینال در صورتی

 preset ref bit 1 [17] 5-17 متصل باشد VRبه ترمینال  MCBکارت  3که ترمینال  در صورتی
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 preset ref bit 2 [18] 5-18 متصل باشد VMبه ترمینال  MCBکارت  4که ترمینال  در صورتی

 ENABLE( safe stop warning [3] 5-19( درایو 37تعریف ترمینال 

 running  5-40 1تعریف عملکرد رله 

 o1,o2(  0/01  5-41(1ه رله تاخیر بسته شدن تیغ

 o1,o2( 0/7  5-42(1تاخیرباز شدن تیغه رله 

 mech brake ctrl  5-40 2تعریف عملکرد رله 

 o1,o2( 0/08  5-41(2تاخیر بسته شدن تیغه رله 

 o1,o2( 0.3  5-42(2تاخیرباز شدن تیغه رله 

 70-5  1024 )با توجه به پلاك انکودر تنظیم شود(شن انکودرورزول

 or 1  5-71  0 تغییر جهت پالس انکودر

 
Close loop  (I/O) Open loop parameter  

PNP  PNP 5-00  

OUT PUT OUT PUT 5-01  

OUT PUT  OUT PUT  5-02 

START START 5-10 

PRESET REF BIT 0  PRESET REF BIT 0 5-11 

-  -  5-12 

-  -  5-13 

NO OPERATION PRESET REF BIT 1 5-14 

NO OPERATION  REVERSING 5-15 

REVERSING -  5-16 
PRESET REF BIT 1 -  5-17 
PRESET REF BIT 2 -  5-18  

SAFE STOP WARNING  SAFE STOP WARNING  5-19 
  

Close loop  (I/O)  Open loop parameter 

Running Running  5-40 (1) 

0.01s 0.01s 5-41 (1) 

1s 1s 5-42 (1) 

Mech brake ctrl  Mech brake ctrl 5-40 (2) 

0.08 0.08 5-41 (2) 

0.7 0.7 5-42 (2) 
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  خطاهای معمول    
  

A30 :  در بعضی موارد با تغییر مد عملیاتی درایو ازOPEN   بهCLOSE    خطايA30  اعلام می شود    
باید توجه شود بعد از تنظیم پارامتر  .خطاي فوق رفع خواهد شد Disableبه صورت  4-58که به تنظیم پارامتر 

  .دبار خاموش و روشن شو درایو باید یک جهت رفع خطا، 58-4
  

A61 :  در صورتی که جهت پالس بر عکس باشد درایو خطايA61 Feed back Error  اعلام خواهد
  .خطاي اعلام شده رفع می شود  5 - 71شد که با تعویض جهت پالس به کمک پارامتر 

  
 : A62 در درایوهایی که که حالتclose loop  تنظیم شده اند در ابتداي شیب افزایشی خطايA62   

  .خطاي اعلام شده بر طرف خواهد شد 4- 19شود که با افزایش مقدار پارامتر  اعلام می
  

A59 :  در صورتی که اتصالات موتور به درستی . است 18-4جریان موتور بیش از حد تعیین شده در پارامتر
  .خطاي مذکور رفع خواهد شد 18-4متصل شده است، با افزایش پارامتر 

  
A12  : خطاي  16-4که با افزایش پارامتر . است 16-4تعیین شده در پارامتر گشتاور موتور بیش از حد

  .مذکور رفع خواهد شد
  

            A57  :که می بایست پارامترهاي موتور به صورت دستی وارد شود. زمان تیون طولانی شده است.  
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YASKAWA :  
  

 :تیون موتور

و   (A1-02)مختلف تیون را ارایه کرده است که بسته به نوع مد کنترلی  چندین مد  Yaskawaدرایو براي تیون موتور،
  .نوع موتور باید انجام شوند

 .دهد درایو با توجه به مد کنترلی انتخابی و نوع موتور تنها پارامترهایی را که براي تیونینگ مجاز لازم است نشان می
  .ور ترمز به صورت دستی باز شوندبراي انجام تیون باید کنتاکتورهاي موتور و کنتاکت: توجه

  :اتو تیون موتور گیربکسی
 )را انجام دهید 1و  0تیون هاي  (

مطابق با فلو  اگر موتور گیربکسی باشد، !گاه قبل از وارد کردن مشخصات موتور، تیون هاي دیگر را انجام ندهید هیچ: توجه 
  .چارت زیر تیون موتور انجام می شود

را ) **-E2و   **-E1پارامترهاي (موتور وپارامترهاي موتور   V/Fمشخصات کنترل  مد تیون موتور گیربکسی،
که مربوط به کنترل فیدبک می  **-F1همچنین اگر مد کنترلی حلقه بسته باشد برخی پارامترهاي  .تنظیم می کند

  .باشند نیز تنظیم می شوند
  :ر صورت می گیرداولین مرحله تیون وارد کردن مشخصات موتور است که طبق جدول زی

  )T1-01پارامتر (نوع تیون 
  تعریف  پارامتر  واحد

4 
Stationary   

     2     
Stationary        

        

1      
Stationary   

0 
Rotational  

Yes  Yes  Yes  Yes  kW  T1-02  توان نامی موتور  

Yes  No  Yes  Yes  Vac  T1-03  ولتاژ نامی موتور  

Yes  Yes  Yes  Yes  A  T1-04  ریان نامی موتورج  

Yes  No  Yes  Yes  Hz  T1-05  فرکانس نامی موتور  

Yes  No  Yes  Yes  --  T1-06  تعداد زوج قطب ها  

Yes  No  Yes  Yes  r/min  T1-07  سرعت نامی  

Yes  No  Yes  Yes  دور/پالس  T1-08  رزولوشن انکودر  

Yes  No  Yes  No  A  T1-09  جریان بی باري موتور  

Yes  No  No  No  Hz  T1-10   نامی موتورلغزش  
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  :انواع مدهاي مختلف اتو تیون براي موتور گیربکسی مطابق با جدول زیر انتخاب می شوند

 A1-02مد کنترلی 
  نوع تیون  تنظیم  نیازمندي ها و ویژگی ها

CLV(3)  OLV(2)  V/F(0) 

Yes  Yes  No  

  بهترین و دقیق ترین نوع تیون

حتما  در صورتی که امکان چرخش موتور وجود داشته باشد
  .از این مد استفاده شود

در اینحالت باید سیم بکسل از روي موتور برداشته شده و 
  ترمز باز باشد

T1-01 = 0  تیون چرخشی  

Yes  Yes  No  

 Vector)پارامترهاي موتور که براي مد کنترلی برداري 

Control) نیاز است محاسبه می کند.  

تنها در حالتی که نمی توان سیم بکسل را از روي موتور 
  برداشت انجام شود

T1-01 = 1   1غیرچرخشی  

Yes  Yes  Yes  

اگر قبلا موتور تیون شده باشد و کابل موتور عوض شود از 
  .این مد استفاده شود

اگر رنج درایو و موتور تفاوت :   V/Fبراي مد کنترلی 
  .داشته باشندزیادي 

نباید استفاده شود مگر   Vector Controlبراي  مد 
  .آنکه کابل موتور عوض شده باشد

T1-01 = 2  
غیر چرخشی براي 
محاسبه مقاومت 

  استاتور

Yes  Yes  No  

اگر جریان بی باري و مقدار لغزش مشخص باشد و نتوان 
سیم بکسل را از روي موتور برداشت از این مد استفاده می 

ایر پارامترهاي موتور را با انجام این تیون درایو  س.شود
  .محاسبه می کند

T1-01 = 4   2غیر چرخشی  

  
در صورتی که جداکردن سیم بکسل از روي موتور مقدور نبود از .انجام شود  T1-01 = 0بهتر است تیون چرخشی 

  .استفاده شود T1-01 = 1 1تیون غیر چرخشی 
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  : علت وقوع و راه برطرف کردن آنها ،Auto Tuning خطاهای 
End1 : v/f   پس از آنکه تیون چرخشی تمام شد، نشان داده می شود(بیش از اندازه(  

  

  راه حل  علت
 تا T1-03قبل از تیون،اطلاعات موتور را در پارامترهاي   شده است% 20هنگام تیون، گشتاور بیش از 

T1-05  امی موتور جریان ن% 80جریان بی باري بیش از   .وارد کنید و سپس تیون را انجام دهید
  .محاسبه شده است

  
End2  :پس از آنکه تیون چرخشی تمام شد، نشان داده می شود( اشباع هسته آهنی موتور(.  

  

 
End3  :هشدار تنظیم جریان نامی موتور  

  
  راه حل  علت

به درستی  T1-04جریان نامی موتور در پارامتر 
  وارد نشده است

و مشخصات موتور را چک کنید و تیون را  T1-04پارامتر 
  .دهید دومرتبه انجام

  
End4 :خطاي محاسبه لغزش   

  
  راه حل  علت

لغزش محاسبه شده توسط درایو 
  .خارج از رنج است

  .اطلاعات موتور و انکودر را چک کنید
را  2اگر موفقیت آمیز نبود تیون ایستا . تیون چرخشی را انجام دهید
 T1-01=4.انجام دهید

  
End5  :خطاي تیون مقاومت استاتور  

  
  راه حل  علت

اومت استاتور محاسبه مق
  .شده توسط درایو خارج از رنج است

  .اطلاعات موتور و انکودر را چک کنید
  .اتصالات موتور را چک کنید

اگر مقادیر . مقدار مقاومت فاز به فاز موتور را براي تمام فازها اندازه گیري کنید

  راه حل  علت

وارد کنید و  **-T1مشخصات موتور را به درستی در پارامترهاي   .اطلاعات موتور اشتباه وارد شده است
  .تیون را انجام دهید

مقداري که درایو براي ثابت اشباع 
هسته موتور محاسبه کرده،خارج از رنج مجاز 

  .است
  .یدسیم کشی موتور را اصلاح کن
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 .وارد کنید  E5-05 یا E2-05یکسانی داشتند در پارامتر 
End6 : اندوکتانس نشتی موتورهشدار  

    

  راه حل  علت
  .اطلاعات موتور و انکودر را چک کنید  .اندوکتانس نشتی محاسبه شده توسط درایو خارج از رنج است

  
End7 : هشدار جریان بی باري موتور  

  

  راه حل  علت

سیم  .نیداطلاعات موتور و انکودر را چک ک  .جریان بی باري محاسبه شده توسط درایو خارج از رنج است
 .کشی اتصالات موتور را چک کنید

  
Er-01 :خطاي اطلاعات موتور  

  

  راه حل  علت
  .مشخصات موتور به درستی به درایو داده نشده است

را  T1اطلاعات وارد شده در پارامترهاي 
  .چک و اصلاح کنید و دومرتبه تیون را انجام دهید

  

  .توان و جریان موتور با هم مطابقت ندارند
  .ان نامی و جریان بی باري موتور مطابقت ندارندجری

 . T1-05 , T1-07فرکانس پایه و سرعت نامی موتور مطابقت ندارند

  
Er-02  :خطا  

  

  راه حل  علت
 .پس از رفع خطا دو مرتبه تیون را انجام دهید.از تیون خارج شوید  .هنگام تیون درایو خطا داده است

  
Er-03 : کلیدSTOP  تزده شده اس.  

  

  راه حل  علت
 .دو مرتبه تیون را انجام دهید  .زده شده است STOPهنگام تیون کلید 

  
Er-04 : خطاي مقاومت فاز به فاز استاتور موتور  

  

  راه حل  علت

  .مشخصات موتور به درستی به درایو داده نشده است
را چک و اصلاح  T1اطلاعات وارد شده در پارامترهاي 

  .انجام دهیدکنید و دومرتبه تیون را 
  

  .اتصالات موتور راچک و اصلاح کنیدمقادیر محاسبه شده براي مشخصات موتور خارج از 
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  .رنج است و یا انجام تیون  طولانی شده است
    اتصالات موتور اشکال دارد

 
Er-05 : خطاي جریان بی باري موتور  

  
  راه حل  علت

را چک و اصلاح  T1عات وارد شده در پارامترهاي اطلا  .مشخصات موتور به درستی به درایو داده نشده است
  . کنید و دومرتبه تیون را انجام دهید

مقادیر محاسبه شده براي مشخصات موتور خارج از رنج 
  .است و یا انجام تیون  طولانی شده است

  .اتصالات موتور را چک و اصلاح کنید
  .تیون چرخشی را انجام دهید

  .بار را از روي موتور بردارید  .روي موتور استهنگام تیون چرخشی ، سیم بکسل 
  .مطمئن شوید که ترمز باز می شود

 
Er-08 : خطاي لغزش)Slip (نامی موتور  

  
  راه حل  علت

را چک و اصلاح کنید  T1اطلاعات وارد شده در پارامترهاي   .مشخصات موتور به درستی به درایو داده نشده است
  . و دومرتبه تیون را انجام دهید

مقادیر محاسبه شده براي مشخصات موتور خارج از رنج 
  .است و یا انجام تیون  طولانی شده است

  .اتصالات موتور را چک و اصلاح کنید
  .تیون چرخشی را انجام دهید

  .بار را از روي موتور بردارید  .هنگام تیون چرخشی ، سیم بکسل روي موتور است
  .مطمئن شوید که ترمز باز می شود

  
Er-09 : خطايAcceleration  

 
  راه حل  علت

  . را افزایش دهید C1-01  .موتور نمی تواند به اندازه شیب تنظیمی شتاب بگیرد 
  .را افزایش دهید  L7-01 , L7-02  .حد گشتاور کم است

  .بار را از روي موتور بردارید  .هنگام تیون چرخشی بار روي موتور زیاد است
  .مطمئن شوید که ترمز باز می شود

 
Er-10  :جهت چرخش موتور اشتباه است.  

  
  راه حل  علت

اتصالات انکودر به درایو صحیح 
  . دهید.اتصالات انکودر را چک و اصلاح کنید  .نیست
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جهت چرخش موتور و جهت پالس 
  .انکودر عکس هم می باشند

را  U1-05می چرخانید،مقدار   Forwardدر حالی که موتور را در جهت
  .را تغییر دهید F1-05 ر این پارامتر منفی بود،مقدار پارامتراگر مقدا.چک کنید

Roll back بار را از موتور جدا کنید  .وجود دارد.  
  

  
Er-11 :خطاي سرعت موتور  

  

  راه حل  علت
  .را افزایش داده و بار را از روي موتور بردارید C1-01  .مرجع گشتاور خیلی زیاد است

  
Er-12 :خطاي تشخیص جریان  

  

  اه حلر  علت
  . اتصالات موتور را چک و اصلاح کنید  .یکی از فازهاي موتور قطع است

باید مقدار یکسان و حدود .اهم فازهاي موتور را اندازه گیري کنید  .جریان خیلی کم است
  .اهم داشته باشد 1

وضعیت کنتاکتورهاي موتور را بررسی کنید و مطمئن شوید که 
  .هنگام اتو تیون بسته می شوند

خطا برطرف نشد، برد کنترل درایو یا خود درایو را تعویض  اگر
  . کنید

  جریان خیلی زیاد است

  . برد کنترل درایو یا خود درایو را تعویض کنید  .خطاي سیگنال تشخیص جریان رخ داده است
  

Er-13 :خطاي اندوکتانس نشتی موتور  
  

  راه حل  علت

کتانس ، اندو)دقیقه 5(رایو نمی تواند در مدت مشخصد
  .نشتی موتور را محاسبه کند

  .سیم کشی هاي موتور را چک و اصلاح کنید
  )جریان نامی موتور(را دو مرتبه چک کنید  T1-04پارامتر

  .وارد کنید Eجریان نامی موتور را در پارامترهاي 
  

Er-18 :خطاي ولتاژ القایی  
  

  راه حل  علت
  .را دوباره چک کرده و اتوتیون را انجام دهید T2مقادیر پارامترهاي   .ستمقدار ولتاژ محاسبه شده توسط درایو خارج از رنج ا

  
Er-19 :خطاي اندوکتانس  

  

  راه حل  علت
مقدار ثابت ولتاژ القایی  محاسبه شده توسط درایو 

  .را دوباره چک کرده و اتوتیون را انجام دهید T2مقادیر پارامترهاي   )E5-08 , E5-09پارامتر .(خارج از رنج است
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Er-20 :خطاي مقاومت استاتور  

  

  راه حل  علت

مقدار مقاومت  محاسبه شده توسط درایو خارج از رنج 
  )E5-06پارامتر .(است

 .را دوباره چک کرده و اتوتیون را انجام دهید T2مقادیر پارامترهاي 
 1باید مقدار یکسان و حدود .اهم فازهاي موتور را اندازه گیري کنید

  اهم داشته باشد
  

Er-21 :   خطاي پالسZ انکودر  
  

  راه حل  علت
در لحظه قبل از شروع تیون، موتور در حال 

  .تیون را تکرار کنید. قبل از شروع تیون موتور باید متوقف باشد  ..چرخش است

  . اتصالات موتور و انکودر را چک و اصلاح کنید  .اتصالات موتور و انکودر صحیح نیست
شن وا رزولجهت پالس انکودر صحیح نیست ی

  .انکودر اشتباه وارد شده است
  )F1-05پارامتر (جهت پالس انکودر را اصلاح کنید 

  .رزولیشن انکودر را وارد کنید

  .انکودر خراب است
اگر وضعیت پالسها مناسب نبود .سیگنالهاي خروجی انکودر را چک کنید

انکودر را  IP , IG)(پس از اطمینان از سیم کشی انکودر و وجود ولتاژ تغذیه انکودر
  تعویض کنید

  
Er-22 :خطاي تشخیص موقعیت قطب روتور  

  

  راه حل  علت
  .درایو قادر به محاسبه موقعیت روتور نیست

 20هنگام عملکرد نرمال، انحراف قطب بیش از   .استفاده کنید PG-F3و کارت  Absoluteاز انکودر 
  .درجه است

  
Er-23  :هشدار تیون ایستاي آفست انکودر  

  

  راه حل  لتع
  )T2-01= 3.(بار را از روي موتور برداشته و تیون چرخش را انجام دهید  .درجه شده است 15انحراف قطب بیش از 

  .درایو قادر به محاسبه آفست انکودر نیست
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  Kضمیمه 

 . نصب نماییدرا در جایی مناسب و  دور از مقاومت ترمز به دیواره تابلو  GSMدستگاه  -1

. قـرار دهیـد   GSMرا از برق جدا کرده و یک عدد سـیم کـارت داخـل دسـتگاه      GSMکابل تغذیه دستگاه  -2
 .خصوص وصل کنیدبا برد را به ترمینال م  GSMسپس کابل ارتباط مودم 

وصل کنید و آنتن را در محلی دور از درایو قـرار دهیـد و    GSMفیش آنتن را در محل مخصوص به دستگاه  -3
 .را وصل کنید) آداپتور(تغذیه دستگاه 

 .را به برد اصلی چک کنید GSM V2اتصالهاي برد  -4

V24  = ترمینال (ولت  24ولتاژVLL(  
 GND  = 80ترمینال  

RS21  = ترمینالRS21 

RS22  = ترمینالRS22  
  GSMمخصوص ارتباط با دستگاه ) DB9(کانکتور

 
در پایان مراحل فوق، با قسمت تحقیقات و توسعه شـرکت تمـاس گرفتـه و بـا دادن شـماره سـریال تـابلو و         -5

 .اطلاعات تکمیلی دیگر، درخواست فعال سازي دستگاه را اعلام کنید

  
در این شرایط بـرد را خـاموش کـرده،    . استروشن باشد نشان دهنده عدم وجود آنتن  ANTاگر نشانگر  •

دوبـاره   ANT نمایشگرمنتظر بمانید تا . و و برد را روشن کنید هداقرار د ONرا در حالت  3دیپ سوئیچ 
را  3سپس دیپ سـوئیچ . خاموش شود LEDرا آنقدر جابجا کنید تا این  GSMسپس آنتن . روشن شود

 .قرار دهید و برد را خاموش و روشن کنید )OFF(خاموش  در حالت
 

 .باشند) OFF(در انتهاي کار دقت کنيد که حتماً تمام ديپ سويچها خاموش  •
 

 

 GSM V2طریقه نصب و راه اندازي برد 
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 Lضمیمه 

  
External Fault :  

ژ فازهـا کـه    برق ورودي ساختمان ایراد دارد یعنی یا خطاي جابجایی فاز دارید و یا قطعی یکی از فازها و یا عـدم تقـارن ولتـا    
 تر و یا تسـتر مـی  م هاي برد موتور سیف و اهم LEDباشد و راه تشخیص بوسیله  عامل بوجود آورنده آن برد موتور سیف می

مربوط به قطعی  LEDاگر . روشن بود جاي دوفاز ورودي را تعویض کنید PRFنام ه مربوط به جابجایی فاز ب LEDاگر .باشد
  .یا افت ولتاژ داردهم نام و روشن بود یکی از فازهاي ورودي قطع  UBFفاز بنام 

  

  تابلو دوسرعته

ر سیف خطا زده است که علت آن ممکن است بعلت عدم تنظـیم آن و یـا عـدم    قسمت کنترل بار موتو
 .براي تنظیم آن به بخش موتورسیف مراجعه شود.تنظیم دقیق و یا ایراد آن باشد

روي برد پاور سوخته است که علت آن میتواند اتصـالی در ترمینـال    51مربوط به ترمینال  FGRفیوز 
که به طرف مصـرف کننـده هـا رفتـه خـارج       51د در زیر ترمینال ابتدا تمام سیمهاي موجو. باشد  51

کنید سپس فیوز را تعویض کنید اگر سالم ماند در یکی از سـیمهاي داخـل چاهـک یـا مـورد اسـتفاده       
  .اتصالی وجود دارد

  تابلو درایودار

ي روشن ها LEDدرایو را خوانده و  LCDبر روي درایو خطایی اتفاق افتاده که باید نصاب پیغام روي 
 .روي درایو را مشاهده کند و با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل نمایید

دقت شود خطاهاي درایوها بسیار زیاد و متعدد میباشند حتماً خطا ملاحظه و خوانـده شـود تـا امکـان     
  .راهنمایی وجود داشته باشد

  

   
Opening Time out  :یباشد بدون اینکه سیگنالی مبنی بر باز شـدن درب  این پیغام به معناي پایان زمان عملکرد درب م

  .دریافت شود
پل داده شود و در برنامه برد اصـلی در قسـمت    51درب سیم کشی شود و اگر ایراد دارد به ترمینال  5KTبراي رفع این ایراد 

DOOR NO #1 SETTING  تغییرات زیر اعمال شود.  
Door Opening Sensor                                                                     Time 
Door operation time                                                                           6 s 
Close protection time                                                                         8 s 
Open protection time                                                                         8 s   

 
  

Closing Time out :   این پیغام به معناي پایان زمان عملکرد درب میباشد بدون اینکه سیگنالی مبنی بر بسته شـدن درب
  .دریافت شود

  .پل شود 51به ترمینال  5KTبراي رفع این ایراد همانند خطاي قبل پارامترهاي برد اصلی تنظیم و ترمینال 
  

MRV&CRV Error  :یوزیون تابلو و چاهک ، اگـر در هنگـام راه انـدازي    این خطا یعنی فعال شدن همزمان هر دو کلید ر
 RV2و  RV1شود در سمت چپ بـرد اصـلی ترمینالهـاي     پل دهید که باعث می MRV را به ترمینال 51هستید ترمینال 

  .روشن شوند

 بلوك دیاگرام رفع ایراداتخطاها و پیغامهاي کلی و 
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Direction Fault  :ـ ین خطا معمولاً در بالاترین طبقه یا پایینا  وصـل شـدن   معنـی قطـع و   ه ترین طبقه اتفاق می افتد و ب

ل بودن سـیمها و یـا   باشد که ممکن است بعلت فاصله بین کمان و یا ش می CANیا  CA1هاي  دوباره یکی از میکروسوییچ
و همچنین حرکت معکوس موتـور نیـز    CA1  ،Canاین خطا می تواند به علت جابجا بودن سوییچ هاي  .ایراد سوییچها باشد

  .باشد که بایستی برطرف گردد
  

 .و علل آنها را مورد بررسی قرار می دهیم تابلوهااحتمالی  عیوب در این قسمت
 
 .نشان داده می شود  External faultروي برد اصلی پیغام  و بازر به صدا در آمده. 1

  جابجایی فاز •
  برق شبکهپایین سطح ولتاژ  •
  یکی از فازها قطع ولتاژ سه فاز ورودي یا عدم تقارن  •
  ه همدیگر یا به بدنه موتوراتصال خطوط تغذیه موتور اصلی ب •
  موتورسیفعدم تنظیم  •
  )بوبین ترمز سیمهاي ارتباطی ترمز و تابلو، تغذیه ترمز،(ترمز باز نشدن •
عاملی خارجی باعث می شود موتور جریان بیش از حد متعارف از شبکه بکشد، این عامل خارجی مـی توانـد اضـافه     •

 .ا و کفشک ها باشدبار و یا وجود اشکالات مکانیکی مثل تنگ بودن ریله
 خطا در عملکرد درایو  •
  .مجدد چک شود  FGRخارج و بعد از تعویض فیوز  51؛ کلیه سیمها را از زیر ترمینال  51اتصالی در ترمینال  •

 . بازر برد پاور روشن است. 2
ز که از ترمینالهاي تابلو اصلی گرفتـه شـده را بـا    XVLو  VLLسیمهاي (  XVLیا  VLLاتصالی در ترمینال  •

بازر را خاموش کنید اگربازر قطع نشد برد پاور آسـیب دیـده اسـت  امـا اگـر بـازر        S1کنید و با استفاده از کلید 
صل کنید تا مشخص شود اتصالی مترا به طور لحظه اي به ترمینالهایشان  XVLو  VLLخاموش شد، سیمهاي 

ر هـاي آن نیـز مـی توانـد مربـوط بـه       خاموش و روشن شدن سریع تابلو و نمایشگ( مربوط به کدام یک می باشد
  )نیز باشد XVLو  VLLو یا  51اتصالی در مدار 

 .می باشد 110V ACتابلو فاقد ولتاژ  110ترمینال . 3
  )دراین صورت فیوز باید تعویض گردد(برد پاور در اثر اتصالی FSCسوختن فیوز  •
  )فعال بودن بازر این برد(کالیبره نبودن برد موتورسیف  •
  ) PH_FAILسمت راست به نام  LEDخاموش بودن (ن کنترل فاز برد پاورتنظیم نبود •
سیم مربوط به سري استپ که از پایین ترمینال تابلو به داخـل چـاه آسانسـور بـرده شـده را      (اتصالی در سري استپ •

  ) حاصل شود را مجدداً اندازه گیري نمایید تا از عدم اتصالی در مدار ایمنی اطمینان١١٠قطع کنید و ولتاژ ترمینال 
  آسیب دیدن برد پاور  •

  .دیده می شود ERROR NCA&1CAبرد اصلی پیغام  LCDتابلو آلارم زده و روي صفحه . 4
پیغـام از روي  و  پل می دهیم، اگـر آلارم قطـع شـد    CANو  CA1را به ترمینال  51با استفاده از سیم ترمینال  •

LCD ،مشکل از سیم کشی و یا از سوئیچهاي  پاك شدCA1  وCAN می باشد .  
 .کنتاکتورهاي جهت عمل می کنند ولی کنتاکتور دور تند عمل نمی کند. 5

 ECAnو  ECA1با پل کـردن ترمینـال هـاي     .ایراد دارند و یا درست وصل نشده اند ECNو  EC1هاي وییچ س •
  .در تابلوهاي دو سرعته می توان از صحت عملکرد سوییچ هاي مذکور اطمینان حاصل کرد
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  .دور تند ایراد داردکنتاکتور  •
  .برد اصلی ایراد داشته و فرمان دور تند را صادر نمی کند •
  .کنتاکتور باشدتیغه کمکی در صورتیکه این حالت فقط در یک جهت رخ دهد ممکن اسن عیب، ناشی از خرابی  •

 ـ هیچ. 6 بـه  ( وندکدام از شاسی هاي احضار آسانسور و یا شاسی هاي انتخاب طبقه داخل کابین پذیرفته نمی ش
 .در این حالت لامپ زیر شاسی ها روشن نمی شود) اصطلاح شاسی نخوردن آسانسور

  .آسانسور در مود رویزیون است •
بعلت قطع و وصل برق، سیستم موقعیت کابین را گم کرده و تا زمانیکه در پایین ترین یا بالاترین طبقـه بـراي    •

  .تشخیص موقعیت توقف نکرده،شاسی نمی پذیرد
  .در مود استراحت قرار دارد K300سط کلید آسانسور تو •
  .به شاسی ها نمی رسد) 80(تغذیه مشترك شاسی ها  •
  .برد پاور ایراد داشته و ولتاژ لازم تولید نمی شود •
  .سنسور یا کلید آتش نشانی فعال شده است •
  .یب شده استدر تابلوهاي دیناتک ارتباط برد گسترش با برد اصلی ایراد پیدا کرده و یا برد گسترش دچار ع •
  .برد اصلی دچار عیب شده است •

 .بعضی از شاسی ها پذیرفته نمی شود. 7
  خرابی شستی یا قطع بودن خط ارتباطی آن به تابلو •
  .آسانسور در همان طبقه توقف کرده است •
  .شده باشد Cancelممکن است بصورت نرم افزاري  •

 .ل نمی شودبا اینکه آسانسور جهت گرفته است ولی فرمان بستن درب فعا. 8
یا شستی احضار طبقه اي کـه   KPو یا یکی از سنسورهاي فتوسل و ) در صورت وجود( OVER LOADسنسور  •

  .) ها بررسی کرد LEDوضعیت این سنسورها را می توان با مشاهده .(کابین در آن قرار گرفته فعال است
ي بسـته شـدن در مـی باشـد، در     ، روشن شود بیانگر صدور فرمان بـرا CLOSEمربوط به رله  LEDدر صورتیکه  •

البته صحت عملکـرد بـرد الکترونیکـی را مـی تـوان بـا انـدازه        . صورت عمل نکردن درب مشکل از سردرب می باشد
  )تابلو VLLبرد اصلی با ترمینال  Cتست ترمینال ( .بررسی کرد Cگیري ولتاژ ترمینال 

 .و آسانسور استارت نمی کند غیر فعال شده مجدداَفرمان بسته شدن درب فعال می شود ولی . 9
صورت اشکال در مدار ایمنی خصوصاً در مدار قفلها و یـا عـدم    بزند، در این 68اگر هنگام بروز مشکل بالا تابلو آلارم  •

 .عملکرد مطلوب موتور درب می باشد
 .زمان بسته شدن درب تمام شده است •
  .تنظیم برنامه هاي برد اصلی صحیح نمی باشد •
• LED  ــام ــا  DOبن ــل،        PHCی ــورهاي فتوس ــدن سنس ــال ش ــرف فع ــن مع ــه ای ــت، ک ــاموش اس ــا KPخ               ی

DOOR OPEN هاي با درب اتوماتیک می باشد در سیستم.  
اگر درب نیمه اتوماتیک باشد، و هنگام بسته شدن درب کشویی و قبل بسته شدن کامـل آن درب لـولایی بـاز     •

  .شود فرمان بسته شدن درب کشویی غیر فعال می شود
 .در بین حرکت بطور ناخواسته توقف کرده و بلافاصله مجدداً استارت می کند بعضاَآسانسور . 10

بزند، در اینصورت مدار ایمنی بر اثر برخوردهـاي ناشـی از حرکـت کـابین،      68اگر هنگام بروز مشکل بالا تابلو آلارم  •
  . به زمین می شود خرابی یا قطعی کابل معلق یا عوامل دیگر دچار قطع و وصلی یا اتصالی

 .آسانسور قبل از رسیدن به طبقه مقصد مسافت زیادي را با سرعت آهسته طی می کند. 11
  .از تنظیم خارج شده است) مگنت و پرچم یا میکروسوئیچ( CF3سنسور  •
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  ).به جاي تیغه بسته از تیغه باز استفاده شده است( CF3اشتباه در انتخاب تیغه مناسب سنسور  •
 .تابلو به اشتباه دوراندازي با پرچم اول تنظیم شده است در برنامه هاي •

  
 .آسانسور موقعیت خود را گم کرده و براي تشخیص موقعیت به پایین ترین طبقه می رود بعضاَ. 12

ي قطع و یا به شدت کم می شود و همین باعـث مـی شـود هـر دو     بطور لحظه ا) 51ترمینال(سنسورها ولتاژ تغذیه  •
این ولتاژ زمانی به شـدت کاسـته مـی    . فعال دیده شوند) ه در منطقه فعال قطع هستندک( CAN و CA1سنسور 

  . با ارت اتصال کوتاه شود 51شود که ولتاژ 
 .دائماً روشن است) روشنایی در حال حرکت(روشنایی موقت کابین . 13

  . کشی را تصحیح کنیدگرفته شده سیم   L5 لذا چنانچه از ودگرفته ش L6این روشنایی باید از  فاز مربوط به •
را باز کنید چنانچه روشنایی داخل کابین خاموش شـد   STBYدر ترمینالهاي برد اصلی سیم مربوط به ترمینال  •

  . صورت برد پاور معیوب شده است برد اصلی آسیب دیده  در غیر این
  ).صادر نمی شود Oفرمان ( آسانسور بعد از توقف درب اتوماتیک را باز نمی کند. 14

آسانسور بر اثر داشتن بار بیش از حد، متعادل نبودن وزنه تعادل، تنظیم نبودن ترمز یا عوامل دیگر پس از توقف سر  •
  .روشن می باشد 1CFخورده و از منطقه مجاز باز کردن درب خارج می شود در این وضعیت نمایشگر 

در ایـن حالـت بایـد    . ن درب بـوده  خاموش باشد، آسانسور در محدوده مجاز باز شـد  1CFدر صورتیکه نمایشگر  •
  .نمایشگرهاي روي برد اصلی و برد پاور چک شوند که آیا درست و به موقع فرمان صادر می شود

خاموش می باشد ممکن است برد هم به درستی فرمان بدهد اما رلـه هـاي مربوطـه درسـت      1CFدر حالت بالا که  •
 .عمل نکنند

• 5KT  پل نمی باشد 51به. 
  .زاري برد اصلی اشتباه استتنظیمات نرم اف •

  .یکی از لامپهاي نمراتور دائماً روشن است. 15
لامپ خـاموش  ) در صورت آشنایی از روي برد اصلی(در صورتیکه با قطع کردن موقتی خط مربوطه از طرف تابلو  •

  .باشد، اما در صورتیکه لامپ روشن باقی بماند اتصالی در سیمها وجود دارد شود عیب ناشی از برد می
 .گاه خاموش نمی شود یکی از لامپهاي زیر شستی هیچ. 16

) در صورت آشـنایی از روي بـرد اصـلی و یـا گسـترش     (در صورتیکه با قطع کردن موقتی خط مربوطه از طرف تابلو  •
باشد، اما در صورتیکه لامپ روشن بـاقی بمانـد اتصـالی در سـیمها وجـود       لامپ خاموش شود عیب ناشی از برد می

  .دارد
 .بعضی از لامپهاي زیر شستی یا نمراتور یا یکی از لامپهاي جهت روشن نمی شوند. 17

در این شرایط باید ارتباط برد را با مدار بیرون قطع کرد، اگر عملکرد نمایشگر مربوطه درست باشد مشـکل از سـیم    •
  .کشی می باشد، در غیر این صورت مشکل به برد بر می گردد

 .کند مدار زنگ بدرستی عمل نمی. 18
  .اشکال از سوختن فیوز برد شارژر و یا خرابی مدار تغذیه زنگ میباشد •
  : تواند ناشی از موارد زیر باشد باطریهاي برد تغذیه زنگ خوب شارژ نشده اند که این وضعیت می •

  خرابی عناصر الکترونیکی مدار شارژر -الف
  خرابی باطري -ب
  برد تغذیه زنگ VDC 24قطع شدن تغذیه  -ج

 .هنگام شروع حرکت یک یا چند تا ازکنتاکتورها به طور سریع قطع و وصل می شونددر. 19
  آسیب دیدن بوبین کنتاکتورها •
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  آسیب دیدن برد اصلی   •
  ایراد در اتصالات مربوط به بوبین کنتاکتورها •

 .برد پاور می سوزد  FS1فیوز شیشه اي . 20
  )طبق نقشه تابلو و فرم سفارش( BM2و BM1لهاي با ولتاژ بین ترمینا یکسان نبودن ولتاژ مگنت ترمزموتور •
  اتصالی بین دو سر مگنت ترمز  •
  )زمین(اتصالی بین اتصالات مگنت ترمز و ارت  •
  آسیب دیدن برد پاور  •

  

  بلوك دیاگرام رفع ایرادات
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  ین ترین  طبقه  توقف می کند؟بالاترین و پای فقط درچرا کابین 

  روي برد اصلی رخ می دهد CF3 این حالت در وضعیت نداشتن عملکرد و پالس رسانی 
هاي مربوطه  LEDمینالهاي تابلو بدون داشتن سیم نصاب داخل ترمینال در تر  51به   CF3 و  51به   1CF آیا با پل کردن

  می شود؟خاموش و با جداکردن روشن  سمت چپ برد اصلی

  روي کابین 1CFو  CF3ایراد مگنت   -1  برد اصلی تابلو 1CFو  CF3ایراد 
 1CFو  CF3ایراد سیم کشی مگنت   -2

  

  بلی  خیر

  چرا شاسی دائم جذب است؟

یا سیم زیـر ترمینـال  شاسـی    }  DRnالی  DR1و  DCnالی  DC1{ سیمهاي زیرین ترمینالهاي شاسی تابلو
مربـوط بـه آنهـا روي بـرد اصـلی یـا         LEDآیا . مربوطه بیرون آورده شود و تابلو یک بار خاموش و روشن شود

  روشن  است؟  گسترش همچنان

  ابلوایراد برد اصلی یا گسرش ت  ایراد شاسی و یا سیم کشی آن

  بلی  خیر
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  طبقات را قاطی می کند

  به ازاء یک طبقه چگونه است؟1CF , CF3 هاي LEDترتیب پالس رسانی 

  خاموش و روشن می شوند  1CFو یک بار CF3 بار  2به ازاء یک طبقه 

ا پائین ترین زمانی که کابین به بالاترین و ی
طبقه می رسد ابتدا دورانداز دیده می شود 

  و سپس میکروسوئیچ هاي حدي

  کنترل سنسورها و سیم کشی آنها و آهنرباها

کنار سیمهاي  در تراول کابل  1CFو    CF3دقت شود مسیر سیمهاي 
  نباشد  380و یا  220،  110حاوي ولتاژ 

  خیر  بلی

    ) CA1 , Can( ها انجام شود  تست عملکرد سوئیچ

درآورده شود و به سمت بالاترین یا پائین ترین طبقه   CF3کابین در وسط طبقه قرار گیرد، سیم زیر ترمینال 
  کند؟  استارت زده شود آیا با دیدن سوئیچ حد دور اندازي می

بالا یا پائین استارت زده  بسته شود و مجدد کابین به سمت  CF3سیم 
آیا . درآورده شود  1CFشود و به محض دیدن سوئیچ سیم زیر ترمینال 

  کابین بلافاصله متوقف می شود؟  

  ایراد عملکرد سوئیچهاي حدي

  تماس با شرکت

  بالانسی چک گردد و فک ترمز

  بلی  خیر

  خیر  بلی

 گاهاٌ شالتر می کند 
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  مگنت ترمز عمل نمی کند

  ار می شوند؟ برق د  BM2و   BM1ترمینالهاي آیا بعد از زدن شاسی، 

  د سیم کشی از تابلو به مگنت ترمزایرا
  ایراد مگنت ترمز 

  ناهمخوانی ولتاژ تابلو  با ولتاژ مگنت ترمز

  سالم است  FS22آیا فیوز شیشه اي 

بهمراه   Dو Uکنتاکتور  L3ولتاژ تیغه هاي
 ولتاژ دارد؟ آیا اندازه گیري شود S4ترمینال

آیا مورد . فیوز تعویض شود و مجدداٌ  کنترل گردد
  عملکرد نیز حل شد؟ 

روي برد پاور  ) سیم مشکی( BRAولتاژ ترمینال 
بعد از زدن شاسی  D ,Uکنتاکتورهاي   T3ه با تیغ

 اندازه گیري شود آیا ولتاژ دارند؟

ــال  از کشــی مســیر ســیم ــه تیغــه هــاي  MPو S4ترمین   L3ب
  .به مگنت ترمز کنترل شودترمینال تابلو  از کشی سیمکنتاکتورو

 , D دو کنتاکتور  L3پل ارتباطی بین تیغه  -1
U   خرابی تیغه کنتاکتور - 2کنترل گردد  

 - BR و    + BRآیا دو سر رکتی فایر در ترمینالهاي 
  شود؟ می ژبعد از زدن شاسی حاوي ولتا

خرابی رکتی 
 فایر و برد پاور

  F , S کنتاکتورهاي  T3تیغه  آیا
 زدن بعد از- BR نسبت به ترمینال 

  ولتاژ دارد؟استارت 

بعد از زدن شاسی و   BM2 و   BM1آیا 
  جذب کنتاکتورها ولتاژ دارند

  خیر

و یا پل ارتباطی   F , Sکنتاکتور هاي   T3مسیر سیم کشی از تیغه 
  دارد بین این دو تیغه ایراد

   Sیا   Fخرابی و رد نکردن تیغه کنتاکتورهاي 

  بلی

  خیر  بلی

  بلی  خیر

  بلی  خیر  خیر  بلی

  بلی  خیر

  بلی  خیر

  بلی

  خیر
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  درب داخل باز نمی شود 

 روشن می شود؟ 1CFمربوطه  LEDآیا در زمان توقف

  380*3تمام درب تمام سماتیک و نیمه و  درب نیمه سماتیک

  5KTایراد در عملکرد سوئیچ 

  استپ طبقه توسط مگنت دیده نشده و فرمان باز شدن صادر نمی شود

  کابین قطع می شود؟  STOPروي برد پاور  در زمان  Cآیا رله 

  در برد اصلی قطع می شود؟  Cمربوط به  LEDآیا در زمان توقف 

بیرون آورده شود آیا درب  CMو   Cهاي زیرین ترمینالهاي سیم
  شود؟ باز می

 رله و ایراد برد پاورچسبندگی تیغه هاي 

  ایراد جذب دائم و خرابی رله مربوطه روي برد اصلی

ایراد عملکرد سر درب کابین                         

  بلی  خیر

  خیر  بلی

  خیر  بلی

  خیر  بلی
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  ب داخل بسته نمی شوددر

  ؟روي برد اصلی روشن  می شود  Cمربوط به  LEDیا بعد از زدن شاسی آ

  درب بسته می شود؟     CMبا   Cآیا با پل کردن ترمینالهاي 

 و   Cایراد سیم کشی  -1
CM  برد پاور تا ترمینالهاي
  پایین

ي ایراد رد نکردن تیغه ها -2
    Cرله 

  ایراد عملکرد سر درب

  برد اصلی پیغام LCDآیا روي 
  PHC Warning       است؟ 

بررسی چشمی درب داخل یا پل   آیا مدار سري استپ کامل است
  انجام گیرد PHCبه  51ترمینال

برد   Cآیا بعد از زدن شاسی رله 
  شود؟  پاور جذب می

  :در صورت جذب نشدن رله
 خرابی بوبین رله یا برد پاور

ر تا ترمینالها  برد پاو C , CMمسیر سیم کشی 
  کنترل شود 

ایراد  در مدار سري استپ و یا درب 
باید  66قسمت  LED( لولایی و بیرون

  )روشن باشد

  خیر  بلی

  بلی  خیر  بلی  خیر

  خیر  بلی

  خیر  بلی



                             نصب و راه اندازي راهنماي                                                                                                            آریان آسانسور

94 
 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  ولت قطع است  110

  سالم است؟  FS23آیا فیوز شیشه اي 

  ولتاژ دارد؟ 110vacو  VSCهاي  آیا ترمینال تعویض و دوباره چک شود

  روي ترانس ولتاژ دارد؟ 110آیا خروجی 

  برد پاور کنترل شود  -1
  پاور سیم کشی تا برد  -2

روي برد موتور سیف تک به NO1 و Com1آیا ترمینالهاي 
  تک با ارت ولتاژ دارد؟

  داشتن ولتاژ وروديخرابی ترانس در صورت 

مسیر سیم کشی از برد پاور تا ترمینال 
COM1  کنترل شود  

  ایراد برد موتور سیف

  ها خاموش است LEDهمه 

کنترل فازهاي ورودي و ترتیب آنها 
) قطعی فاز –خطاي جابجایی فاز (

  عملکرد کنترل بار موتورسیف

  NO1د ولی دار  COM1ترمینال 
روي برد موتور  LEDآیا. ندارد

سبز (  LEDروشن یا هر دو  سیف 
  خاموش هستند؟) و قرمز

LED قرمز روشن است  

  خیر  بلی

  بلی  خیر

  بلی  خیر
  لیب  خیر
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                                                                                                       آریان آسانسور راهنماي نصب و راه اندازي
  

129 
 

  Nضمیمه              
    

  
  .دیآنها مطمئن شو عملکرد از صحت دقت تست و کنترل کرده و را با ریموارد ز
rاتصالات مدارات قدرت:  

  .ددگر یزان استحکام آن توسط دم پهن بررسیشده وم ینال موتورکاملأ آچارکشیترم ينال تابلو تا ورودیترم یقدرت از خروج يمهایتمام س
rگردد یچاه وچاه ارت بررس ین،آهنکشین ارت تابلو، موتور، کابیاهمتر ارتباطات ب توسط       ◄  :اتصالات ارت.  
rشود يرین فازها و نول انداره گیتوسط ولتمتر ولتاژ ب      ◄          :نول تابلو.  

----------------------------------------------------------------------------------------  
rنیچاه، موتورخانه وکاب یمنیا يسنسورها:  

به چاه از موتورخانه  یچه دسترسیچ دریکروسوئید ته چاه، می، فلکه هرزه گردگاورنر، کل)پاراشوت(یمنیگاورنر و ترمز ا يک از کنتاکتهایبا قطع نمودن هر 
ز طبق  نقشه ارائه شده چک یمدار دربها ن. ستدیقطع شود و آسانسور از حرکت باز ا یمنیر اد مداین، بایحد بالا وپائ) شالتر(ن، قطع کن یچه فرارکابیو در

 .نان حاصل گرددیح آن اطمیشده و از عملکرد صح

rيدور انداز اضطرار(CA1,CAN) :  
ن ین حالت کابیدر ا.دیان حرکت را صادر کنفرم یانیاز طبقات م یکی ید وبا زدن شستیاثر نمائ یب  51نال آن به یرا با پل نمودن ترم  CF3موقتاً سنسور 

    .دین انجام دهیهر دو جهت حرکت کاب ين تست را برایا. دی، دور انداخته و توقف نمايد با عکس العمل دورانداز اضطراریبا
rيسنسورهاEC1 وECN  :  

 51نال یرا به ترم  CA1نال یرا باز نموده و ترم CF3نال یترم يسپس ورود. دیمتوقف نمائ یانیاز طبقات م یکیبالا آسانسور را در  يپس از تست بندها
. داشته باشد یتوقف ناگهانEC1 چ ین بعد از قطع سوئید کابین حالت بایدر ا. دین را صادر نمائیت فرمان حرکت در جهت پائین وضعیدر ا. دینمائ  پل موقت

 .گردد یدن به حد انتهائین قبل از رسیباعث توقف کاب) سته به جهت حرکت ب(   ECNا یEC1 ک یباشد که با تحر يد به گونه ایستم بایعکس العمل س
----------------------------------------------------------------------------------------------  

rکنترل فاز:  
غام ین لحظه پیدر ا. روشن شودف یرد موتورسب يرو PRFو یا  UBF  يود نوریفازها، د یا جابجائی يورود يک از فازهایبا قطع نمودن هر 

EXTERNAL FAULT قابل مشاهده خواهد بود یشگر برد اصلینما يبررو.  
rکنترل بار:  

ن یدر ا. دیامکان حرکت آسانسور با دور تند را فراهم نمائ یه ترمز موتور را باز نموده با زدن شستیاز خطوط تغذ یکیف، یم نمودن موتور سیپس از تنظ
 EXTERNAL FAULTغام  یربار ماندن موتور، عکس العمل نشان داده و ضمن قطع کنتاکتورها پیه از زمان زیف پس از گذشت چند ثانیوتورسحالت م
در در صورت هرگونه ابهام .دیدور کند موتور انجام ده يون تست فوق را برایزیت رویبا قرار دادن آسانسور در وضع.گردد یظاهر م یشگر برد اصلینما يبررو
 .دیف مراجعه نمائیم موتورسین تست به بروشور تنظیا

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------  
rیسنسور اخطار حرارت (FTO)  :  

د در یا به هر روش ممکن که باعث گرم شدن موتور گردد، آسانسور بایو  یمتوال يموتور، به کمک استارت ها FTOنان از وجود سنسور یدر صورت اطم
   .ظاهر گردد FTOستد و آلارم ین طبقه بایراست اول
rک فن موتوریکنتاکت ترم(FTS)  :  

د عمل یبا FTS ا به هر روش ممکن که باعث گرم شدن موتور گردد،یو  یمتوال يموتور، به کمک استارت ها FTSنان از وجود سنسور یدر صورت اطم
 .ت توقف آسانسور و باز بودن دربها روشن نگهداردیرا در وضع  موتور FANنموده و 

.-------------------------------------------------------------------------------------------  
rمودن دستی ترمز موتور، نیروي لازم براي بازن از رد، بعدیبل کادر وزنه قرار گدر داخل چاه مقا یت نامین با نصف ظرفیکه کاب یزمان   ◄   :نیبالانس بودن کاب

    .یک اندازه باشد تقریباً به فلایویل در هر دو جهت حرکت  چرخاندن
 --------------------------------------------------------------------                                                                                                                            

  :دیآ یربدست میمطابق با فرمول ز: نیحداکثر زمان حرکت کاب
  

  جزئیات روش تست نهائی
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rنیکاب يو زنگ اضطرار یروشنائ (ALM , LMP) :توسط ) ا قطع بودن برق شهر یوصل ( د در هر صورت یزنگ آلارم آسانسور با
  .ن روشن گرددیداخل کاب يضمناً با قطع برق، لامپ اضطرار. دین عمل نمایرنگ آلارم داخل کاب زرد یشست

  
  

    
  

  :همکار گرامی
  .لطفأ موارد ذیل را تست نموده وکادر مربوطه را علامت گذاري نمائید

  .ست نهائی را بدقت مطالعه فرمائیددر صورت ابهام در چگونگی تست موارد ذیل، ضمیمه جزئیات ت: تذکر   
  

  ي خروجی تابلوترمینالها آچار کشی کامل  ¨  
  اتصالات مدارات قدرت  ¨  
 (80,100)اتصالات ارت   ¨ 

 MP)(نول تابلو   ¨  

  بالانس بودن کابین ¨ 
  سنسورهاي ایمنی چاه، موتورخانه  وکابین  ¨  
 کنترل فاز  ¨ 

  کنترل بار   ¨  
 (CA1,CAN)ري دور انداز اضطرا ¨ 

 ECNو  EC1سنسورهاي   ¨  

  (FTO)سنسور اخطار حرارتی  ¨ 
 (FTS) کنتاکت ترمیک فن موتور   ¨  

  )تراول تایم(حداکثر زمان حرکت کابین  ¨ 
  ¨ 

  
  (ALM,LMP)روشنایی و زنگ اضطراري کابین 

  
  .گردید تست )مسئول نصب الکتریکی(کارشناس نصب تابلو.………………کلیه بندهاي فوق توسط اینجانب 

  امضا،                                                                                                                            
  

  .تست گردید.……………شرکت) بازرس نهائی(مدیر فنی .………………کلیه بندهاي فوق توسط اینجانب
                                  امضا،                                                                                                                                                                                            

 چک لیست راه اندازي نهایی

  )تعداد طبقات  -1( × ارتفاع طبقات میانگین 

  )ه یمتر بر ثان( سرعت آسانسور 
  + 10=  نیحداکثر زمان حرکت کاب


